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KODOWANIE KASET SYNOPTYCZNYCH

SAX-—XX—X—-—X—-X

AN

Ilos? Typ Program Sposob potaczenia Kod napigcia Sl Tlosé¢ separowe}nych
kanatow obudowy zasilania grup kanalow

4 A E - Przewod 2m 24V DC SS Dwa styki buczka - Brak
8 B EO(T) W Zlacza WAGO Napigcie wybrane z bs  Wyjscie napigciowe 4 Cztery grupy
16 C E3 s Przewdd 2m oraz zakresu 12 -75V DC jeden styk buczka separowane
24 c1 E4 listwa posrednia 80V - 220V DC 2ss  Dwa podwojne styki

WSx-1/3/4 buczka

L T 2bs  Dwa wyj$cia napigciowe
P Przewdd 2m oraz dwa podwajne styki buczka
listwa posrednia 5s Dwa styki buczka
WSx-6 sygnalizacja centralna

Funkcje poszczegolnych programow:

AL, UP, AW

Funkcje poszczegolnych programow:

Program podstawowy, wersja E
- Funkcja alarmowa z pamigcia
- Trzy logiki $wiecenia diod
- Eliminacja zaktocen
E - Wspotpraca ze stykiem no
- Jednokolorowe diody LED, jako domy$lnie R
- Przekaznik buczka KH ( wyjscie bs )
- Czas op6znienia 1s
- Wspblpraca z listwa posrednia WSx-1 lub WSx-4

Program rozszerzony, wersja E3
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspbtpraca ze stykiem no lub nz
- Trojkolorowe diody LED R/IG/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw op6znien od 0,03s do 32s

E3

- Pamiec 6 ostatnich awarii
- Wspotpraca z listwa posrednig WSx-3 lub WSx-6
- Programowana przez zewnetrzny programator P-32 MINI

- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 ( wyjscie 2bs lub 2ss )

Kodowanie rozmiarow kaset:

Wysokos¢ Szerokosé

Kod (mm) (mm) Typy kaset
144 S16A
A 192 96 S8A
192 S24B
B 144 144 S16B
96 S8B
C 96 96 SAC
C1 96 72 S4C1
L 81 41 S16L

Uwaga:

EO

Program rozszerzony, wersja EO
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe w grupach
kanalow:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
- 2 czasy op6znienia z 8 dostepnych
- Jeden kolor wybierany indywidualnie z R/G/Y
- Tryb PETRO dla silnika lub pompy
- Wspolpraca z listwa posrednig WSx-1 lub WSx-4
- Moze wspélpracowaé z innymi kasetami w grupie EO(T)

E4

Program rozszerzony, wersja E4
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem nz lub no
- Trojkolorowe diody LED R/G/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw opoznief od 0,03s do 32s
- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 (wyjscie 2bs/2ss lub5s)
- Pamigc 6 ostatnich awarii
- Przekaznik kontroli zasilania KU
- Generowanie sygnatow sygnalizacji centralnej AL, AW, UP
- Wspblpraca w grupie kaset E4
- Wspblpraca z listwa transmisyjng WT-SE4-1
- Programowanie funkcji z klawiatury

Sterownikowa
- Bez wbudowanego programu, realizuje program sterownika
- Do wspotpracy z wejsciowa/wyjsciowa karta dowolnego
sterownika

Producent zastrzega sobie mozliwos¢ zmian w funkcjonalnosci kaset, ktore nie pogarszajq ich jakosci
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna typu S16-E0 ma za zadanie informowaé obsluge o przebiegu procesu
technologicznego jego przekroczeniach granicznych ( max/min poziomu, ci$nienia, temp. itp.), pracy
silnikow lub pomp. Kaseta stuzy do kontroli matych i $rednich obiektow, urzadzen przemystowych,
ciggoéw technologicznych, silnikéw, pomp itp.

DANE TECHNICZNE

ilo$¢ kanatow 16
temperatura pracy -10°C + +55°C
separacja wejs¢ Transoptorowa
rezystancja max stykow wejsciowych <5000 Q
czas opOznienia sygnalow wyjscia do wejscia 1; 0,03; 0,06; 0,25; 4; 8; 16; 32s £15 %
napiecie zasilania 24V + 20%
3,5W (zbuczkiem producenta)
pobor mocy 3,0 W (bez buczka producenta )
0,8 W ( praca spoczynkowa )
prog .17 logicznej > (9,00 + 0,5 VDC)
obcigzalno$¢ styku przekaznika buczka KH ”fg Clll”_ P’i%ég@é@c
. 192x144x64x127 [mm]
wymiary kasety (wys. x szer. x gleb. x gleb z wtyczka) 144x144x64x127 [mm]
wymiary wycigcia ( WYyS. x Szer.) 186138 [mm]
' ' 138x138 [mm]
masa max 0,8 kg
klasa szczelnosci IP 40
ZASADA DZIALANIA

Sygnatami wej$ciowymi dla kanatow sg:
-beznapigciowe styki ,,n0” zasilane z kasety poprzez wyjscie COMMON (rys. 10)
-napiecie zewnetrzne Uzew, w granicach napiecia Uz (rys. 11)
Sygnatami wyj$ciowymi s3:
-diody LED odwzorowujace stany sygnaléw wejsciowych
-wspolny sygnat zrealizowany przy pomocy przekaznika buczka KH wykorzystywany do zasi-
lania zewnetrznego buczka H oraz beznapigciowy styk ,,no” przekaznika buczka KH .

Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:

KB - Kasowanie Buczka - wylacza przekaznik buczka KH

KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacje §wietlng

KL - Kontrola diod LED i buczka - kontroluje $wiecenie diod oraz zatgcza przekaznik
buczka KH

W kasetach zastosowano dwukolorowe diody LED: czerwona — R; zielona — G. Diody moga
przyjmowac cztery stany §wiecenia.

Tabelanr1
Stan LED Dla logiki czterostanowej Dla logiki trzystanowej
stan L dioda nie $wieci dioda nie $wieci
stan H dioda $wieci §wiatlem ciaglym dioda $wieci §wiatlem ciaglym
stan 1 dioda pulsuje z czestotliwoscia 1Hz nie wystepuje
stan 4 dioda pulsuje z czestotliwoscia 4Hz | dioda pulsuje z czestotliwoscia 4Hz




1. Wybor logiki

Kaseta posiada trzy rozne logiki, jedng czterostanowg i1 dwie trojstanowe. W celu wybrania
odpowiedniej logiki nalezy zaprogramowa¢ za pomoca mikroprzelacznikow wewnatrz kasety w
obszarze programowania (rys. 2) zgodnie z tabelg nr 2.

Tabela nr 2.
LA | LB Logika
OFF | OFF | czterostanowa
OFF | ON [ tréjstanowa A
ON | OFF [ trgjstanowa B
ON | ON [ na zyczenie

Praca kasety dla wybranej logiki czterostanowej lub trojstanowej opisana jest w tabeli nr 3.

W dalszej cze$ci dokumentacji technicznej opisna jest logika czterostanowa. Dla logiki trojstanowej
kaseta realizuje zaprogramowane funkcje tak jak w logice czterostanowej, jedynie zmienia si¢
sposob sygnalizacji $wietlnej.

Tabela nr 3
Reakcja kasety
Sygnat zewnetrzny | Czynnosci obstugi Logika Logika Logika
czterostanowa | trojstanowa A | trdjstanowa B
Pojawienie si¢ KH KH KH
sygnatu B LEDstan4 | LEDstan4 | LED stan4
Obecno$¢ sygnalu Przyci$niecie KB LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecno$¢ sygnalu | Przycisniecie KSS | LED stan 1 LED stan H LED stan H
Sygnat ustapil po - LEDstanL | LEDstanL | LEDstanL
potwierdzeniu
Sygnat ustapit przed KH KH KH
potwierdzeniem B LEDstanH | LEDstan4 | LEDstanH
Brak sygnatu Przyci$niecie KB LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnatu Przycisniecie KSS | LED stan L LED stan L LED stan L

Po zalaczeniu napigcia zasilania Uz wszystkie diody $§wiecace LED DO - D15 zapalajg si¢ na ok. Is,
oraz uruchomiony zostaje przekaznik buczka KH na ok. 0,5 s. Dioda §wiecaca Uz jest w stanie 1G do
momentu naci$nig¢cia przycisku KSS, nastgpnie przechodzi w stan HG. Sprawdzenie dziatania kasety
odbywa si¢ poprzez nacisniecie przycisku KL, co powoduje zaswiecenie wszystkich diod DO - D15 na

ok.1s i zatgczenie przekaznika buczka KH na ok. 0,5 s.

K SS KL
== =
| t t
| | |
Uz 1 1
| 1G ! ! HG
I l
- | |
Dioda Uz — I_l |
| H | | H
| |
| |
Diody DO-D15:— : |
| | |
| | |
Przek. Buczkal | 1
I 1 1

KH

Rys. 1 Zalaczenie kasety oraz kontrola LED i przekaznika buczka KH



2. Funkcje programowalne

Kaseta posiada programowalne funkcje: - dla grup kanalow (pkt 3)

- dla calej kasety (pkt 1,3,4,9)

W kasecie S16-E0 kanaty wejsciowe KO - K15 zostaty podzielone na grupy zgodnie z tabelg nr 4.

Tabelanr 4

Nr grupy 1 2 3 4 5
Kanaly wejsciowe| KO- K3 K4 — K5 K6 - K7 | K8—-K11 | K12 -K15

Grupy od 1- 5 mogg by¢ zaprogramowane w obszarze programowania (rys. 2);

- funkcja awaryjna z pamigcia

- wybor jednego z dwdch czaséw opdznienia sygnatu TA lub TB

- funkcja powtarzacza (sygnalizatora)

- funkcja kontroli pracy silnika lub pompy

- wspotpraca ze stykiem normalnie zamknigtym ,,nz”
Funkcje powyzsze mozna zaprogramowaé za pomocg mikroprzetacznikow wewnatrz kasety, w
obszarze programowania (rys. 2). Aktywujemy funkcj¢ przetaczajac odpowiednie mikroprzetaczniki,
np. przetacza-jac mikroprzetacznik N3 w pozycje ON, programujemy wspotprace grupy kanatow K6 —
K7 ze stykiem normalnie zamknigtym.

Tabela nr5
Pkt. |CN [ PN | M2 | NN Funkcja programowana dla grupy kanalow Czas opoznienia
3.1 |OFF | OFF |OFF Awaryjna z pamiccia TA
3.1 |ON | OFF |OFF B
3.2 |OFF | ON [ OFF Powtarzacz (sygnalizator) 0s
3.3 OFF | ON | ON Kontrola silnika lub pompy TA
3.3 |]ON [ ON | ON TB
3.4 ON Wspolpraca ze stykiem ,,nz”
Dla catej kasety moga by¢ zaprogramowane funkcje:
pkt1 - wybor logiki

pkt 4.1 - wyr6znienie pierwszego sygnatu wejsciowego (alarmowego)
pkt 4.2 - funkcja kontroli silnika lub pompy z sygnalizacja petro

pkt 4.3 - wybor czasu eliminacji zaktocen

pkt 4.4 - wybor SLAVE (do wspotpracy w grupie kaset E0)

STTTITER SITTTIIE
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Rys. 2 Obszar programowania wewnatrz kasety



3. Programowanie grup kanalow
3.1 Funkcja awaryjna z pamiecia

| PN=OFF | M1=OFF | M2=OFF | funkcja awaryjna z pamiecia]
Przy braku sygnaléw wejsciowych diody $wiecace sg w stanie L. Po przyjsciu sygnatu wejsciowego
na dowolny kanat np K1 dioda swiecagca D1 odwzorowujaca dany kanat, przechodzi po czasie TA lub
TB (pkt 3.2) ze stanu L w stan 4, z rGwnoczesnym uruchomieniem przekaznika buczka KH . Stan taki
trwa do momentu:

- nacisni¢cia przycisku KB (wylaczny zostaje przekaznik buczka KH) oraz nacisniecia przy-
cisku KSS, co sygnalizowane jest przejSciem diody Swiecacej ze stanu 4 do stanu 1, po
ustgpieniu Sygnatu wejsciowego dioda §wiecaca przechodzi ze stanu 1 w stan L.

- ustgpienia sygnatu wejsciowego , O sygnalizowane jest przej$ciem diody Swiecacej ze Sta-
nu 4 w stan H po nacisnigciu przycisku KB i KSS przechodzi w stan L.

KB KSS KSS KB KSS

JATB), (p3€] JATB), (383 TATE),

| | mi
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i |
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Rys.3 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z czasem opdznienia TA(TB)
3.2 Wybor jednego z dwoch czasow opoznienia TA lub TB.

W celu opodznienia sygnatu wyjsciowego w stosunku do sygnatu wejsciowego nalezy zaprogramowac
go za pomocg mikroprzetagcznikow CN, T1, T2, T3, T4, T5 ,T6 wedtug tabeli nr 6. Oznacza to
wykrywanie sygnatow wejsciowych trwajacych dluzej od nastawionego czasu opdznienia. W
przypadku pojawienia si¢ sygnalu wejSciowego o czasie trwania krotszym od czasu
zaprogramowanego, sygnal ten nie zostanie zaliczony, dioda $wiecaca LED nie zmieni swojego stanu
oraz nie zostanie uruchomiony przekaznik buczka KH.

Tabela nr 6
Cn=0OFF Cn=ON

T1 [ T2 [ T3 | Czas opéznienia TA (s)| T4 [ T5 [ T6 | Czas opdéznienia TB (s)
OFF | OFF | OFF 1 OFF | OFF | OFF 1
OFF | OFF | ON 0,03 OFF [ OFF | ON 0,03
OFF | ON | OFF 0.06 OFF | ON | OFF 0.06
OFF| ON | ON 0,25 OFF| ON | ON 0,25
ON | OFF | OFF 4 ON | OFF | OFF 4
ON [OFF| ON 8 ON | OFF| ON 8
ON | ON | OFF 16 ON | ON | OFF 16
ON | ON | ON 32 ON | ON | ON 32
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3.3 Funkcja powtarzacza (sygnalizator)

| CN=OFF | PN=ON| funkcja powtarzacza| 0s |

Jest to funkcja, dla ktorej diody $§wiecace przyjmuja jeden z dwoch stanéw L lub H, oraz nie zostaje
pobudzony przekaznik buczka KH.

Wej K1

HG HG

Dioda D1

Przek.buczka : : : :
KH | | | |

Rys.4 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza

3.4 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy
| M2=ON | PN=ON | PETRO=0OFF | Kontrola pracy silnika lub pompy |

Przy pracy silnika lub pompy, dioda ma stan H. Po wytaczeniu silnika i ustapieniu sygnatu
wejsciowego dioda $wiecgca przechodzi po czasie opdznienia TA lub TB w stan 4, oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH. Po nacisnigciu przycisku KB, nastgpuje wytaczenie
przekaznika buczka KH oraz nacisnieciu przycisku KSS, dioda swiecgca przechodzi w stan L.
Ponowne uruchomienie silnika, spowoduje przejscie diody $wiecacej w stan H. Jezeli wypad silnika
byt krotkotrwaty (obstuga nie zdazyta nacisnaé przyciskow KB i KSS), dioda §wiecaca przyjmuje stan
4 oraz zostaje uruchomiony przekaznik buczka KH, po czym dioda §wiecgca przechodzi w stan 1. Po
nacisnieciu przycisku KB wyltaczony zostaje przekaznik KH, a po naci$nigciu przycisku KSS dioda
$wiecgca przechodzi w stan H.
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Rys. 5 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy

3.5 Wspoélpraca ze stykiem ,,nz”

\ NN=ON \ Wspolpraca z stykiem normalnie zamkni¢tym \

W celu wspotpracy kanalow wejsciowych ze stykiem normalnie zamknigtym ,,nz” nalezy
zaprogramowac funkcje NN w wybranych grupach kanatow.



4. Programowanie calej kasety
4.1 Funkcja wyrdznienia pierwszego sygnalu

\ M1=0ON \ Wyro6znienie pierwszego sygnalu \
W celu wyrdznienia pierwszego sygnatu wejsciowego nalezy zaprogramowaé funkcje M1. Po przy-
jeciu pierwszego sygnalu wejSciowego na dowolny kanal (np. K3) dioda odpowiadajaca temu
kanatowi (D3) przejdzie w stan 4 oraz zalaczony zostanie przekaznik buczka KH. Pozostate kanaty
zostang ustawione w taki stan, ze diody tych kanatow bedg mogly przejs¢ tylko w stan 1. Funkcja M1
przydatna jest w obiektach, gdzie sygnaly wejsciowe sa wzajemnie zalezne i wystgpienie jednego
sygnatu wejéciowego spowoduje wystgpienie innych sygnatow wejéciowych. Ustalenie ktory
sygnat wejsciowy przyszedt jako pierwszy w wielu wypadkach byloby niemozliwe. Minimalny czas
rozroznienia dwoch lub wiecej sygnatow awaryjnych na kanatach wejsciowych przy ktérych nastapi
wyrdznienie pierwszego sygnatu wejsciowego wynosi okoto 1/32 zaprogramowanego czasu TA lub
TB.

| D G & | =
Wej K3 | I !
' B

[ 1 | |
Dioda D1 | II I 'I I I I I :
L I |
) | [ I |
Dioda D2 I || I | l I I II | I I I I I | I
I | |
Przek. Buczk | ' ' !
SRR e I T [ ] l
Rys.6 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu
Uwaga: funkcja M1 nie jest realizowana dla kanatow z wybrang funkcjg powtarzacza i pracy silnika
lub pompy oraz dla wybranej logiki trojstanowe;.

4.2 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja ,,PETRO”

| M2=ON | PN=ON | PETRO=ON| Kontrola silnika lub pompy |

Przy pracy silnika lub pompy, dioda swiecaca ma stan H. Po wylaczeniu silnika i ustagpieniu sygna-
h wejsciowego dioda swiecaca przechodzi po czasie opdznienia TA lub TB w stan 4, oraz urucho-
miony zostanie przekaznik buczka KH. Po naci$nigciu przycisku KB (nastepuje wytaczenie KH) oraz
po naci$nieciu przycisku KSS, dioda $wiecgca przechodzi w stan H. Ponowne uruchomienie silnika
spowoduje przejscie diody swiecaca w stan H. Jezeli wypad silnika byt krotkotrwaly (obstuga nie zda-
zyta nacisng¢ przyciskow KB i KSS), dioda $wiecaca przyjmuje stan 4 oraz zostaje uruchomiony prze-
kaznik buczka KH, po czym dioda $wiecaca przechodzi w stan 1. Po nacisnigciu przycisku KB wyla-
czony zostanie przekaznik buczka KH, a po nacis$nigciu przycisku KSS dioda §wiecgca przechodzi w
stan H.
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Rys.7 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy dla zataczonego mikroprzetacznika
~PETRO”




4.3 Uklad eliminacji zaklocen.

Wszystkie wejscia kasety maja wbudowane uklady eliminacji zaktocen, pozwalajace na
wyeliminowanie kroétkotrwatych zakldocen o réznym czasie trwania. Czas eliminacji zakldcen jest
ustawiany wewnatrz kasety za pomoca dwoch zworek STO i ST1 dla catej kasety, wedtug tabeli nr 7.

Tabelanr7
ST1 STO Czas eliminacji zaklécen (ms)
OFF OFF 2
OFF ON 8
ON OFF 16
ON ON 32

4.4 Wspopraca kaset E0 w grupie.
Przy pracy w grupie nalezy nalezy jedng z kaset ustawi¢ jako ,,MASTER” (S=OFF), a w pozostate
kasety ustawic¢ jako ,,SLAVE” (S=ON).
Kasety S24B-E0 sg przystosowane do wspotpracy w grupie z wykorzystaniem ztgcza 2G na listwie
WS24-1. Kasety S16-E0 ,S8-EOQ i listwa WS24-1 sg podtagczone z sobg 9 zytowym kablem.
Praca w grupie umozliwia:
-synchronizacj¢ migania wszystkich diod swiecacych w kasetach
-mozliwo$¢ wykorzystania zewnetrznych przyciskow KB, KSS, KL przytaczonych na dowolng
listwe WSX-X.
-pobudzenie zewngtrznego buczka i wykorzystanie beznapigciowego styku przekaznika buczka KH
z wszystkich podlaczonych kaset na dowolne;j listwie posredniej WSX-X.
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Rys.8 Wspotpraca kaset EO w grupie
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4.1 Informacja, ktora kaseta zglosila alarm
Przy pracy grupowej i duzej ilo$ci kaset, zidentyfikowanie kasety, ktora zgtosita alarm jest utrudnione.
W celu identyfikacji, ktora kaseta zgtosita alarm nalezy ustawi¢ mikroprzetacznik WA w pozycje ON.
W kasecie, ktora zgtosita alarm dioda zasilajaca przechodzi w stan 4R. Po skasowaniu buczka tej
kasety dioda zasilajgca powraca do stanu HG.

5. Wybor koloru Swiecenia diod

W celu wyboru jednego z trzech kolorow $§wiecenia LED nalezy zatozy¢ odpowiednie zworki przy
danej diodzie $wiecacej wewnatrz kasety.

6. Zabezpieczenie przed przypadkowym skasowaniem informacji

W przypadku wykrycia sygnatlu awarii w dowolnym kanale, przycisk KSS jest nieaktywny do czasu
nacis$nigcia przycisku KB ( wylaczajacego przekaznik buczka KH ). Zabezpiecza to przed
przypadkowym skasowaniem stanu diod LED.

7. Wykrywanie zaniku zasilania
Przy zaniku napigcia zasilania kasety i jego powrocie, dioda Uz przechodzi w stan 1G, ktory trwa do
momentu naci$ni¢cia przycisku KSS, po czym przechodzi w stan

8. Zmiana dzialania klawiatury zewnetrznej
W celu zmiany dziatania klawiatury zewnetrznej nalezy ustawi¢ mikroprzetacznik LK w pozycje ON.

Powoduje to, ze jeden z przyciskow KL lub KSS kasuje jednoczes$nie sygnalizacj¢ dzwigkowa i
swietlng.

9. Sposéb podlaczenia kasety
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Rys. 9 Opis gniazda przytaczeniowego G kasety S16A(B)-EO
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Rys. 10 Schemat potaczen zewnetrznych z wykorzystaniem napigcia wewnetrznego COMMON
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Rys. 11 Schemat potaczen zewnetrznych z wykorzystaniem napigcia zewnetrznego
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Rys 12 Sposob polaczenia kasety S16-EO0 z listwg WS16-4



WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe: - szyldzik (opis kanatéw wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury, po zdj¢ciu przed-
niej ramki kasety)
- kabel przytaczeniowy do 2 mb dla kasety S16-E0
Dodatkowe: - listwa posrednia WS16-4 + przedtuzacz do 2 mb do S16-E0-s
- kable lub przedtuzacze innej dtugosci
- zasilacz impulsowy
- buczek producenta

DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

ELBOK Babczyk Sp. j.
ul. Warszawska 46a, 40-008 Katowice REGON: 272856380

Deklarujemy z pelng odpowiedzialno$cia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:

KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S16A(B)-EO
spetnia wymagania stawiane przez:

1. Dyrektywe: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2014/30/UE
na podstawie zgodno$ci z normami zharmonizowanymi:

PN-EN-61000-4-2:1999 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i
pomiaréw
- Badania odpornosci na wytadowania elektrostatyczng
- Podstawowa publikacja EMC
PN-EN-61000-4-4:2005 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornosci na serie szybkich elektrycznych stanow
przejsciowych
PN-EN-61000-4-5:2006 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan 1 pomiarow
- Badania odpornosci na udary
PN-EN-61000-4-1:2007 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odporno$ci na zapady napigcia, krotkotrwale przerwy i zmiany
napigcia
PN-EN-55022:2006 - Urzadzenia informatyczne
- Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych
- Poziomy dopuszczalne i metody pomiaréw

2. Dyrektywe w sprawie ograniczenia stosowania niektorych substancji niebezpiecznych
w sprzecie elektronicznym (RoHS 2) 2011/65/EU



