ZASADA DZIALANIA PSM-1

Potprzewodnikowy regulator mocy PSM-1 posiada zlacza srubowe do podlaczenia napigcia zasilania
Uz [1(+), 2(-)], napigcia sterowania Ust [A1(-), A2(+)], obciazenia indukcyjnego [5(+), 6(-)] oraz samozaciskowe
roztaczne ztacze Wago do podtaczenia wyjscia diagnostycznego ,,PRACA” [9,10] i ,,ZWARCIE” [7,8].
Po podtaczeniu obciazenia i podaniu napigcia Uz, dioda led ,,GOTOWOSC” zapala si¢ w kolorze zielonym. Po
podaniu napigcia Ust, zapala si¢ dioda led ,,PRACA” w kolorze niebieskim. Na obciazeniu pojawia si¢ przez czas
ok. 500ms napigcie obciazenia Uob przyblizone do warto$ci napigeia Uz (100% otwarcia). Wynikajacy z tego prad
nominalny Inom pozwala pewnie zadziala¢ zaworowi. Po tym czasie nast¢puje obnizenie (0,8% - 50% otwarcia)
napigcia Uob tak, aby prad podtrzymania Ip pewnie utrzymywat zawo6r w dziataniu. Procentowa warto$¢ pradu Ip
mozna nastawi¢ za pomoca zworek J1 i J2, na plytce drukowanej, wybierajac odpowiedni zakres, a doktadna
warto$¢ pradu o skoku co 0,8% na 16-pozycyjnym przetaczniku .
Procentowy zakres regulacji pradu podtrzymania Ip:
J2 J1 Inom(%)
0 0 0,8—12,5
0 1 13,3 -25
1 0 25,8-37,5
1 1 38,3-50
Dwa sposoby prawidlowego ustawienia warto$ci pradu podtrzymania Ip dla danego typu obciazenia:
1. jezeli znany jest prad podtrzymania zaworu Ip:
nalezy dokona¢ pomiaru napigcia Up na zaciskach 6(+) i 2(-), obliczy¢ warto$¢ pradu zgodnie ze wzorem
Ip=Up/0,1 i nastawi¢ taka warto$¢ pradu Ip, za pomoca zworek J1, J2 i 16-pozycyjnego przetacznika, ktory
jest wyzszy od wartos$ci pradu podtrzymania zaworu
2. jezeli nie jest znany prad podtrzymania zaworu Ip;
nalezy obniza¢ warto$¢ pradu Ip za pomoca zworek J1, J2 i 16-pozycyjnego przetacznika do momentu
pulsowania diody led ,,PRACA?”, co wskazuje stan roztaczania si¢ zaworu
Dla obydwu przypadkéw nalezy ustawié¢ przetacznik 16-pozycyjny o kilka pozycje wyzej w celu pewnego
dziatania zaworu.
W przypadku zwarcia na obciazeniu, prad zostaje ograniczony do warto$ci SA przez ok. 4 sekundy, po czym
regulator odcina napigcie na obciazeniu i zapala si¢ pulsujaco dioda led ,,ZWARCIE” w kolorze czerwonym. Po
usunigciu zwarcia mozna ponownie uruchomic regulator, naciskajac przycisk ,,KAS”.
Przy braku obciazenia zapala sig pulsujaco dioda led ,,PRZERWA” w kolorze zottym.
W przypadku wystapienia stanu pracy lub zwarcia, na wyjsciach diagnostycznych pojawiaja si¢ odpowiednio
sygnaty ,PRACA” i ,ZWARCIE”. Wyjscia realizowane w postaci emiteréw kolektoréw transoptora moga
wspotpracowaé z dowolng wejsciowa karta sterownika.
W przypadku proby uruchomienia regulatora przy nastawionym pradzie, ktoéry nie spowoduje zadzialania
elektrozaworu, uktad wskazuje stan ,,ZWARCIE”. Nalezy zwigkszy¢ warto$¢ pradu i ponowié probg.

ZASADA DZIALANIA PSM-2

Potprzewodnikowy regulator mocy PSM-2 przeznaczony jest do sterowania moca obcigzen dwoch
indukcyjnosci, a jego zasada dziatania dla dwoch kanalow jest identyczna jak dla PSM-1.
W PSM-2 wspolne dla obydwu kanatow sa: przycisk ,,KAS”, regulacja pradu podtrzymania Ip, wyjscia
diagnostyczne ,,PRACA” i ,,ZWARCIE”. Wyprowadzenia dla pierwszego kanatu sa zgodne z wyprowadzeniami
w PSM-1 natomiast drugi kanat posiada dodatkowe ztacze Srubowe do podlaczenia drugiego napigcia sterowania
Ust B [B1(-), B2(+)] i drugiego obciazenia indukcyjnego [11(+), 12(-)].
OZNACZENIA WYPROWADZEN

Napigcie zasilania +Uz Wyjscie diagnostyczne “ZWARCIE” emiter

Napigcie zasilania -Uz Wyjscie diagnostyczne “PRACA” kolektor

Napigcie sterowania +Ust (kanat A) Wyjscie diagnostyczne “PRACA” emiter

Napigcie sterowania -Ust (kanat A) Napigcie sterowania +Ust B (kanat B)

Obciazenie + (kanat A) Napigcie sterowania -Ust B (kanat B)

Obciazenie - (kanat A) Obciazenie + (kanat B)

Wyjscie diagnostyczne “ZWARCIE” kolektor Obciazenie - (kanat B)

Oznaczenie diody led Kolor Sposoéb swiecenia Stan (objawy)

Podtaczone obciazenie
Podtaczone napigcie zasilania Uz
Podtaczone obciazenie
Ciagly Podtaczone napigcie zasilania Uz
Podlaczone napigcie sterowania Ust
Podtaczone obciazenie
Pulsujacy Podtaczone napiccic zasilania Uz
Podtaczone napigeie sterowania Ust
(Za niski prad podtrzymania cewki Ip)
PRZERWA 76ty Pulsujacy (Przerwa w obwodzie obciazenia)
ZWARCIE Czerwony Pulsujacy (Zwarcie w obwodzie obcigzenia)

GOTOWOSC Zielony Ciagly

Niebieski




POLPRZEWODNIKOWY REGULATOR MOCY

DANE TECHNICZNE

Napigcie zasilania

Napigcie sterowania.

Czas trwania impulsu pradu nominalnego

Regulacja pradu podtrzymania. 0,8%+50%
Obcigzalno$¢ wyjs¢ ,,PRACA, ZWARCIE”....50 mA
Napigcie wyjs¢ ,,PRACA, ZWARCIE”

Sygnalizacja optyczna: GOTOWOSC

PRZEZNACZENIE

Pétprzewodnikowy regulator mocy PSM-1 i PSM-2 przeznaczony jest do sterowania moca obciazen indukcyjnych.
Obciazeniami indukcyjnymi moga by¢: cewki elektrozaworow, elektromagnesow itp.
Charakteryzuje sig:

- ekonomicznym sterowaniem moca obciazen indukcyjnych

- kontrola przerwy w obwodzie obciazenia

- kontrola zwarcia w obwodzie obciazenia
Dzigki zmniejszeniu pradu obciazenia, po impulsie pradu nominalnego, uzyskuje sig:

- wydtuzenie zywotnosci cewek

- zmniejszenie temperatury cewek

- zmniejszenie pobieranej energii
Wyjscia diagnostyczne ,,PRACA” I ,,ZWARCIE” moga wspolpracowac z dowolnym sterownikiem, informujac
o stanie prawidtowej pracy PSM-1 i PSM-2 lub zwarcia w obwodzie obciazenia.
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Przebieg na obciazeniu indukcyjnym

PPHU “ELBOK?” s.c. 40-772 Katowice ul. Nad Strumieniem 3
www.elbok.com.pl, e-mail:biuro@elbok.com.pl, tel./fax 032 2524085, 032 2058831




	Strona 1
	Strona 2

