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KODOWANIE KASET SYNOPTYCZNYCH

SAX-—XX=X—-X-=-X

T

Tlos¢ Typ Program Sposob potaczenia Kod napigcia R3-8 Ilo$¢ separowanych
kanalow obudowy zasilania SRR grup kanatow
4 A E - Przewod 2m 24V DC SS Dwa styki buczka - Brak
8 B EO(T) W Zlacza WAGO Napigcie wybrane z bs Wyjscie napigciowe 4 Cztery grupy
16 C E3 s Przewod 2m oraz zakresu 12 -75V DC jeden styk buczka separowane
24 C1 E4 listwa posrednia 80V - 220V DC 2ss  Dwa podwojne styki buczka
L T WSx-1/3/4 2bs Dwa wyjScia napigciowe
P Przewéd 2m oraz dwa podwojne styki buczka
listwa posrednia 5s Dwa styki buczka
WSx-6 sygnalizacja centralna

Funkcje poszczegolnych programow:

AL, UP, AW

Funkcje poszczegolnych programéow:

Program podstawowy, wersja E
- Funkcja alarmowa z pamigcia
- Trzy logiki $wiecenia diod
- Eliminacja zaktocen
E - Wspotpraca ze stykiem no
- Jednokolorowe diody LED, jako domy$lnie R
- Przekaznik buczka KH ( wyjscie bs )
- Czas opoznienia 1s
- Wspdlpraca z listwg posrednig WSx-1 lub WSx-4

Program rozszerzony, wersja E3
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
- Trojkolorowe diody LED R/G/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw opdznien od 0,03s do 32s

E3

- Pamiec 6 ostatnich awarii
- Wspolpraca z listwa posrednig WSx-3 lub WSx-6
- Programowanie funkcji z klawiatury

- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 ( wyjscie 2bs lub 2ss )

Kodowanie rozmiarow kaset:

Wysokos¢ Szeroko$¢
Kod (mm) (mm) Typy kaset
144 S16A
A 192 96 S8A
192 S24B
B 144 144 S16B
96 S8B
C 96 96 S4C
Cl 96 72 S4C1
L 81 41 S16L
Uwaga:

EO

Program rozszerzony, wersja EO
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe w grupach kanatow:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
- 2 czasy opoznienia z 8 dostgpnych
- Jeden kolor wybierany indywidualnie z R/G/Y
- Tryb PETRO dla silnika lub pompy
- Wspolpraca z listwg posrednig WSx-1 lub WSx-4
- Moze wspotpracowaé z innymi kasetami w grupie EO(T)

E4

Program rozszerzony, wersja E4
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem nz lub no
- Trojkolorowe diody LED R/G/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw opdzniefi od 0,03s do 32s
- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 (wyj$cie 2bs/2ss lub5s)
- PamigC 6 ostatnich awarii
- Przekaznik kontroli zasilania KU
- Generowanie sygnalow sygnalizacji centralnej AL, AW, UP
- Wspolpraca w grupie kaset E4
- Wspblpraca z listwa transmisyjng WT-SE4-1
- Programowanie funkcji z klawiatury

Sterownikowa
- Bez wbudowanego programu, realizuje program sterownika
- Do wspotpracy z wejsciowa/wyjsciowa karta dowolnego
sterownika

Producent zastrzega sobie mozliwos¢ zmian w funkcjonalnosci kaset, ktore nie pogarszajq ich jakosci.
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna typu S8-E3 przeznaczona jest do kontroli wizualno - dzwigkowej 8 kanatow

wejsciowych. Kaseta

synoptyczna ma za zadanie

informowac

obstuge o przebiegu procesu

technologicznego jego przekroczeniach granicznych np. max/min poziomu, ci$nienia, temp. itp.), kontroli
pracy silnika lub pompy. Kaseta stuzy do kontroli matych i $rednich obiektow, urzadzen przemystowych,
ciggow technologicznych.

DANE TECHNICZNE
ilos¢ kanatow 8
temperatura pracy -10°C - +55°C
separacja wejs¢ transoptorowa
rezystancja stykow wejsciowych <5000 Q

czasy opoOznienia

0,03; 0,06; 0,25; 1: 4; 8; 16; 32s +15 %

napiecie zasilania

24 VDC + 20%

pobdr mocy max

1,9W (z buczkiem producenta)

prog ,,1” logicznej

>(9,00 = 0,5 VDC)

I KH2

obcigzalno$¢ stykow przekaznikow buczkéw KH1

,»AC1” —0,5A/125VAC

,DC1” —1A/30VDC

wymiary kasety (wys. x szer. x gleb. x glebokos¢

144x96x64x120 [mm]

Z wtyczka)
wymiary wyciecia ( wys. x Szer.) 138x91 [mm]
masa 0,4 kg
klasa szczelnosci IP 40
1 Wymiary kasety
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Rys. 1 Wymiary kasety S8-E3




2 Sposob podlaczenia kasety
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Rys. 2 Schemat potaczen zewngtrznych kasety S8-E3, zasilanie wej$¢ napigciem COM
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Rys. 3 Schemat potaczen zewngtrznych kasety S8-E3, zasilanie wej$¢ napigciem + Uz
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3 Zasady ogolne

Sygnatami wejsciowymi dla kanalow sa:
— Dbeznapigciowe styki ,,no” zasilane z kasety napigciem COMMON (rys. 2),
— beznapigciowe styki ,,no” zasilane napi¢ciem zewnetrznym +Uz (rys. 3).
Sygnatami wyj$ciowymi sg:
— diody $wiecgce LED odwzorowujace stany sygnalow wejsciowych,
— styki przekaznikow buczkow KH1, KH2 jako dwa beznapieciowe styki no i dwa napiecia do
zasilania buczkéw producenta.

Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:

KB - Kasowanie Buczka - kasuje przekazniki buczkow KH1, KH2,

KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacje $wietlng,

KL - Kontroladiod LED i przek. Buczkéw - kontroluje swiecenie diod oraz dziatanie
przekaznikow buczkow KH1 i KH2,

3.1 Wyboér logiki §wiecenia diod LED

Kaseta posiada trzy rdézne rodzaje logiki $wiecenia diod LED; jedng czterostanowg i dwie trdjstanowe. W
celu wybrania odpowiedniej logiki $wiecenia nalezy zaprogramowac ja za pomoca mikroprzetacznikéw
dostepnych na tylnej ptytce elektroniki wewnatrz kasety (rys. 5) zgodnie z tabelg nr 1.

Tabelanr 1.
LB | LA | Logika swiecenia
OFF | OFF | czterostanowa
OFF | ON trojstanowa A
ON | OFF | tr6jstanowa B
ON | ON na zyczenie

3.2 Sposéb Swiecenia diod LED

W kasecie zastosowano trojkolorowe diody LED: czerwong — R, zielong — G i z6ttg — Y.
Diody $wiecace moga przyjmowac cztery stany opisane w tabeli nr 2.

Tabela nr 2
Stan LED | Dla logiki $wiecenia czterostanowego | Dla logiki $§wiecenia trojstanowego
stan L dioda nie $wieci dioda nie $wieci
stan H dioda $wieci $wiatlem ciggtym dioda $wieci $wiattem cigglym
stan 1 dioda pulsuje z czestotliwoscia 1Hz nie wystepuje
stan 4 dioda pulsuje z czestotliwoscig 4Hz dioda pulsuje z czestotliwoscig 4Hz
Reakcja kasety w logice $§wiecenia czterostanowej 1 tréjstanowej opisana jest w tabeli nr 3
Tabela nr 3
Reakcja kasety
Sygnat zewnetrzny | Czynno$ci obstugi Logika Logika tr6j- | Logika troj-
czterostanowa | stanowa A stanowa B
Pojawienie sie sygnatu . KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2
LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecno$¢ sygnatu Przyci$niecie KB LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos$¢ sygnatu Przycisniecie KSS | LED stan 1 LED stan H LED stan H
Sygnat ustapil po - LEDstanL | LEDstanL | LED stanL
potwierdzeniu
Sygnat ustapil przed KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2
potwierdzeniem B LEDstanH | LEDstan4 | LED stanH
Brak sygnatlu Przyci$niecie KB LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnalu Przycisniecie KSS | LED stan L LED stan L LED stan L
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W dalszej czegsci dokumentacji technicznej opisana jest czterostanowa logika $wiecenia diod LED. Dla
trojstanowej logiki Swiecenia kaseta realizuje zaprogramowane funkcje tak jak w czterostanowej logice
$wiecenia, jedynie zmienia si¢ sposob sygnalizacji §wietlnej zgodnie z tabelg nr 3.

3.3 Wybor czasu eliminacji zaklocen

Wszystkie wejscia kasety maja wbudowane uktady filtrujace zakldcenia, pozwalajace na eliminacje
krotkotrwatych zakidcen o roznym czasie trwania. Czas eliminacji zakldcen jest ustawiany za pomoca
mikroprzetacznikow ST1 1 STO dostepnych wewnatrz kasety (rys. 5) wedtug tabeli nr 4.

Tabela nr 4
ST1 STO Czas eliminacji zaktocen (ms)
OFF OFF 2
OFF ON 8
ON OFF 16
ON ON 32

3.4 Praca kasety po zalaczeniu zasilania oraz test sygnalizacji

Po zalgczeniu napiecia zasilania Uz na kasete, wszystkie diody LED D0+D7 przechodzg w stan HR na ok.
1s, oraz uruchomione zostang przekazniki buczkow KH1 i KH2 na ok. 0,5s. Dioda Uz jest w stanie 1G do
momentu nacisnigcia przycisku KSS, wtedy przyjmuje stan HG.

Test sygnalizacji kasety odbywa si¢ po nacisnigciu przycisku KL, co powoduje przejscie diod LED D0+D7
w stan HR na ok.1s i zatgczenie przekaznikéw buczkow KH1 i KH2 na ok. 0,5s.

Po nacisnigciu przycisku KL przez dtuzszy czas zalaczone zostaja przekazniki buczkow KH1 i KH2 na
okoto 0,5s, a diody LED DO+D7 przyjmujg stan HR przez caty czas naciskania przycisku KL,

Po zaniku napigcia zasilania kasety i jego powrocie, dioda LED Uz przyjmuje stan 1G, ktory trwa do
momentu nacisniecia przycisku KSS, po czym przyjmuje stan HG.

Aby unikng¢ przypadkowego skasowania informacji $wietlnej przycisk KSS jest nieaktywny do czasu
wylaczenia przekaznika buczka przyciskiem KB.

KSS KL -
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Rys. 4 Zalaczenie kasety oraz test sygnalizacji

4 Funkcje programowalne

Kaseta posiada programowalne funkcje:
— podstawowe dotycza poszczegdlnych kanatow, programowane przy pomocag klawiatury kasety
zgodnie z tabelg nr 5.
— ogolne dla calej kasety, programowane za pomocg mikroprzetagcznikow w obszarze
programowania rys. 5



Tabela nr 5
Symbol na Funkcje . Opis funkcji
wyswietlaczu podstawowe Opis w punkcie
AP Awaryjna z pamiecia 7.1
PO Glowne Powtarzacz 7.2
SS Kontrola pracy silnika lub pompy 7.3
NZ Wspotpraca ze stykiem nz 8.1
H2 Wybor przekaznika buczka KH2 8.2
Y Wybor koloru zottego Y 8.3
1T Opoznienie wy - we 1s
4T Opodznienie wy - We 4s
8T Dodatkowa Opoznienie wy - we 8s
16 OpoOznienie wy - we 16s 84
32 Opoznienie wy - we 323
03 Opodznienie wy - we 0,03s
06 Opdznienie wy - we 0,06ms
T2 Opodznienie wy - we 0,25s

4.1 Ustawienia fabryczne

Kaseta jest dostarczana z ustawieniami fabrycznymi:
— kanaly awaryjne z pamigcig AP,
— kanaty wspotpracuja ze stykiem no,
— uruchomione kanaly zatgczajg przekaznik buczka KH1,
— diody LED $wieca w kolorze czerwonym R,
— opoznienie migdzy sygnatami wejsciowymi 1 wyjsciowymi 1s 1T,
— wszystkie mikroprzelaczniki funkcji ogélnych znajduja si¢ w pozycji OFF.
Uwaga:
e Ustawienia fabryczne dla funkcji podstawowej uzyskamy po nacisnigciu przycisku RESET
wewnatrz kasety.

5 Sposob programowania funkcji podstawowych

Aby wejs¢ w tryb programowania nalezy ustawi¢ mikroprzetacznik PROG w pozycje ON oraz wyjaé
szyldzik opisowy; patrz rys. 5. Na wyswietlaczu, w prawym dolnym rogu kasety, pojawi si¢ pulSujacy z
czestotliwoscia 1Hz symbol AP, dioda DO znajduje si¢ w Stanie 1R lub 1G, a pozostate diody znajduja si¢ w
stanie HR lub HG.
Kolor $wiecenia diod na odpowiednich kanatach odpowiada stanowi w jakim znajduje si¢ funkcja, ktorej
symbol wyswietlany jest na wyswietlaczu alfanumerycznym:

— gdy dioda LED jest w stanie G, oznacza to iz wybrana funkcja jest nieaktywna na tym kanale,

— gdy dioda LED jest w stanie R, 0znacza to iz wybrana funkcja jest aktywna na tym kanale,

— gdy dioda LED jest w stanie 1G lub 1R na danym kanale oznacza to mozliwos¢ przeprogramowania

danej funkcji na tym kanale.

Przejscie do nastepnej funkcji nastgpuje po naci$nigciu przycisku KL, co sygnalizowane jest zmiang
wyswietlanego symbolu na wyswietlaczu. Wyswietlanie symboli odbywa si¢ w kolejnosci: AP, PO, SS,
NZ, H2,Y, 1T, 4T, 8T, 16, 32, 03, 06, T2.
Wybor programowanego kanatu nastepuje po nacisnieciu przycisku:
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KSS — zmiana w gore (np. K1 na K2, K2 na K3 itd.),
KB — zmiana w dot (np. K4 na K3, K3 na K2 itd.).

W przypadku funkcji podstawowych aby zmieni¢ funkcj¢ z nieaktywnej na aktywna (co sygnalizowane jest
zmiang stanu diody LED z 1G na 1R) nalezy:

nacisnag¢ KSS i przytrzymac,
nacisna¢ KL,

pusci¢ KL,

pusci¢ KSS.

Tylko w przypadku funkcji podstawowych dodatkowych NZ, H2, Y aby zmieni¢ funkcj¢ z aktywnej na
nieaktywna (co sygnalizowane jest zmiang stanu diody LED z 1R na 1G) nalezy:

nacisng¢ KB i przytrzymac,
nacisng¢ KL,

pusci¢ KL,

pusci¢ KB.

5.1 Przyklad programowania kasety z ustawieniami fabrycznymi na kanale K1

Programujemy funkcje podstawowe kolejno:

a.
b.
C.
d.

e.

Kontrola silnika lub pompy SS,
Wspdlpraca ze stykiem NZ,

Wybor przekaznika buczka KH2 H2,
Wybor koloru §wiecenia zottego Y,
Wybor czasu opdznienia 16s 16.

Nalezy ustawi¢ mikroprzetacznik PROG w pozycj¢ ON, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol AP i
dioda LED DO znajduje w stanie 1R.

Ad a.

Ad b.

Ad c.

Ad d.

Ad e.

Nalezy nacisna¢ dwa razy KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol SS. Aby wybra¢ kanat
K1 nalezy raz nacisng¢ KSS, dioda LED D1 znajduje si¢ w stanie 1G. Aby zaprogramowac ta
funkcj¢ nalezy nacisng¢ KSS i przytrzymacé, nacisngé KL, pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1
przechodzi w stan 1R potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.

Nalezy raz nacisng¢ KL, na wyswietlaczu wyswietla si¢ pulsujacy symbol NZ oraz dioda LED D1
jest w stanie 1G, nalezy zaprogramowac t¢ funkcje nacisnag¢ KSS i przytrzymac, nacisnag¢ KL, pusci¢
KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 zmienia stan na 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.
Nalezy raz nacisna¢ KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol H2 oraz dioda LED D1 jest
w stanie 1G, nalezy zaprogramowac te funkcje nacisngé KSS i przytrzymac, nacisnaé KL, pusci¢
KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.
Nastgpnie raz nacisnagé KL raz, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol Y oraz dioda LED D1
jest w stanie 1G, nalezy zaprogramowaé t¢ funkcje nacisngé KSS i przytrzymaé, nacisna¢ KL,
pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajagc zaprogramowanie tej
funkciji.

Nastepnie trzy razy nacisng¢ KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol 16 oraz dioda LED
D1 jest w stanie 1G, nalezy zaprogramowac te funkcje nacisngé KSS i przytrzymac, nacisna¢ KL,
pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przyjmuje stan 1R, potwierdzajgc zaprogramowanie tej
funkciji.

Wyjscie z trybu programowania nastepuje po przetaczeniu mikroprzetagcznika PROG w pozycje OFF.

6 Przeglad ustawien funkcji podstawowych z klawiatury kasety

W celu wejscia w tryb przegladu ustawien funkcji podstawowych nalezy na klawiaturze kasety:

nacisng¢ kolejno przyciski KB, KL, KSS i przytrzymaé przez 4s. Kaseta przechodzi w tryb
przegladu funkcji podstawowych, na wyswietlaczu w prawej dolnej czesci kasety wyswietla sie
symbol AP. Diody LED (DO + D7) odpowiadajace kanatlom gdzie zaprogramowana zostata funkcja
AP s3 w stanie HR, w kanatach niezaprogramowanych diody LED s3g w stanie HG,

— po naci$nigciu przycisku KL nastgpuje przejscie do podgladu nastepnej funkcji. Na wyswietlaczu

wyswietla si¢ kolejny symbol PO, jednoczesnie diody LED (DO + D7) odpowiadajace kanatom
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gdzie zaprogramowana zostata ta funkcja sa w stanie HR, w kanatach niezaprogramowanych diody
LED sg w stanie HG.
Przejscie do kolejnej funkcji po nacisnigciu klawisza KL.
Wyjscie z trybu przegladu nastepuje:
— po przyjsciu sygnalu awaryjnego na dowolny kanat,
— gdy nie naciskany jest przycisk KL przez 6 sekund.

F=315mA

|

[ISJPROG
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PETRO
PK1
PK2

HHEEER

RESET

[O]

Rys. 5 Programowanie kasety S8-E3 wewnatrz kasety

7 Funkcje podstawowe glowne

Programowanie funkcji odbywa si¢ zgodnie z opisem w punkcie 5 oraz przyktadem w punkcie 5.1.
Kazdemu kanatowi moze by¢ przyporzadkowana tylko jedna funkcja podstawowa:

— funkcja awaryjna z pamiecig i z wybranym czasem opodznienia,

— funkcja powtarzacza (sygnalizatora) bez opdznienia,

— funkcja sygnalizacji pracy silnika lub pompy z wybranym czasem opo6znienia.

7.1 Funkcja awaryjna z pamiecia [ AP | z czasem opdZnienia T

Przy braku sygnatéw wejsciowych, diody $wiecace LED sa w stanie L. Po pojawieniu si¢ sygnatu
wejsciowego na dowolny kanat np. K1 dioda $wiecgca LED D1 odwzorowujgca ten kanat, przechodzi po
zaprogramowanym czasie T , ze stanu L w stan 4R, z réwnoczesnym zalgczeniem przekaznika buczka
KHL1. Stan taki trwa do momentu:

— nacis$nigcia przycisku KB wylaczony zostaje przekaznik buczka KH1, oraz nacis$nigcie przycisku
KSS, co sygnalizowane jest przejsciem diody swiecacej LED ze stanu 4R do stanu 1R. Po ustapieniu
sygnatu wejsciowego dioda §wiecaca przechodzi ze stanu 1R w stan L.

— ustgpienia sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED ze stanu 4R w stan
HR, a po nacisnigciu przycisku KB wyltaczony zostanie przekaznik buczka KH1. Po naci$nigciu
przycisku KSS dioda LED przechodzi w stan L.
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W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejSciowego o czasie trwania krotszym od czasu T, sygnal ten nie
zostanie zliczony i dioda LED nie zmieni swojego stanu, oraz nie zostanie zalgczony przekaznik buczka
KH1.

KB KSS KSS KB KSS
T, COEED). T,

|
|
Wej K1 _| |
|
|

=
Py

I

AR HR |
l
|

i

Dioda D1

| |
| |
Przek. buczka ! :
KH1 ! |

Rys. 6 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z pamigcia i z czasem opdznienia T

7.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizatora) [ PO ]

Jest to funkcja, dla ktorej diody LED przyjmuja jeden z dwoch stanow L lub HG, oraz nie zostanie
zalaczony przekaznik buczka KH1.

Wej K1
I HG I IHG |
Dioda D1_|
Przek.buczka | | |
KH1 | | |
Rys. 7 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza czas op6znienia 0 sek.
Uwaga:

e w kanatach z wybrang funkcjg powtarzacza czas opdznienia wynosi 0s.

7.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy [ SS | z czasem opo6znienia T

Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy w np. kanale K1, dioda LED D1 ma stan HG. Po wylaczeniu
silnika i ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi po czasie opdznienia T w stan 4R, oraz
uruchomiony zostaje przekaznik buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:
— nacis$nigcia przycisku KB, nastepuje wylaczenie przekaznika buczka KH1 oraz po nacisnigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan L,
— powrotu sygnalu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejSciem diody LED D1 w stan 1G, a po
nacisnieciu przycisku KB zostaje wylaczony przekaznik buczka KH1, po naci$nigciu przycisku KSS
dioda LED D1 przechodzi w stan HG.

< S N

Wej K1

o
i
=

Dioda D1

Przek. buczka
KH1

o _ ___]
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Rys. 8 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy z czasem op6znienia T

8 Funkcje dodatkowe dla poszczegélnych kanalow
Programowanie funkcji odbywa sie zgodnie z opisem w punkcie 5 oraz przyktadem w punkcie 5.1.
8.1 Wspolpraca ze stykiem nz [ NZ ]

W kanatach wejsciowych wspolpracujacych ze stykiem no mozna wybra¢ wspotprace kanatéw ze stykiem
nz.

8.2 Wyboér przekaznika buczka KH2 [ H2 ]

W wybranych kanatach z funkcjg awaryjng lub kontroli pracy silnika lub pompy mozna aktywowac
przekaznik buczka KH2 z jednoczesnym blokowaniem przekaznika buczka KH1.

8.3 Wybor koloru zéttego Swiecenia diody LED [ Y ]

W wybranych kanatach z funkcjg awaryjng lub kontroli pracy silnika lub pompy, mozna wybra¢ swiecenie
diod LED zamiast w kolorze R, w kolorze Y.

8.4 Wybor czasu op6znienia T

Kazdemu kanatowi moze by¢ przyporzadkowany jeden czas opdznienia. Kaseta wykrywa zmiany stanéw
wejsciowych, ktore trwaja dluzej niz wybrany czas opoznienia. W przypadku pojawienia si¢ sygnatu
wejSciowego o czasie trwania krotszym od wybranego czasu opdznienia, sygnat ten nie zostanie zaliczony 1
dioda LED nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie uruchomiony przekaznik buczka KH1 (lub KH2 w
kanatach z wybranym buczkiem KH?2).

9 Funkcje dodatkowe dla calej kasety

Dodatkowe funkcje majace wplyw na prace calej kasety mozna zaprogramowaé za pomoca
mikroprzetacznikow wewnatrz kasety (rys 5).
Dla catej kasety moga by¢ zaprogramowane:

pkt 3.1 - wybor logiki cztero lub trojstanowej (LB, LA),

pkt.3.3 - wybor czasu eliminacji zaktocen (STO, ST1),

pkt 9.1 - funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja PETRO (PETRO),

pkt 9.2 - wybor trybu pracy listwy WS8-6.

9.1 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z PETRO

Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy z sygnalizacja PETRO przetaczamy przetacznik PETRO w
pozycje ON (rys. 5), oraz wybieramy funkcje podstawowa SS.

Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy np. w kanale K1, dioda LED D1 jest w stanie HG. Po wylaczeniu
silnika i ustgpieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi, po czasie opoéznienia T, w stan 4R oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:

— nacis$nigcia przycisku KB, nastepuje wytaczenie przekaznika buczka KH1 oraz po nacisnigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan HR, po powrocie sygnatu wejsciowego dioda LED
przechodzi w stan HG,

— powrotu sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 w stan 1G, po
nacis$nigciu przycisku KB zostaje wylaczony przekaznik buczka KH1, a po naci$nigciu przycisku
KSS dioda LED przechodzi w stan HG.

| | !
Przekaznik ! |
buczka KH1 | | |

T KB KSS T KSS KB KSS
= G=, —— (=0 =2 =0
! I I ! T T T
Wej K1 | ! | | | | U
| | ) | | | |
| | | |
HG | | 4R HR| HG 4R | 1G | | HG
Dioda D1 | | | | 1 L L
| | | | | |
| - y I
| 3 I
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Rys. 9 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy, z sygnalizacjg PETRO z czasem op6znienia T

9.2 Wybor trybu pracy listwy WS8-6
Kaseta posiada dodatkowa mozliwo$¢ zmiany trybu pracy przekaznikoéw PKn na listwie posredniej WS4-6.

KB KSS KB KSS
l‘T—N ﬂLb NLp
|

|
|
We KlJI |
|
|
|

D1

—_
I

PK2=0, PK1=0 !
przekaznik PK1 _e_

[
PK2=0, PK1=1 !

przekaznik PK1

|
|
|
4R HR
||I
|
|

| t

[ |

[ |

4R l 1R |
|

VUL L |

I
I
PK2=1, PK1=0 !
przekaznik PKI_:_

PK1=2, PK=1 _|
przekaznik PK1

Rys. 10 Przebieg czasowy reakcji listwy WS8-6

10 Sposob podlaczenia
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Rys. 11 Schemat potaczen zewnetrznych kasety S8-E3 z listwa WS8-3
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Styki przekaznikéw buczkéw KHI , KH2 i KU
oraz napiecie zasilania buczkéw HI i H2
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Rys. 12 Schemat potaczen zewnetrznych kasety S8-E3P z listwg WS8-6

Wykorzystujac listwe posrednia WS8-6 zasilamy kasete oraz samg listwe za pomoca wbudowanego w
listwe zasilacza impulsowego 0 napigciu pierwotnym 110 — 220VDC.

Listwa WS8-6 posiada cztery zestawy listew zaciskowych WAGO:
Listwa 1L: pozwala podtaczy¢ sygnaty zewngtrzne z obiektow (KO— K7) oraz przyciski zewngtrzne
(KSS. KL, KB).

— Listwa 2L: przekazuje sygnaty z kasety przekaznikow buczkow (zasilanie buczkéw producenta H1,
H2 oraz beznapigciowe styki NO przekaznikow buczkow KH1, KH2) i pelny beznapigciowy styk
przekaznika PZ (kontrola napigcia zasilania kasety) oraz przekaznikéw PKO — PK7 (przekazniki
zalgczane po wystgpieniu sygnalow awarii w kasecie np. gdy pojawi si¢ sygnat awarii w kanale K2
zostaje zalaczony przekaznik PK2, ktory zostanie wylaczony gdy zniknie sygnat alarmowy i
skasujemy awarie¢ przyciskami KB i KSS.

— Listwa 3L: stuzy do podtaczenia napigcia zasilania listwy.

— Listwa 4L: pozwala wykorzysta¢ sygnaty: Alarm, Uprzedzenie, Awaria, wypracowane przez
przekazniki PAL (przek. Alarm), PUP (przek. Uprzedzenie), PAW (przek. Awaria). Sygnaty te sg
suma sygnatow awarii z kasety gdy zostang wybrane poczwornymi przetacznikami odpowiednio
SW1, SW2, SW3. Zalgczenie przelgcznika na wybranych pozycjach w pozycje ON powoduje
zalgczenia przekaznika sumy przy obecnos$ci awarii na ktorymkolwiek z wybranych kanatow.

Listwa WS8-6 posiada gniazdo D-SUB do podtaczenia jej z kasetg S8-E3P za pomoca przedtuzacza.



Do kasety S8-E3P
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Rys. 13 Schemat blokowy listwy posredniej WS8-6 i schemat potaczen zewnetrznych
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WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe: - Szyldziki (zgodne z podang tre$cig przez zamawiajgcego),

- Kabel przytaczeniowy do 2mb dla S8-E3,

- Listwa posrednia WS8-3 + przedtuzacz do 2mb dla S8-E3,

- Listwa posrednia WS8-6 + przedtuzacz do 2mb dla S8-E3P.
Dodatkowe: - Zasilacz impulsowy dla kasety S8-E3,

- Buczek producenta,

- Kable i przedtuzacze powyzej 2mb.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

ELBOK K. Babczyk, W. Oskedra Sp. j.
ul. Warszawska 46a, 40-008 Katowice REGON: 272856380

Deklarujemy z pelng odpowiedzialnoscia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:

KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S4C-E3(P)

spelnia wymagania stawiane przez:

1.

Dyrektywe: Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna 2014/30/UE

na podstawie zgodnos$ci z normami zharmonizowanymi:

2.

PN-EN-61000-4-2:1999 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i pomiarow
- Badania odpornosci na wytadowania elektrostatyczng
- Podstawowa publikacja EMC
PN-EN-61000-4-4:2005 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornosci na serie szybkich elektrycznych stanéw przejsciowych
PN-EN-61000-4-5:2006 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornos$ci na udary
PN-EN-61000-4-1:2007 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornos$ci na zapady napigcia, krotkotrwale przerwy i zmiany
napigcia
PN-EN-55022:2006 - Urzadzenia informatyczne
- Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych
- Poziomy dopuszczalne i metody pomiarow

Dyrektywe w sprawie ograniczenia stosowania niektorych substancji niebezpiecznych
w sprzecie elektronicznym (RoHS 2) 2011/65/EU



