ELBOK Sp. j.

40-008 KATOWICE, ul. Warszawska 46A
tel./fax 322 524 085; 322 058 831
www.elbok.com.pl; e-mail: biuro@elbok.com.pl

DOKUMENTACJA TECHNICZNA
Kaseta Synoptyczna
typ S24B-E4w-2-2ss, S24B-E4w-2-2bs

N

O OO0 0O 0 000
O OO OO OO0

OO O OO O O O O

Katowice Wrzesien 2017




KODOWANIE KASET SYNOPTYCZNYCH

SXX-—XX=X—-X-=-X
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Tlos¢ Typ Program Sposob potaczenia Kod napigcia s Ilos¢ separowanych
kanatow obudowy zasilania Sy Wi grup kanalow
4 A E - Przewdd 2m 24V DC SS Dwa styki buczka - Brak
8 B EO(T) W Zlagcza WAGO Napigcie wybrane z bs Wyjscie napigciowe 4 Cztery grupy
16 C E3 s Przew6d 2m oraz zakresu 12 -75V DC jeden styk buczka separowane
24 C1 E4 listwa posrednia 80V - 220V DC 2ss _ Dwa podwojne styki buczka
L T WSx-1/3/4 2bs Dwa wyjscia napigciowe
P Przewéd 2m oraz dwa podwojne styki buczka
listwa posrednia 5s Dwa styki buczka
WSx-6 sygnalizacja centralna

Funkcje poszczegolnych programow:

AL, UP, AW

Funkcje poszczegolnych programow:

Program podstawowy, wersja E
- Funkcja alarmowa z pamigcia
- Trzy logiki $wiecenia diod
- Eliminacja zaktocen
E - Wspotpraca ze stykiem no
- Jednokolorowe diody LED, jako domy$lnie R
- Przekaznik buczka KH (wyjscie bs)
- Czas opoznienia 1s
- Wspolpraca z listwg posrednig WSx-1 lub WSx-4

Program rozszerzony, wersja E3
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
- Trojkolorowe diody LED R/G/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw opodznien od 0,03s do 32s
- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 (wyjscie 2bs lub 2ss)
- Pamiec 6 ostatnich awarii
- Wspolpraca z listwa posrednig WSX-3 lub WSx-6
- Programowana przez zewngtrzny programator P-32 MINI

E3

Kodowanie rozmiarow kaset:

Wysokos¢ Szeroko$¢
Kod (mm) (mm) Typy kaset
144 S16A
A 192 96 S8A
192 S24B
B 144 144 S16B
96 S8B
C 96 96 S4C
C1 96 72 S4C1
L 81 41 S16L
Uwaga:

EO

Program rozszerzony, wersja EO
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe w grupach kanatow:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
- 2 czasy opoznienia z 8 dostgpnych
- Jeden kolor wybierany indywidualnie z R/G/Y
- Tryb PETRO dla silnika lub pompy
- Wspolpraca z listwg posrednig WSx-1 lub WSx-4
- Moze wspolpracowaé z innymi kasetami w grupie EQ(T)

E4

Program rozszerzony, wersja E4
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem nz lub no
- Trojkolorowe diody LED R/G/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw opdznief od 0,03s do 32s
- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 (wyj$cie 2bs/2ss lub5s)
- PamigC 6 ostatnich awarii
- Przekaznik kontroli zasilania KU
- Generowanie sygnatéw sygnalizacji centralnej AL, AW, UP
- Wspolpraca w grupie kaset E4
- Wspdlpraca z listwa transmisyjng WT-SE4-1
- Programowanie funkcji z klawiatury

Sterownikowa
- Bez wbudowanego programu, realizuje program sterownika
-Do wspolpracy z wejsciowa/wyjsciowa karta dowolnego
sterownika

Producent zastrzega sobie mozliwos¢ zmian w funkcjonalnosci kaset, ktore nie pogarszajq ich jakosci.
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna typu S24-E4 przeznaczona jest do kontroli wizualno - dzwigkowej 24 kanatow
wejsciowych. Kaseta synoptyczna ma za zadanie informowa¢ obstuge o przebiegu procesu
technologicznego jego przekroczeniach granicznych np. (max/min poziomu, ci$nienia, temp., itp.), kontroli
pracy silnika lub pompy. Kaseta stuzy do kontroli stanu matych i $rednich obiektow, urzadzen
przemystowych, ciggdéw technologicznych.

DANE TECHNICZNE

ilos¢ kanatow 24 lub 23 + awaria zasilania
temperatura pracy -10°C + +55°C

separacja wejs$¢ transoptorowa

rezystancja stykow wejsciowych <5000 QQ

czas opoOznienia sygnalow wyjscia do wejscia 0,03; 0,06; 0,25; 1: 4: 8; 16; 32s +15 %
napigcie zasilania Uz 80 + 260 VDC

pobdér mocy max 6,5 W

prog ,,1” logicznej >Uz - (9,00 + 0,5) VDC

AC1 - 2A/240 VAC

obcigzalno$¢ stykow przekaznikow KH1, KH2, KU DC1 - 5A/24 VDC

wymiary kasety (wys. x szer. x gleb. x gleboko$¢ z wtykiem) 144x192x85x120 mm
wymiary wyciecia ( Wys. x Szer.) 138x186 mm
masa 0,9 kg

klasa szczelnosci od frontu IP 40

1 Wymiary kasety
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Rys. 1 Wymiary kasety S24B-E4




2 Sposob polaczenia kasety
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Rys. 3 Schemat potaczen zewngtrznych kasety S24B-E4w-2-2ss z zasilaniem wejs$¢ +Uz
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Rys. 4 Schemat potaczen zewnetrznych kasety S24B-E4w-2-2bs, zasilanie wej$¢ +COMMON

3 Zasady ogolne

Sygnatami wej$ciowymi dla kanatéw sa styki zasilane napigciem +COMMON lub +Uz (rys. 2, 3, 4).
Sygnalami wyjsciowymi sa:
— diody $wiecace LED odwzorowujace stany sygnatow wejsciowych,
— styki:
— przekaznika kontroli zasilania kasety KU, jako beznapigciowy styk nz,
— przekaznikow buczkow KH1, KH2 jako beznapig¢ciowy styk no,

Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:

KB - Kasowanie Buczka - wylacza przekazniki buczkéw KH1 i KH2,

KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacje Swietlng

KL - Kontrola diod LED i przek. Buczkéw - kontroluje ~ $wiecenie  diod oraz  dzialanie
przekaznikow buczkéw KH1 i KH2,

3.1 Wybér rodzaju swiecenia diod LED

Kaseta posiada trzy roézne rodzaje §wiecenia diod LED; jedng czterostanowg i dwie trojstanowe. W celu
wybrania odpowiedniego rodzaju $wiecenia nalezy zaprogramowac ja za pomoca mikroprzetacznikow na
tylnej Sciance kasety w obszarze programowania (rys. 11, 12) zgodnie z tabelg nr 1.

Tabela nr 1
LB | LA | Logika §wiecenia
OFF | OFF czterostanowa
OFF | ON trojstanowa A
ON | OFF | trdjstanowa B
ON | ON na zyczenie




3.2 Sposéb swiecenia diod LED
W kasecie zastosowano trojkolorowe diody LED: czerwona — R, zielona— G i zotta—Y.

Diody $wiecgce mogg przyjmowacé cztery stany opisane w tabeli nr 2.

Tabela nr 2
Stan LED | Dla logiki $wiecenia czterostanowego | Dla logiki $wiecenia trojstanowego
stan L dioda nie $wieci dioda nie §wieci
stan H dioda $wieci §wiatlem cigglym dioda $wieci §wiatlem cigglym
stan 1 dioda miga z czestotliwoscig 1Hz nie wystepuje
stan 4 dioda miga z czestotliwoscig 4Hz dioda miga z czestotliwoscig 4Hz

Reakcja kasety w logice $§wiecenia czterostanowej lub trojstanowej opisana jest w tabeli nr 3.

Tabela nr 3
Reakcja kasety
Sygnat zewngtrzny | Czynnosci obstugi Logika Logika troj- Logika troj-
czterostanowa | stanowa A stanowa B
Pojawienie sie sygnahu ~ KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2
LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przycisniecie KB LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przyci$nigcie KSS | LED stan 1 LED stan H LED stan H
Sygnat ustapit po _ LEDstanL | LEDstanL | LEDstanL
potwierdzeniu
Sygnat ustapit przed KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2 | KH1 lub KH2
potwierdzeniem B LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnalu Przyci$nigcie KB | LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnalu Przyci$nigcie KSS | LED stan L LED stan L LED stan L

W dalszej czegsci dokumentacji technicznej opisana jest czterostanowa logika swiecenia diod LED. Dla
trojstanowej logiki swiecenia kaseta realizuje zaprogramowane funkcje tak jak w logice czterostanowej,

jedynie zmienia si¢ sposob sygnalizacji $wietlnej zgodnie z tabela nr 3.

3.3 Woybor czasu eliminacji zaklocen

Wszystkie wejsécia kasety majg wbudowane uktady filtrujace zaktocenia, pozwalajace na eliminacj¢ krotko-
trwalych zaktocen o r6znym czasie trwania. Czas eliminacji zakldcen jest ustawiany na tylnej $ciance kasety

za pomocg mikroprzetacznikow ST1 1 STO (rys 11, 12) wedtug tabeli nr 4.

Tabela nr 4
ST1 STO | Czas eliminacji zaktocen (ms)
OFF OFF 2
OFF ON 8
ON OFF 16
ON ON 32

3.4 Praca kasety po zalaczeniu zasilania oraz test sygnalizacji

Po zalaczeniu napigcia zasilania Uz na kasetg, wszystkie diody LED DO + D23 przechodza w stan HR na
ok.1s, oraz uruchomione zostang przekazniki buczkéw KH1 i KH2 na ok. 0,5s. Dioda Uz jest w stanie 1G

do momentu nacisnigcia przycisku KSS, wtedy przyjmuje stan HG.

Test sygnalizacji kasety odbywa si¢ po nacisni¢ciu przycisku KL, co powoduje przejscie wszystkich diod

LED DO + D23 w stan HR na ok.1s i zalaczenie przekaznikéw buczkéw KH1 i KH2 na ok. 0,5s.

Po nacisnieciu przycisku KL przez dtuzszy czas zalgczone zostajg przekazniki buczkow KH1 i KH2 na ok.

0,5s, a diody LED DO + D23 przyjmuja stan HR przez caly czas naciskania przycisku KL.
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Rys. 5 Zalaczenie kasety oraz testowanie sygnalizacji

4 Programowanie funkcji

Kaseta posiada programowalne funkcje:
— podstawowe dotycza poszczegélnych kanatow, programowane przy pomocy klawiatury kasety
zgodnie z tabelg nr 5.
— ogélne dla catej kasety, programowane za pomocg mikroprzetgcznikow w obszarze programowania

(rys. 12, 13).
Tabelanr 5
Symbol na Funkcje . Opis funkcji
wyswietlaczu podstawowe Opis w punkcie
AP Awaryjna z pamigcia 7.1
PO Glowne Powtarzacz 7.2
SS Kontrola pracy silnika lub pompy 7.3
NZ Wspotpraca ze stykiem NZ 8.1
H2 Wybor przekaznika buczka KH2 8.2
Y Wybdr koloru zottego Y 8.3
1T Opodznienie wy - we 1s
AT Opoznienie wy - We 4s
03 Dodatkowa Opo6znienie wy - we 0,03s
16 Opdznienie wy - we 16S 8.4
06 Opoznienie wy - we 0,06s
8T Opdznienie wy - we 8s
T2 Opoznienie wy - we 250ms
32 Opoznienie wy - we 323
AL Przyporzadkowanie kanatu do sygnatu Alarm
AW Grupowanie do Przyporzadkowanie kanatu do sygnatu Awaria 9
sygnalizacji -
uUpP centralngj Przyporzadkowanie kanatu do sygnatu Uprzedzenie
WS Wylaczenie sygnalizacji centralnej




4.1 Ustawienia fabryczne

Kaseta jest dostarczana z ustawieniami fabrycznymi:

— kanaty awaryjne z pamigcig AP,

— kanaty wspoélpracuja ze stykiem no,

— uruchomione kanatly zataczajg przekaznik buczka KH1,

— diody LED $wieca w kolorze czerwonym R,

— opdznienie migdzy sygnatami wejsciowymi i wyjsciowymi 1s 1T,

— wylaczona sygnalizacja centralna WS,

— wszystkie mikroprzelaczniki funkcji ogélnych znajduja sie w pozycji OFF.
Uwaga:

e Ustawienia fabryczne dla funkcji podstawowej uzyskamy po naci$nigciu przycisku RESET

wewnatrz kasety.

5 Sposob programowania funkcji podstawowych

Aby wejs¢ w tryb programowania nalezy zalozy¢ mostek na gniezdzie GK pomigdzy sygnatami PROG
(GK-3) i +Uz (GK-4); patrz rys. 11. Na wyswietlaczu, w prawym dolnym rogu kasety, pojawi si¢ pulsujacy
z czestotliwoscig 1Hz symbol AP, dioda DO znajduje si¢ w stanie 1R lub 1G, a pozostate diody znajduja si¢
w stanie HR lub HG.
Kolor $wiecenia diod na odpowiednich kanatach odpowiada stanowi w jakim znajduje si¢ funkcja, ktorej
symbol wyswietlany jest na wyswietlaczu alfanumerycznym:

— gdy dioda LED jest w stanie G, oznacza to iz wybrana funkcja jest nieaktywna na tym kanale,

— gdy dioda LED jest w stanie R, oznacza to iz wybrana funkcja jest aktywna na tym kanale,

— gdy dioda LED jest w stanie 1G lub 1R na danym kanale oznacza to mozliwo$¢ przeprogramowania

danej funkcji na tym kanale.

Przejscie do nastepnej funkcji nastepuje po nacisnieciu przycisku KL, co sygnalizowane jest zmiang wy-
swietlanego symbolu na wyswietlaczu. Wyswietlanie symboli odbywa si¢ w kolejnosci: AP, PO, SS, NZ,
H2,Y, 1T, 4T, 03, 16, 06, 8T, T2, 32, AL, AW, UP, WS.
Wybdr programowanego kanatu nastepuje po nacisnigciu przycisku:

— KSS - zmiana w gére (np. K1 na K2, K2 na K3 itd.),

— KB - zmiana w dot (np. K10 na K9, K9 na K8 itd.).
W przypadku funkcji podstawowych aby zmieni¢ funkcje¢ z nieaktywnej na aktywna (co sygnalizowane jest
zmiang stanu diody LED z 1G na 1R) nalezy:

— nacisng¢ KSS i przytrzymac,

— nacisna¢ KL,

— pusci¢ KL,

— pusci¢ KSS.
Tylko w przypadku funkcji podstawowych dodatkowych NZ, H2, Y aby zmieni¢ funkcje z aktywnej na nie-
aktywna (co sygnalizowane jest zmiang stanu diody LED z 1R na 1G) nalezy:

— nacisng¢ KB 1 przytrzymac,

— nacisna¢ KL,

— pusci¢ KL,

— pusci¢ KB.
5.1 Przyklad programowania kasety z ustawieniami fabrycznymi na kanale K1

Programujemy funkcje podstawowe kolejno:

a. Kontrola silnika lub pompy SS,

b. Wspolpraca ze stykiem NZ,

c. Wybdr przekaznika buczka KH2 H2,

d. Wybor koloru §wiecenia zottego Y,

e. Wybor czasu op6znienia 16s 16.
Nalezy zatozy¢ mostek na gniezdzie GK-3 — GK-4, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol AP i
dioda LED DO znajduje w stanie 1R.
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Ad a. Nalezy nacisnag¢ dwa razy KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol SS. Aby wybra¢ kanat
K1 nalezy raz nacisng¢ KSS, dioda LED D1 znajduje si¢ w stanie 1G. Aby zaprogramowac tg
funkcje nalezy nacisna¢ KSS i przytrzymac, nacisnag¢ KL, pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1
przechodzi w stan 1R potwierdzajgc zaprogramowanie tej funkcji.

Ad b. Nalezy raz nacisng¢ KL, na wyswietlaczu wyswietla si¢ pulsujacy symbol NZ oraz dioda LED D1
jest w stanie 1G, nalezy zaprogramowac te funkcje nacisngé KSS i przytrzymac, nacisng¢ KL, puscié
KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 zmienia stan na 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.

Ad c. Nalezy raz nacisng¢ KL, na wy$wietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol H2 oraz dioda LED D1 jest
w stanie 1G, nalezy zaprogramowac te¢ funkcje nacisnagé KSS i przytrzymac, nacisnaé KL, pusci¢
KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.

Ad d. Nastepnie raz nacisnaé¢ KL raz, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol Y oraz dioda LED D1
jest w stanie 1G, nalezy zaprogramowac t¢ funkcje nacisngé KSS i przytrzymaé, nacisng¢ KL,
pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej
funkciji.

Ade. Nastepnie trzy razy nacisna¢ KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol 16 oraz dioda LED
D1 jest w stanie 1G, nalezy zaprogramowac te¢ funkcje nacisngé KSS i przytrzymac, nacisnag¢ KL,
pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przyjmuje stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej
funkciji.

Wyjscie z trybu programowania nastepuje po rozlaczeniu mostka GK-3 + GK-4.

6 Przeglad ustawien funkcji podstawowych z klawiatury kasety

W celu wejsécia w tryb przegladu ustawien funkcji podstawowych nalezy na klawiaturze kasety:

— nacisng¢ kolejno przyciski KB, KL, KSS i przytrzymaé przez 4 s. Kaseta przechodzi w tryb
przegladu funkcji podstawowych, na wyswietlaczu w prawej dolnej czeSci kasety wyswietla sie
symbol AP. Diody LED (DO + D23) odpowiadajace kanalom gdzie zaprogramowana zostala funkcja
AP sa w stanie HR, w kanalach niezaprogramowanych diody LED sa w stanie HG,

— po naci$nigciu przycisku KL nastepuje przej$cie do podgladu nastepnej funkcji. Na wyswietlaczu
wyswietla si¢ kolejny symbol PO, jednoczesnie diody LED (DO + D23) odpowiadajace kanatom
gdzie zaprogramowana zostata ta funkcja sg w stanie HR, w kanatach niezaprogramowanych diody
LED sa w stanie HG.

Przejscie do kolejnej funkcji po naci$nieciu klawisza KL.
Wyjscie z trybu przegladu nastepuje:
— po przyjsciu sygnalu awaryjnego na dowolny kanat,
— gdy nie naciskany jest przycisk KL przez 10 sekund.

7 Funkcje podstawowe gléwne

Programowanie funkcji zgodnie z punktem 5, oraz przyktad 5.1.
Kazdemu kanatowi moze by¢ przyporzadkowana tylko jedna funkcja podstawowa:
— funkcja awaryjna z pamiecia i z wybranym czasem op6znienia,
— funkcja powtarzacza (sygnalizatora) bez op6znienia,
— funkcja sygnalizacji pracy silnika lub pompy z wybranym czasem opo6znienia.

7.1 Funkcja awaryjna z pamiecia [ AP ] z czasem opéznienia T

Przy braku sygnatéw wejsciowych, diody LED sg w stanie L. Po pojawieniu si¢ sygnatu wej$ciowego na
dowolny kanat np. K1 dioda LED D1 odwzorowujaca ten kanal, przechodzi po czasie T ze stanu L w stan
4R, z rownoczesnym zataczeniem przekaznika buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:

— nacisnigcia przycisku KB (wytaczony zostaje przekaznik buczka KH1), oraz nacisniecie przycisku
KSS, co sygnalizowane jest przejsciem diody $wiecacej LED D1 ze stanu 4R do stanu 1R. Po
ustgpieniu sygnatu wejsciowego dioda §wiecgca LED D1 przechodzi ze stanu 1R w stan L,

— ustgpienia sygnalu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 ze stanu 4R w
stan HR, a po nacisnieciu przycisku KB wytaczony zostanie przekaznik buczka KH1. Po nacisnigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan L.
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W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejsciowego o czasie trwania krotszym od zaprogramowanego T np.
na kanale K1 kaseta nie zareaguje, dioda LED D1 nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie zatgczony
przekaznik buczka KH1.

KB KSS KSS KB KSS

| | | |
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Rys. 6 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z pamigcig i czasem opOznienia T
7.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizatora) [ PO ]

Jest to funkcja, dla ktorej diody LED przyjmuja jeden z dwoch stanéw L lub HG bez opdznienia, oraz nie
zostaje zataczony przekaznik buczka KH1.
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Rys. 7 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza

Uwaga:
e W kanatach z wybrang funkcjga PO programowanie czasoOw opoznienia jest ignorowane.

7.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy [ SS | z czasem opo6znienia T

Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy na danym kanale np. K1, dioda LED D1 ma stan HG. Po wy-
taczeniu silnika i ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi po czasie op6znienia T w stan
4R, oraz uruchomiony jest przekaznik buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:
— naci$nigcia przycisku KB, nastgpuje wylaczenie przekaznika buczka KH1 oraz po naci$nigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan L,
— powrotu sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejSciem diody LED D1 w stan 1G, a po
naci$nigciu przycisku KB zostaje wytaczony przekaznik buczka KH1, po naci$nigciu przycisku KSS
dioda LED D1 przechodzi w stan HG.
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Rys. 8 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pomp'y z czasem opoznienia T
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8 Funkcje podstawowe dodatkowe kanalow

Programowanie funkcji zgodnie z punktem 5 oraz przyktadem w punkcie 5.1.
8.1 Wspolpraca ze stykiem nz [ NZ ]

W kanatach wejSciowych wspotpracujacych ze stykiem no mozna wybra¢ wspolprace kanatow ze stykiem
nz.

8.2 Wybér przekaznika buczka KH2 [ H2 ]

W wybranych kanatach z funkcjg awaryjng lub kontroli pracy silnika lub pompy mozna aktywowac
przekaznik buczka KH2 z jednoczesnym blokowaniem przekaznika buczka KH1.

8.3 Wybér koloru zoéltego swiecenia diody LED [ Y ]

W wybranych kanatach z funkcjg awaryjng lub kontroli pracy silnika lub pompy, mozna wybraé¢ $wiecenie
diod LED zamiast w kolorze R, w kolorze Y.

8.4 Wybor czasu opo6znienia T

Kazdemu kanatowi moze by¢ przyporzadkowany jeden czas opdznienia.

Kaseta wykrywa zmiany stanow wejSciowych, ktore trwaja dluzej niz wybrany czas opodznienia. W
przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejSciowego o czasie trwania krotszym od wybranego czasu op6znienia,
sygnatl ten nie zostanie zaliczony i dioda LED nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie uruchomiony
przekaznik buczka KH1.

9 Sygnalizacja centralna [ AL, AW, UP, WS ] przy wspoélpracy z listwa
WT-SE4-1

Dowolne kanaty z funkcja awaryjng mozna przypisa¢ do jednego z sygnatow sygnalizacji centralnej:
AL (Alarm), AW (Awaria), UP (Uprzedzenie) oraz WS (Wylaczanie sygnalizacji centralnej). Aby
aktywowa¢ sygnal alarmowy AL, nalezy na wybranych kanatach zaprogramowaé w/w funkcje. W
momencie wystapienia sygnatu na ktorymkolwiek z wybranych kanatow z funkcja AL, zostaje
wypracowany sygnal alarmu, zataczony jest przekaznik KAL, ktérego styki sa wyprowadzone na zlgcze
listwy WT-SE4-1 (rys. 13).

Aktywacja i sposob programowania dla sygnatow AW i UP jest identyczny z tym, ze zostaje uruchomiony
odpowiadajacy im przekaznik KAW lub KUP i ktorych styki no sg rowniez wyprowadzone na ztacze listwy
WT-SE4-1 (rys. 13).

Aby wytaczy¢ funkcje AL, AW lub UP nalezy przejs¢ do funkcji Wytaczenie Sygnalizacji Centralnej i ja
aktywowac.

10 Funkcje ogolne dla calej kasety

Ogolne funkcje majace wplyw na prace catej kasety mozna zaprogramowac za pomocg mikroprzetacznikow
dostepnych na tylnej Sciance kasety lub wewnatrz kasety. W celu wybrania funkcji nalezy odpowiednio
ustawi¢ mikroprzetaczniki w pozycje ON (rys. 11, 12).
Dla catej kasety moga by¢ zaprogramowane:

— funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja PETRO,

—  wybor trybu pracy przyciskéw zewnetrznych LK,

— wyrdznienie kasety, ktora zgtosita awari¢ WA.

10.1 Funkcja Kkontroli pracy silnika lub pompy 2z sygnalizacja PETRO
[PETRO=0ON],[SS]

Funkcje kontroli pracy silnika lub pompy =z sygnalizacja PETRO programujemy przelaczajac
odpowiadajacy jej mikroprzetacznik w pozycje ON (rys. 11, 12).

Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy w kanale K1, dioda LED np. D1 jest w stanie HG. Po wylaczeniu
silnika i ustgpieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi, po czasie opdznienia T, w stan 4R oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:
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— naci$nigcia przycisku KB, nastgpuje wylaczenie przekaznika buczka KH1 oraz po nacis$nigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan HR, po powrocie sygnatu wejsciowego dioda LED
przechodzi w stan HG,

— powrotu sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 w stan 1G, po
nacisnigciu przycisku KB zostaje wylaczony przekaznik buczka KH1, a po nacisnigciu przycisku
KSS dioda LED przechodzi w stan HG.
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Rys. 9 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy, z sygnalizacja PETRO
10.2 Wybor trybu pracy przyciskow zewnetrznych kasety [ LK ]

Kaseta posiada mozliwos¢ zmiany logiki dziatania przyciskow zewngtrznych (GK-7,-8). Jezeli
mikroprzetacznik LK = ON (rys. 11, 12) nastgpi zmiana logiki dziatania przyciskow zewnetrznych kasety
zgodnie z tabelg nr 6, co pozwala na niezalezne kasowanie przekaznikéw buczkow KH1 i KH2.

Tabelanr 6
LK Zacisk GK-7| Zacisk GK- 8
OFF KB KSS
ON KB1 KB2

10.3 Wyroznienie kasety, ktora zglositla awarie [ WA |

Przy pracy grupowej w kasetach gdzie mikroprzetacznik WA = ON (rys 11, 12) i wystapi sygnat awarii na
dowolnej kasecie dioda LED Uz na tej kasecie przechodzi w stan HY, co pozwala na szybka lokalizacje
kasety, na ktorej wystapita awaria. Po nacis$nieciu przycisku KB, a nastgpnie KSS na klawiaturze kasety,
dioda LED Uz przyjmuje stan HG.
Uwaga:

e przy wybranej funkcji WA nie jest aktywny zewngtrzny przycisk KSS,

e funkcje WA powinno si¢ aktywowa¢ wyltacznie przy pracy grupowej kaset.

11 Przeglad pamieci 6 ostatnich awarii

Aby wywotaé tryb przegladu 6 ostatnich awarii nalezy jednoczesnie nacisng¢ i przez 4s przytrzymac
przyciski KB i KSS na przednim panelu kasety. Dioda LED Uz, przejdzie w stan HR. Przeglad odbywa si¢
sekwencyjnie. Co 4s na diodach DO+ D24 wyswietlane sg po kolei kolejne zapamigtane awarie. Jako
pierwsza bedzie wyswietlana ostatnio zapamigtana awaria, jako druga przedostatnia, itd. W celu
rozroznienia kolejnosci wystapienia awarii diody LED zmieniajg kolor 1 czgstotliwos¢ Swiecenia. Kolejnos¢
wykrytych stanéw awaryjnych przez kasete wyswietlana jest nastepujaco: 4R, 1R, HR, 4Y, 1Y, HY.
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Rys. 10 Przebieg czasowy ostatnich szesciu awarii
Przeglad awarii zostaje przerwany:
— po nacisnigciu przycisku KL,
— W momencie wystgpienia sygnatu awarii,
— po przejsciu calego cyklu przegladu szesciu awarii.

12 Opis gniazd przylaczeniowych i programowania dla calej kasety

5000 O ON 00000
o\.../e afalalallals o\...Jo
Gl FEETEE GO
w
o
GK GA GB GC GU GH
1 +uz 1/ KO 1 K8 1| K16 1/KU-12| |1 |kH1-14
2| Uz 2/ K1 2| K9 2| K17 2 |[KU-11| |2 |KH1-11
3| PROG 3| K2 3| K10 3| K18 3 |KU-12| |3 [KH1-24
4| COM+ 4] K3 41K11 4| K19 4 |KU-11| |4 |KH1-21
5| COM+ 5| K4 5/ K12 5|/ K20 5|KU-22| |5 |KH2-14
6| KL 6| K5 6| K13 6| K21 6 |KU-21| |6 |[KH2-11
7 |KB/KB1, 7| K6 71K14 7| K22 7 |[KU-22| |7 [KH2-24
8 KSS/KB2 8| K7 8| K15 8| K23 8 |KU-21| [8 |KH2-21
1 - - - - - -
2 - - - - - -
3 - - - - - -
4 - - - - - -
5 - - - - - -
6 - - - - - -
7 - - - - - -
8 - - - - - -

Rys. 11 Opis gniazd przytaczeniowych kasety S24B-E4w-2-2ss
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Rys. 12 Opis gniazd przytaczeniowych kasety S24B-E4w-2-bs

13 Laczenie kaset w grupe

Kasety z programem E4 moga pracowa¢ w dowolnie skonfigurowanej grupie, potencjaty —Uz tych kaset
muszg by¢ potaczone. W tym celu nalezy polaczyé 9 przewodowymi przedluzaczami gniazda GO

poprzedniej kasety z gniazdem Gl nastgpnej kasety. Umozliwia to:
— synchronizacje migania diod LED we wszystkich kasetach,

— mozliwo$¢ wykorzystania zewnetrznych przyciskow KB, KSS, KL przylaczonych na dowolng

kasete,

— pobudzenie zewngtrznego buczka i wykorzystanie beznapigciowego styku przekaznika buczka KH1
i KH2 na listwie posredniej WT-SE4-1,
— pobudzenie przekaznikow KAL, KUP, KAW na listwie WT-SE4-1.

Uwaga:

e Maksymalna ilo$¢ potaczonych do wspotpracy kaset w grupie do 20 szt.
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Rys. 13 Laczenie kaset E4 w grupe zastosowaniem listwy WT-SE4-1
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W przypadku wykrycia przez kasetg braku sygnatow transmisji przychodzacych na ztacze Gl, zapala si¢ na
wyswietlaczu cyfrowym symbol FT oraz wylagczony zostaje przekaznik kontroli napigcia KU. Dioda Uz
przechodzi w stan HR. Jest to informacja dla obstugi 0 braku zasilania lub braku potaczenia z poprzednia
kaseta. Przyktadowo gdy na kasecie KAS: wyswietli si¢ symbol FT, oznacza to, ze kaseta KAS1 nie
przekazuje sygnatow transmisji i nalezy przede wszystkim sprawdzi¢ poprawno$¢ potaczen migdzy
kasetami KAS: i KAS1, oraz bezpiecznik kasety KAS:.

14 Sygnalizacja braku napiecia zasilania kasety

Kaseta posiada wewnetrzny przekaznik KU, kontrolujacy obecno$¢ napigcia zasilania kasety. W chwili
zaniku napigcia zasilania kasety, przekaznik KU zostaje wylgczony, a wyprowadzone na gniazdo GU styki
Nz mozna Wykorzysta¢ do sygnalizacji braku napigcia na zewnetrznych uktadach sterujgcych.

15 Kontrola braku napiecia zasilania (wykonanie specjalne)

W kasecie S24B-E4 jest mozliwo$¢ wykorzystania kanatu K23 jako kanalu informacyjnego o braku
napigcia zasilajgcego kasete. W tym wykonaniu kaseta kontroluje wylgcznie 23 kanaly wejsciowe
(KO + K22), kanal K23 jest fizycznie odlaczony od sygnatu wejsciowego i kontroluje napigcie zasilania
kasety. Gdy nastgpi awaria zasilania kasety, dioda D23 przyjmuje stan HR, a pozostate diody w kasecie sg
nieaktywne. Swiecenie diody LED D23 jest podtrzymywane przez czas okoto 6 h, pozwalajac w tym czasie
zlokalizowac kasete z awarig zasilania.

WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe: - wtyki roztgczne WAGO (komplet),
- szyldzik z opisem kanatéw wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury, po zdjeciu
przedniej ramki kasety.

Dodatkowe: - listwa posrednia WT-SE4-1,
- buczek pradu statego
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