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KODOWANIE KASET SYNOPTYCZNYCH
SXX=XX=X—=-X=X

N~

Tlos¢ Program Sposdb potaczenia Kod napigcia Tlo§¢ separowanych
kanatow L Sygnaly wyjciowe grup kanatow
obudowy zasilania
4 A E Przewod 2m 24V DC ss Dwa styki buczka Brak
8 B EO(T) W Zlagcza WAGO Napigcie wybrane z bs  Wyjécie napigciowe Cztery grupy
16 C E3 Przewod 2m oraz zakresu 12 -75V DC jeden styk buczka separowane
24 C1l E4 listwa posrednia 80V - 220V DC 2ss  Dwa podwojne  styki
WSx-1/3/4 buczka
L T 2bs  Dwa wyjscia napigciowe
P Przewdd 2m oraz dwa  podwojne  styki
listwa posrednia buczka
WSx-6 5s Dwa styki buczka
sygnalizacja centralna

Funkcje poszczegolnych programow:

Program podstawowy, wersja E
- Funkcja alarmowa z pamigcia
- Trzy logiki $wiecenia diod
- Eliminacja zaklocen
E - Wspbtpraca ze stykiem no
- Jednokolorowe diody LED, jako domy$lnie R
- Przekaznik buczka KH ( wyjscie bs )
- Czas opoznienia 1s
- Wspolpraca z listwa posrednig WSx-1 lub WSx-4

Program rozszerzony, wersja E3
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:

- Powtarzacz (sygnalizator)

- Kontrola pracy silnika lub pompy

- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
E3 - Trojkolorowe diody LED R/G/Y

- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej

- 8 dostepnych czasoéw opoznien od 0,03s do 32s

- Pamiec 6 ostatnich awarii
- Wspolpraca z listwa posrednig WSX-3 lub WSx-6

- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 (wyj$cie 2bs lub 2ss)

- Programowana przez zewngtrzny programator P-32 MINI

Kodowanie rozmiarow kaset:

Wysokosé Szeroko$¢
Kod (mm) (mm) Typy kaset
144 S16A
A 192 9 S8A
192 S24B
B 144 144 S16B
96 S8B
C 96 96 S4C
C1 96 72 S4C1
L 81 41 S16L
Uwaga:

AL, UP, AW

Funkcje poszczegolnych programow:

EO

Program rozszerzony, wersja EO
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe w grupach kanatow:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem no lub nz
- 2 czasy opoznienia z 8 dostgpnych
- Jeden kolor wybierany indywidualnie z R/G/Y
- Tryb PETRO dla silnika lub pompy
- Wspolpraca z listwg posrednig WSx-1 lub WSx-4
- Moze wspotpracowaé z innymi kasetami w grupie EQ(T)

E4

Program rozszerzony, wersja E4
Wszystkie funkcje jak w E plus dodatkowe:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wspolpraca ze stykiem nz lub no
- Trojkolorowe diody LED R/G/Y
- Kolor Y wybrany indywidualnie dla funkcji alarmowej
- 8 dostepnych czaséw opdzniefi od 0,03s do 32s
- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2 (wyjscie 2bs/2ss
lub5s)
- Pamigc 6 ostatnich awarii
- Przekaznik kontroli zasilania KU
- Generowanie sygnatow sygnalizacji centralnej AL, AW, UP
- Wspolpraca w grupie kaset E4
- Wspolpraca z listwa transmisyjna WT-SE4-1
- Programowanie funkcji z klawiatury

Sterownikowa
- Bez wbudowanego programu, realizuje program sterownika
- Do wspolpracy z wejsciowa/wyjsciowa karta dowolnego
sterownika

Producent zastrzega sobie mozliwos¢ zmian w funkcjonalnosci kaset, ktore nie pogarszajq ich jakosci.




Kaseta synoptyczna typu S24-E0 przeznaczona jest do kontroli wizualno-dzwickowej 24 kanatow
wejsciowych. Kaseta synoptyczna ma za zadanie informowac obstuge o przebiegu procesu technologicznego
jego przekroczeniach granicznych (max/min poziomu, ci$nienia, temp. itp), pracy silnika lub pompy. Kaseta
stuzy do kontroli matych i srednich obiektow, urzadzen przemystowych, ciagéw technologicznych, silnikow,

PRZEZNACZENIE

pomp itp.

144

DANE TECHNICZNE
ilo$¢ kanalow 24
temperatura pracy -10°C + +55°C
separacja wejs¢ transoptorowa
rezystancja max stykow wejsciowych <5000 Q
czas op6znienia sygnatow wyjscia do wejscia 0,03; 0,06; 0,25;1; 4; 8; 16; 32s £15 %
napigcie zasilania 24VDC + 20%

poboér mocy max

5 W (z buczkiem producenta)

prog ,,1”” logicznej

>(9,00VDC + 0,5 V)

obcigzalnos¢ styku przekaznika buczka KH

»AC1” —0,5A/125VAC
,DC1” — 1A/30VDC

wymiary kasety (wys. x szer. x gleb. x gleb z wtyczka)

144x192x64x121 [mm]

wymiary wyciecia (wys. x Szer.)

138x186 [mm]

masa max 0,9 kg
klasa szczelnosci IP 40
Wymiary kasety
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Rys.1 Wymiary kasety S24B-EQ




2 Sposob podlaczenia kasety
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Rys. 2 Schemat potaczen zewnetrznych kasety S24B-E0, zasilanie wejs¢ z wyprowadzenia COM+
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Rys. 3 Schemat potaczen zewnetrznych kasety S24B-E0, zasilanie wej$¢ z napigcia +Uz



3 Zasady ogolne
Sygnatami wejsciowymi dla kanalow sa:
— beznapigciowe styki ,,no” zasilane z kasety poprzez napiecie z kasety COM (rys. 2),
— napiecie zewnetrzne +Uz (rys. 3).
Sygnatami wyj$ciowymi sg:
— diody swiecace LED odwzorowujace stany sygnatow wejsciowych,
— wspolny sygnal zrealizowany przy pomocy przekaznika buczka KH: wyjscie dla buczka
producenta H i styku ,,no” przekaznika buczka.

Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:

KB - Kasowanie Buczka - wylgcza przekaznik buczka KH,
KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacje $wietlna,
KL - Kontrola diod LED i przek. Buczka - kontroluje $wiecenie diod oraz zatacza przekaznik

buczka KH.
3.1 Wybér logiki $wiecenia diod LED

Kaseta posiada trzy rozne rodzaje logiki §wiecenia diod LED; jedng czterostanowa i dwie trojstanowe. W celu
wybrania odpowiedniej logiki $wiecenia nalezy zaprogramowac ja za pomocg mikroprzetacznikéw
dostepnych wewnatrz kasety (rys. 5) zgodnie z tabelg nr 1.

Tabela nr 1

LB | LA | Logika Swiecenia
OFF | OFF | czterostanowa
OFF | ON trojstanowa A
ON | OFF trojstanowa B
ON | ON na zyczenie

3.2 Sposob swiecenia diod LED

W kasecie zastosowano trojkolorowe diody LED: czerwong — R, zielong — G i z6ttg — Y.,
Diody $wiecace moga przyjmowac cztery stany opisane w tabeli nr 2:

Tabela nr 2
Stan LED | Dla logiki §wiecenia czterostanowego | Dla logiki Swiecenia tréjstanowego
stan L dioda nie $wieci dioda nie $wieci
stan H dioda $wieci §wiatlem cigglym dioda $wieci §wiatlem ciaglym
stan 1 dioda pulsuje z czestotliwoscig 1Hz nie wystepuje
stan 4 dioda pulsuje z czestotliwoscig 4Hz dioda pulsuje z czestotliwoscig 4Hz
Reakcja kasety w logice $wiecenia czterostanowej i trojstanowej opisana jest w tabeli nr 3:
Tabela nr 3
Czynnosci Reakcja kasety
Sygnal zewnetrzny . Logika Logika troj- Logika troj-
obshugi
czterostanowa | stanowa A stanowa B
Pojawienie si¢ sygnatu - KH KH KH
LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przyci$nigcie KB LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przycisniecie KSS | LED stan 1 LED stan H LED stan H
Sygnat ustapil po _ LEDstanL | LEDstanL | LED stanL
potwierdzeniu
Sygnat ustapit przed KH KH KH
potwierdzeniem B LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnalu Przyci$nigcie KB LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnatu Przycisniecie KSS | LED stan L LED stan L LED stan L

W dalszej czgsci dokumentacji technicznej opisana jest czterostanowa logika §wiecenia diod LED. Dla
trojstanowej logiki Swiecenia kaseta realizuje zaprogramowane funkcje tak jak w czterostanowej logice
$wiecenia, jedynie zmienia si¢ sposob sygnalizacji $wietlnej zgodnie z tabela nr 3.



3.3 WYybor czasu eliminacji zaklocen

Wszystkie wejscia kasety maja wbudowane uktady filtrujace zakldcenia, pozwalajace na eliminacje
krotkotrwatych zakldcen o roznym czasie trwania. Czas eliminacji zakldcen jest ustawiany za pomoca dwoch
mikroprzetacznikow ST1 1 STO dostepnych wewnatrz kasety (rys 5) wedtug tabeli nr 4.

Tabelanr 4
ST1 STO Czas eliminacji zaklocen (ms)
OFF OFF 2
OFF ON 8
ON OFF 16
ON ON 32

3.4 Praca kasety po zalaczeniu zasilania oraz test sygnalizacji

Po zalgczeniu napiecia zasilania Uz na kasete, wszystkie diody LED DO + D23 przechodza w stan H na ok.
1s, oraz uruchomiony zostanie przekaznik buczka KH na ok. 0,5s. Dioda Uz jest w stanie 1G do momentu
nacis$niecia przycisku KSS, wtedy przyjmuje stan HG.

Test sygnalizacji kasety odbywa si¢ po nacisnigciu przycisku KL, co powoduje przejscie diod LED DO + D23
w stan H na ok.1s i zataczenie przekaznika buczka KH na ok. 0,5s.

Po nacis$nieciu przycisku KL przez dluzszy czas zataczony zostanie przekaznik buczka KH na okoto 0,5s, a
diody LED DO + D23 przyjmuja stan H przez caly czas przytrzymywania przycisku KL.

Po zaniku napigcia zasilania kasety i jego powrocie, dioda LED Uz przyjmuje stan 1G, ktory trwa do momentu
nacis$nigcia przycisku KSS, po czym dioda LED przyjmuje stan HG.

Aby unikng¢ przypadkowego skasowania informacji $wietlnej przycisk KSS jest nieaktywny do czasu
wylaczenia przekaznika buczka przyciskiem KB.

KSS KL KL
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Rys. 4 Zalaczenie kasety oraz kontrola LED i przekaznika buczka KH

4 Programowanie grup kanaléw

W kasecie S24-EQ kanaty wejsciowe KO + K23 zostaty podzielone na grupy zgodnie z tabela nr 5.
Kaseta posiada programowalne funkcje: - dla grup kanalow (pkt 5) zgodnie z tabelg nr 6,
- dla calej kasety  (pkt 6).

Tabelanr5
Nr grupy 1 2 3 4 5 6
Kanaly wejsciowe| KO- K3 K4 — K5 K6 — K7 K8 — K11 | K12 - K15 | K16 — K23

Grupy od 1 - 6 moga by¢ zaprogramowane:

— funkcja awaryjna z pamigcia,

— funkcja powtarzacza (sygnalizatora),

— funkcja kontroli pracy silnika lub pompy,
wybor dwoch czaséw opdznienia sygnalu TA 1 TB,

— wspolpraca ze stykiem normalnie zamknigtym nz.
Funkcje powyzsze mozna zaprogramowa¢ za pomocg mikroprzetgcznikow wewnatrz kasety, w obszarze
programowania (rys. 5). Aktywujemy funkcje przetaczajac odpowiednie mikroprzetaczniki, np. przetaczajac
mikroprzetacznik N3 w pozycje ON, programujemy wspotprace grupy 3 (kanaty K6 + K7) ze stykiem
normalnie zamknigtym.



5 Funkcje programowalne
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Rys.5 Obszar programowania wewnatrz kasety

Kaseta posiada funkcje programowalne dla grup kanatow zgodnie z tabelg nr 6.

Tabela nr 6
Pkt. | Cn Pn M2 | Nn |Funkcja programowana dla grupy kanaléw | Czas opéznienia
51 OFF | OFF | OFF A . . TA
: ON | OFF | OFF waryjna z pamigcia TB
52 |OFF | ON | OFF Powtarzacz (sygnalizator) 0s
OFF | ON | ON o TA
5.3 ON TON T ON Kontrola pracy silnika lub pompy TB
OFF . A TA
5.4 ON Wybor czasu opdznienia TB
55 ON Wspdlpraca ze stykiem nz

Index n — nr grupy kanatow.
5.1 Funkcja awaryjna z pamiecia

|Cn=0, Cn=1|PN=OFF| M1=OFF | M2=OFF |Funkcja awaryjna z pamiecia| Czas opézn. TA lub TB |

Przy braku sygnalow wejsciowych, diody $wiecace LED s3 w stanie L. Po pojawieniu si¢ sygnatu
wejsciowego na dowolny kanat np. K1 dioda $wiecagca LED D1 odwzorowujaca ten kanal, przechodzi po
zaprogramowanym czasie TA lub TB, ze stanu L w stan 4, z rownoczesnym zatgczeniem przekaznika buczka

KH. Stan taki trwa do momentu:

naci$nigcia przycisku KB (wylaczony zostaje przekaznik buczka KH), oraz nacis$nigcie przycisku
KSS, co sygnalizowane jest przej$ciem diody $wiecacej LED ze stanu 4 do stanu 1. Po ustapieniu

sygnatu wejsciowego dioda swiecgca przechodzi ze stanu 1 w stan L.

ustgpienia sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED ze stanu 4 w stan H, a
po nacisnigciu przycisku KB wylaczony zostanie przekaznik buczka KH. Po naci$nigciu przycisku

KSS dioda LED przechodzi w stan L.
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Rys. 6 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z czasem opdznienia TA lub TB




5.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizator)

| Cn=OFF | Pn=ON | M2=OFF| funkcja powtarzacza | czas opéznienia0s |
Jest to funkcja, dla ktorej diody $wiecace przyjmuja jeden z dwoch stanow L lub H, oraz nie zostaje
pobudzony przekaznik buczka KH.

Wej Kl_ll

Dioda D1 1

! |
1
Przekaznik ! |
buczka KH I X

Rys.7  Przebieg czasowy funkcji powtarzacza
Uwaga: W grupach kanatéow gdzie zaprogramowano funkcje powtarzacza czas opdznienia wynos 0 S.

5.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy

IM2=ON|Pn=ON|PETRO=0OFF | Kontrola pracy silnika lub pompy | Czas opéznienia TA lub TB |
Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy w np. kanale K1, dioda LED D1 ma stan H. Po wytgczeniu silnika
I ustgpieniu sygnalu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi po czasie opdznienia T w stan 4, oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH. Stan taki trwa do momentu:
— nacis$nigcia przycisku KB, nastepuje wylaczenie przekaznika buczka KH oraz po naci$nieciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan L,
— powrotu sygnalu wejSciowego, co sygnalizowane jest przejSciem diody LED D1 w stan 1, a po

naci$nieciu przycisku KB zostaje wytaczony przekaznik buczka KH, a po nacisnigciu przycisku KSS
dioda LED D1, przechodzi w stan H.

K B KSS KSS KB KSS
A, () w2 ) (=
Wej K 1 | | ] ! | : U
" 4 i H 4 L1 G
Dioda D1 | [N | W1 I
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Rys. 8 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy z czasem op6Znienia TA lub TB
5.4 Wybér czasu opoznienia W grupach
W celu opdznienia sygnatu wyjsciowego w stosunku do sygnatu wejsciowego nalezy zaprogramowac go za
pomoca mikroprzetagcznikow CN, T1, T2, T3, T4, T5, T6 wedlug tabeli nr 7. Oznacza to wykrywanie
sygnatéw wejsciowych trwajacych dtuzej od zaprogramowanego czasu opdznienia. W przypadku pojawienia
si¢ sygnatu wejSciowego o czasie trwania krotszym od czasu zaprogramowanego, sygnat ten nie zostanie

zaliczony, dioda swiecaca LED nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie uruchomiony przekaznik buczka
KH.

Tabelanr 7
Cn=0OFF Cn=0ON
T1 [ T2 | T3 | Czas op6znienia TA (s)| T4 | TS5 | T6 | Czas opdéznienia TB (s)
OFF | OFF | OFF 1 OFF | OFF | OFF 1
ON | OFF | OFF 0,03 ON | OFF | OFF 0,03
OFF | ON [ OFF 0.06 OFF | ON [ OFF 0.06
ON | ON | OFF 0,25 ON | ON [ OFF 0,25
OFF | OFF [ ON 4 OFF | OFF [ ON 4
ON | OFF | ON 8 ON | OFF [ ON 8
OFF | ON [ ON 16 OFF | ON [ ON 16
ON | ON | ON 32 ON | ON [ ON 32

Czas opodznienia TA mozna przyporzadkowa¢ dowolnej grupie kanatow, a w pozostatych grupach mozna

przyporzadkowac czas op6znienia TB.



5.5 Wspolpraca ze stykiem nz
| Nn=ON | Wspélpraca ze stykiem nz|

W celu wspolpracy kanalow wejsciowych ze stykiem nz nalezy zalgczyé odpowiedni mikrowytgcznik w
wybranych grupach kanatéw zgodnie z tab. nr 6.

6 Programowanie calej kasety
Kaseta posiada funkcje programowalne dla calej kasety:

— pkt3.1 - wybor logiki $wiecenia diod LA, LB,

— pkt3.3 - wybor czasu eliminacji zaktocen STO, ST1,

— pkt6.1 - wyrdznienie pierwszego sygnatu wejsciowego M1,

— pkt6.2 - funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacjag PETRO.

6.1 Funkcja wyréznienia pierwszego sygnalu wejSciowego

| M1=ON |PN=OFF | Wyréinienie pierwszego sygnalu | Czas opéznienia TA lub TB |
Po przyjgciu pierwszego sygnatu wejsciowego na dowolny kanat np. K3 dioda LED D3 odpowiadajaca temu
kanatowi przejdzie w stan 4 oraz zalgczony zostanie przekaznik buczka KH. Pozostale kanaly zostang
ustawione w taki stan, ze diody LED tych kanatéw beda mogly przejs¢ tylko w stan 1. Funkcja M1 przydatna
jest w obiektach, gdzie sygnaty wejsciowe sg wzajemnie zalezne i wystapienie jednego sygnatu wejsciowego
spowoduje wystgpienie innych sygnalow wejsciowych. Ustalenie, ktory sygnal wejsciowy przyszedt jako
pierwszy w wielu wypadkach bytoby niemozliwe. Minimalny czas rozroznienia dwoch lub wigcej sygnatow
awaryjnych na kanatach wej$ciowych, przy ktorych nastagpi wyrdznienie pierwszego sygnatu wejsciowego
wynosi okoto 1/32 zaprogramowanego czasu TA lub TB.
W celu zaprogramowania tej funkcji nalezy zatozy¢ zworg M1 rys. 5.

K B K B KSS K B KSS
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|
|
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I
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Rys. 9 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu
Uwaga: Funkcja M1 nie jest realizowana dla logiki trojstanowe;.

6.2 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacjg ,,PETRO”

| M2=ON | PN=ON | PETRO=0ON | Kontrola silnika lub pompy | Czas opéznienia TA lub TB|
Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy z sygnalizacjg PETRO programujemy przetaczajac odpowiadajacy
jej mikroprzetacznik w pozycje ON (rys. 5).
Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy np. w kanale K1, dioda LED D1 jest w stanie H. Po wylaczeniu
silnika i ustgpieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi, po czasie opdznienia T, w sStan 4 oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH. Stan taki trwa do momentu:

— nacis$nigcia przycisku KB, nastepuje wylaczenie przekaznika buczka KH oraz po nacisnigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan H, po powrocie sygnalu wejsciowego dioda D1
przechodzi w stan H,

— powrotu sygnalu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 w stan 1, po
nacis$nigciu przycisku KB zostaje wylaczony przekaznik buczka KH, a po nacis$nigciu przycisku KSS
dioda D1 przechodzi w stan H.
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Rys.10 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy dla PETRO=0ON

7 Wspolpraca kaset w grupie

Kaseta synoptyczna S24B-EOQ(T) posiada wszystkie funkcje jak kaseta S24B-EQ, oraz dodatkowo mozliwo$¢
wspolpracy w dowolnej grupie kaset EO. Kaseta S24B-EQ(T) wyposazona jest w dodatkowe ztacze 9 pin,
ktére pozwala na potaczenie kaset w grupe. Poprzez potaczenie wszystkich ztacz 9 pin za pomocag
dostarczonego kabla, jedna z kaset uaktywnia si¢ jako master, a pozostate jako slave. W kasecie master dioda
Uz przejdzie w stan HR.
Przy pracy grupowej w pierwszej i ostatniej kasecie, ktore potaczone sg ze sobg kablem transmisji,
przetaczniki TERM 2, 3, 4 muszg by¢ w pozycji ON. W pozostatych kasetach przetgczniki TERM 2, 3, 4
muszg by¢ w pozycji OFF. Przetaczniki TERM znajduja si¢ w obszarze programowania rysunek 5.
Potgczenie grupy kaset powoduje:

— automatyczne ustawienie si¢ jednej kasety jako master,

— synchronizacj¢ pulsowania diod LED,

— mozliwo$¢ podiaczenia zewnetrznych przyciskow KB, KL na dowolng listwe WS8-4, WS16-4,
WS24-4,
mozliwos¢ podigczenia zewngtrznego buczka H na dowolng listwe WS8-4, WS16-4, WS24-4.
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Rys.11 Wspolpraca kaset EOS w grupie
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7.1 Informacja, ktora kaseta zglosila alarm
Przy pracy grupowej i duzej ilosci kaset, zidentyfikowanie kasety, ktora zglosita alarm jest utrudnione. W celu
identyfikacji, ktora kaseta zgtosita alarm nalezy ustawi¢ mikroprzetgcznik WA w pozycje ON. W kasecie,
ktora zglosita alarm dioda zasilajaca przechodzi w stan HY. Po skasowaniu buczka tej kasety dioda zasilajaca
powraca do stanu HG.
8 Wybor koloru Swiecenia diod
W celu wyboru jednego z trzech kolorow §wiecenia LED nalezy zatozy¢ odpowiednie zworki przy danej
diodzie $wiecacej wewnatrz kasety.
9 Sposob podlaczenia kasety
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Rys. 12 Opis gniazda przytaczeniowego G kasety S24-EQ
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Rys 13 Schemat potaczenia kasety S24-EOQ z listwa WS24-4
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WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe: - szyldzik (opis kanatéw wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury, po zdjeciu przednie;j
ramki kasety),
- kabel przytaczeniowy do 2 mb, - dla kasety S24-E0
- listwa posrednia WS24-4 + przedtuzacz do 2 mb. - dla kasety S24-EQs
Dodatkowe: - kabel lub przedtuzacz innej dtugosci,
- zasilacz impulsowy,
- buczek pradu statego,
- taSma + ztgcze 9 pin - dla kasety S24-EQ0T

DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

Producent: ELBOK Kazimierz Babczyk, Wiestaw Oskedra Sp. j. Regon: 272856380
ul. Warszawska 46A, 40-008 Katowice

Deklarujemy z pelng odpowiedzialno$cia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:

KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S24B-EO(T)

Spetnia wymagania stawiane przez:

1. Dyrektywe: Kompatybilnosé elektromagnetyczna 2014/30/UE

na podstawie zgodnos$ci z normami zharmonizowanymi:
PN-EN-61000-4-2:1999 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i pomiarow
- Badania odporno$ci na wyladowania elektrostatyczng
- Podstawowa publikacja EMC
PN-EN-61000-4-4:2005 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornosci na serie szybkich elektrycznych stanéw przejsciowych
PN-EN-61000-4-5:2006 - Kompatybilnoé¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan 1 pomiarow
- Badania odpornosci na udary
PN-EN-61000-4-1:2007 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan 1 pomiarow
- Badania odpornosci na zapady napigcia, krotkotrwate przerwy 1 zmiany
napiecia
PN-EN-55022:2006 - Urzadzenia informatyczne
- Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych
- Poziomy dopuszczalne 1 metody pomiarow

2. Dyrektywe w sprawie ograniczenia stosowania niektorych substancji
niebezpiecznych w sprzecie elektronicznym (RoHS 2) 2011/65/UE



