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KODOWANIE KASET SYNOPTYCZNYCH
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T listwa posrednia
WSx-1/3/4
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listwa posrednia
WSx-6

bez 24V DC

2 80V-260V DC

Funkcje poszczegolnych programéow:

Program podstawowy
- Tylko funkcja alarmowa z pamigcia
- Trzy logiki wy$wietlania
- Wspdtpraca ze stykiem no
- Eliminacja zaktocen
- Jednokolorowe diody LED, jako domy$lnie R
- Jeden przekaznik buczka KH
- Tylko czas opdznienia 1s

EO

Program rozszerzony, wersja 0
Wszystkie funkcje jak w E z nastgpujacymi wyjatkami:
- Powtarzacz (sygnalizator)
- Kontrola pracy silnika lub pompy
- Wyréznienie pierwszego sygnatu
- Wspotpraca rowniez ze stykiem nz
- Dwukolorowe diody LED (R/G) wybierane indywidualnie
-2 czasy opodznienia z 8 dostgpnych
- Tryb PETRO dla silnika lub pompy
- Programowanie kanatow w grupach
- Moze wspotpracowac z listwa posrednia WSx-1, WSx-4
- Moze wspdtpracowaé z innymi kasetami w grupie

E3

Program rozszerzony, wersja 3
Wszystkie funkcje jak w E0 z nastgpujacymi wyjatkami:

- Tréjkolorowe diody LED (R/G/Y) lub jednokolorowe w
przypadku S16L-E3

- Kolor Y moze by¢ wybrany indywidualnie zamiast koloru R

- 8 dostgpnych czaséw opdznien

- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2

- Pamig¢ 6 ostatnich awarii

- Moze wspotpracowac z listwa posrednia WSx-3, WSx-6

- Programowana przez zewgtrzny programator P-32 MINI

E4

Program rozszerzony, wersja 4
Wszystkie funkcje jak w E0 z nastgpujacymi wyjatkami:

- Trojkolorowe diody LED (R/G/Y)

- Kolor Y moze by¢ wybrany indywidualnie zamiast koloru R
- 8 dostgpnych czaséw opdznien

- Dwa przekazniki buczka KH1 i KH2

- Przekaznik kontroli zasilania KU

- Brak wyrdznienia pierwszego sygnatu

- Pamig¢ 6 ostatnich awarii

- Generowanie sygnatow dla sygnalizacji centralnej

- Moze wspotpracowaé w grupie kaset E4

- Moze wspotpracowac z listwa transmisyjna WT-SE4-1
- Trzy zakresy napig¢ zasilajacych

- Programowane z klawiatury kasety

T Bez programu, Sterownikowa
Do wspotpracy z zewngtrznym sterownikiem

Uwag

a:

bs Jeden styk i
wyjscie
napigciowe

4 Cztery grupy

separowane

Kodowanie rozmiarow kaset:

Kod

Wysoko$¢

(mm)

Szerokosé
(mm)

Typy kaset

144

192 96

S16A
S8A

192
144 144
96

S24B
S16B
S8B

96 96

S4C

96 72

S4Cl1

81 41

S16L

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych nie pogarsza-
jacych jakosci kaset.
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna typu S8-E4 przeznaczona jest do kontroli wizualno - dzwigkowej 8 kanatow wejscio-
wych. Kaseta synoptyczna ma zadanie informowaé obstuge o przebiegu procesu technologicznego jego
przekroczeniach granicznych np. (max/min poziomu, ci$nienia, temp. itp), kontroli pracy silnika lub pompy.
Kaseta stuzy do kontroli matych 1 §rednich obiektéw, urzadzen przemystowych, ciagéw technologicznych.

DANE TECHNICZNE
lo$¢ kanatow 8 lub 7 + awaria zasilania
temperatura pracy -10°C ++55°C
separacja wejs$¢ transoptorowa
rezystancja stykow wejsciowych <5000 Q

czas opdznienia sygnatow wyjscia do wejscia

0,03; 0,06; 0,25;1; 4; 8; 16; 32s =15 %

napigcie zasilania Uz

80 +260VDC

pobor mocy max

6,5 W

prog ,,1” logicznej

Uz-(9,00 £0,5)VDC

obciazalnos$¢ stykow przekaznikow KU, KHI1, KH2

ACI - 2A/240 VAC
DC1 - 5A/24 VDC

wymiary kasety ( wys. x szer. x gleb. x gleboko$¢ z wtykiem)

B 144x96x60,5x100 mm

wymiary wycigcia ( wys. x szer.) 138x138 mm
masa 0,4 kg
klasa szczelnos$ci od frontu IP 40

1 Wymiary kasety
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Rys. 1 Wymiary kasety S8B-E4




2 Sposob polaczenia kasety
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Rys. 2 Schemat potaczen zewngtrznych kasety S8B-E4w-2-ss, zasilanie wejs¢ COM+
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Rys. 3 Schemat potaczen zewngtrznych kasety S§B-E4w-2-ss, zasilanie wejs¢ +Uz
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Rys. 4 Schemat potaczen zewngtrznych kasety S8B-E4w-2-bs, zasilanie wejs¢ COM+
3 Zasady ogolne

Sygnatami wejSciowymi dla kanatldw sa beznapigciowe styki zasilane napigciem +COM lub +Uz dla
poszczeg6lnych kanatow (rys. 2, 3, 4).
Sygnatami wyjsciowymi sa:
- diody $wiecace LED odwzorowujace stany sygnatdéw wejsciowych
- styki:
- przekaznika kontroli zasilania kasety KU, jako beznapigciowy styk nz
- przekaznikéw buczkéw KH1, KH2 jako dwa beznapigciowe styki no lub jeden styk bezna-
pigciowy oraz napigcie zasilania dla buczka producenta
- sygnalizacja centralna do wykorzystania na listwie WT-SE4-T:

- sygnat alarmu AL
- sygnat awarii KAW
- sygnat uprzedzenia KUP
Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:
KB - Kasowanie Buczka - kasuje przekazniki KH1, KH2
KSS - Kasowanie Sygnalizaciji Swietlnej - kasuje sygnalizacj¢ swietlng 1 sygnalizacje centralna

KL - Kontrola diod LED i przek. buczkow - kontroluje §wiecenie diod oraz dziatanie przek. buczk-
kow KH1 i KH2

3.1 Wybor Swiecenia diod LED

Kaseta posiada trzy rozne rodzaje logiki §wiecenia diod LED; jedng czterostanowa 1 dwie trojstanowe. W ce-
lu wybrania odpowiedniej logiki §wiecenia nalezy zaprogramowac ja za pomoca mikroprzetacznikow doste-
pnych na tylnej ptytce elektroniki wewnatrz kasety (rys. 12, 13) zgodnie z tabela nr 1.



Tabela nr 1.
LB | LA | Logika §wiecenia
OFF | OFF | czterostanowa
OFF | ON trojstanowa A
ON | OFF | trojstanowa B
ON | ON na zyczenie

3.2 Sposob Swiecenia diod LED
W kasecie zastosowano trojkolorowe diody LED: czerwona — R, zielona — G 1 z6tta — Y.
Diody $wiecace moga przyjmowac cztery stany opisane w tabeli nr 2.

Tabela nr 2
Stan LED | Dla logiki Swiecenia czterostanowego | Dla logiki Swiecenia trojstanowego
stan LL dioda nie $wieci dioda nie $wieci
stan H dioda $§wieci §wiattem ciaglym dioda $§wieci §wiattem ciaglym
stan 1 dioda pulsuje z czgstotliwoscia 1Hz nie wystgpuje
stan 4 dioda pulsuje z czgstotliwoscia 4Hz dioda pulsuje z czgstotliwoscia 4Hz

Reakcja kasety w logice §wiecenia czterostanowej 1 trojstanowej opisana jest w tabeli nr 3

Tabela nr 3
Reakcja kasety
Sygnal zewngtrzny | Czynnosci obshugi Logika Logika troj- Logika troj-
czterostanowa | stanowa A stanowa B
Pojawienie si¢ sygnatu . KH1 lub KH2 | KH1 Iub KH2 | KHI1 lub KH2
LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przycisnigcie KB LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przycis$nigcie KSS | LED stan 1 LED stan H LED stan H
Sygnal ustapit po - LEDstanL | LEDstanL | LED stanL
potwierdzeniu
Sygnat ustapit przed KHI1 lub KH2 | KHI1 lub KH2 | KHI1 lub KH2
potwierdzeniem B LEDstanH | LEDstan4 | LEDstanH
Brak sygnatu Przyci$nigcie KB | LED stan H LED stan 4 LED stan H
Brak sygnatu Przycis$nigcie KSS | LED stan L LED stan L LED stan L

W dalszej czesci dokumentacji technicznej opisana jest czterostanowa logika §wiecenia diod LED. Dla troj-
stanowe] logiki $wiecenia kaseta realizuje zaprogramowane funkcje tak jak w czterostanowej logice

$wiecenia, jedynie zmienia si¢ sposob sygnalizacji swietlnej zgodnie z tabela nr 3.
3.3 Wybor czasu eliminacji zaklocen

Wszystkie wejscia kasety maja wbudowane uktady filtrujace zaktdcenia, pozwalajace na eliminacje krotko-
trwatych zaklocen o ré6znym czasie trwania. Czas eliminacji zakiocen jest ustawiany za pomoca dwodch

mikroprzetacznikow ST1 1 STO dostgpnych wewnatrz kasety (rys 9) wedhug tabeli nr 4.

Tabela nr 4
ST1 STO Czas eliminacji zaklocen (ms)
OFF OFF 2
OFF ON 8
ON OFF 16
ON ON 32

3.4 Praca kasety po zalaczeniu zasilania oraz test sygnalizacji

Po zalaczeniu napigcia zasilania Uz na kasete, wszystkie diody LED D0+D7 przechodza w stan HR na ok. 1s,
oraz uruchomione zostana przekazniki buczkéw KH1 1 KH2 na ok. 0,5s. Dioda Uz jest w stanie 1G do
momentu naci$ni¢cia przycisku KSS, wtedy przyjmuje stan HG.

Test sygnalizacji kasety odbywa si¢ po nacisnigciu przycisku KL, co powoduje przejscie diod LED D0+D15
w stan HR na ok.1s 1 zataczenie przekaznikow buczkow KH1 1 KH2 na ok. 0,5s.

Po naci$nigciu przycisku KL przez dluzszy czas zataczone zostaja przekazniki buczkéw KH1 1 KH2 na okoto
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0,5s, a diody LED D0+D7 przyjmuja stan HR przez caly czas naciskania przycisku KL.
Po zaniku napigcia zasilania kasety 1 jego powrocie, dioda LED Uz przyjmuje stan 1G, ktory trwa do mo-
mentu nacis$nigcia przycisku KSS, po czym przyjmuje stan HG.
Aby unikna¢ przypadkowego skasowania informacji §wietlnej przycisk KSS jest nieaktywny do czasu wyla-
czenia przekaznika buczka przyciskiem KB.
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Rys. 5 Zala!czenie kasety oraz test sygnalizacji

4 Programowanie funkcji

Kaseta posiada programowalne funkcje:
- podstawowe dotycza poszczegdlnych kanatdw, programowane przy pomocy klawiatury kasety zgod-
nie z tabela nr 5
- ogolne dla calej kasety, programowane za pomoca mikroprzetacznikow wewnatrz kasety (rys. 9)
Tabela nr 5

wir}s'lgiz(zllariu Funkcje podstawowe Opis ngi;ufﬁkni(iceji

AP Awaryjna z pamigcia 7.1
PO Glowne Powtarzacz 7.2
SS Kontrola pracy silnika lub pompy 7.3
NZ Wspodlpraca ze stykiem ,,nz” 8.1
H2 Wybdr przekaznika buczka KH2 8.2
Y Wybdr koloru zottego 8.3
1T OpOdznienie wy - we 1s

4T Opodznienie wy - we 4s

03 Dodatkowe Opdznienie wy - we 30ms

16 Opdznienie wy - we 16s 8.4
06 Opdznienie wy - we 60ms

8T Opdznienie wy - we 8s

T2 Opdznienie wy - we 250ms

32 Opdznienie wy - we 32s

AL Przyporzadkowanie kanatu do sygnatu ALARM
AW Grupowanie do Przyporzadkowanie kanatu do sygnalu AWARIA o
UP sygnalizacji centralnej | przyporzadkowanie kanatu do sygnatu UPRZEDZENIE

WS Wylaczenie funkcji sygnalizacji centralnej




4.1 Ustawienia fabryczne
Kaseta jest dostarczana z ustawieniami fabrycznymi:
- kanatly awaryjne z pamigcia AP
- kanaly wspdtpracuja ze stykiem no
- uruchomione kanaty zalaczaja przekaznik buczka KH1
- diody LED $wieca w kolorze czerwonym R
- opdznienie migdzy sygnalami wejsciowymi 1 wyjsciowymi 1s 1T
- wylaczona sygnalizacja centralna WS
- wszystkie mikroprzetaczniki funkcji ogdlnych znajduja si¢ w pozycji OFF

Uwaga:
e Ustawienia fabryczne funkcji podstawowych mozna przywrdci¢ po nacisnigciu przycisku RESET
(rys. 9)
5 Sposob programowania funkcji podstawowych

Aby wejs¢ w tryb programowania nalezy zalozy¢ mostek na gniezdzie GK pomigdzy sygnalami PROG
(GK3) 1 COM+ (GK4) (rys 9). Na wyswietlaczu, w prawym dolnym rogu kasety, pojawi si¢ pulsujacy z
czestotliwoscia 1Hz symbol AP, dioda DO przejdzie w stan 1R lub 1G, a pozostate diody w stan HR lub
HG.
Kolor $wiecenia diod na odpowiednich kanatach odpowiada stanowi w jakim znajduje si¢ funkcja, ktorej
symbol wyswietlany jest na wyswietlaczu alfanumerycznym:
- dioda LED znajduje si¢ w stanie HG, oznacza to ze wybrana funkcja jest nieaktywna na tym kanale
- dioda LED znajduje si¢ w stanie HR, oznacza to ze wybrana funkcja jest aktywna na tym kanale
- dioda LED znajduje si¢ w stanie 1G lub 1R oznacza to mozliwos$¢ przeprogramowania danej funkcji na
tym kanale
Przejscie do nastgpnej funkcji nastgpuje po nacisnigciu przycisku KL, co sygnalizowane jest zmiang wy-
swietlanego symbolu na wyswietlaczu. Wyswietlanie symboli odbywa si¢ w zamkni¢tym cyklu: AP, PO,
SS, NZ, H2, Y, 1T, 4T, 03, 16, 06, 8T, T2, 32, AL, AW, UP, WS.
Wybdr programowanego kanatu nastgpuje po nacisnigciu przycisku:
- KSS — zmiana w gore (np. K1 na K2, K2 na K3 itd.)
- KB —zmiana w dot (np. K10 na K9, K9 na K8 itd.)
W przypadku funkcji podstawowych aby zmieni¢ funkcje z nieaktywnej na aktywna (co sygnalizowane jest
zmiang stanu diody LED z 1G na 1R) nalezy:
- nacisna¢ KSS i przytrzymac,
- nacisna¢ KL,
- pusci¢ KL,
- pusci¢ KSS.
Tylko w przypadku funkcji podstawowych dodatkowych NZ, H2, Y aby zmieni¢ funkcje¢ z aktywnej na nie-
aktywna (co sygnalizowane jest zmiang stanu diody LED z 1R na 1G) nalezy:
- nacisna¢ KB i przytrzymac,
- nacisna¢ KL,
- pusci¢ KL,
- pusci¢ KB.
5.1 Przyklad programowania kasety z ustawieniami fabrycznymi na kanale K1:
Nalezy zalozy¢ mostek na gniezdzie GK3 + GK4, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol AP i dioda
LED DO znajduje w stanie 1R. Programujemy funkcje podstawowe kolejno:
a. Kontrola silnika lub pompy SS
b. Wspolpraca ze stykiem NZ
c. Wybor przekaznika buczka H2
d. Wybor koloru $wiecenia Y

e. Wybor czasu opdznienia 16
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Ad a. Nalezy nacisna¢ dwa razy KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol SS. Aby wybra¢ kanat
K1 nalezy nacisna¢ raz KSS, dioda LED D1 znajduje si¢ w stanie 1G. Aby zaprogramowac¢ funkcj¢
SS nalezy nacisna¢ KSS 1 przytrzymac, nacisna¢ KL, pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 prze-
chodzi w stan 1R potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.

Ad b. Nalezy nacisna¢ raz KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol NZ oraz dioda LED D1
znajduje si¢ w stanie 1G, nalezy zaprogramowac t¢ funkcj¢ nacisna¢ KSS 1 przytrzymac, nacisnaé
KL, pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie
tej funkcji.

Ad c. Nalezy nacisna¢ raz KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol H2 oraz dioda LED D1 jest
w stanie 1G, nalezy zaprogramowac te funkcje nacisna¢ KSS 1 przytrzymac, nacisna¢ KL, pusci¢
KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej funkcji.

Ad d. Nalezy nacisna¢ raz KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol Y oraz dioda LED D1 znaj-
duje si¢ w stanie 1G, nalezy zaprogramowac t¢ funkcje nacisnaé¢ KSS 1 przytrzymacé, nacisna¢ KL,
pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramowanie tej
funkcji.

Ad e. Nalezy nacisna¢ trzy razy KL, na wyswietlaczu pojawi si¢ pulsujacy symbol 16 oraz dioda LED
D1 znajduje si¢ w stanie 1G, nalezy zaprogramowac t¢ funkcj¢ nacisna¢ KSS 1 przytrzymac, nacis-
na¢ KL, pusci¢ KL, pusci¢ KSS, dioda LED D1 przechodzi w stan 1R, potwierdzajac zaprogramo-
wanie tej funkcji.

Wyjscie z trybu programowania nastgpuje po roztaczeniu mostka GK3 + GK4.

6 Przeglad ustawien funkcji podstawowych z klawiatury kasety

W celu wejscia w tryb przegladu ustawien funkcji podstawowych nalezy na klawiaturze kasety:
- nacisna¢ kolejno przyciski KB, KL, KSS 1 przytrzymac¢ przez 4s. Kaseta przechodzi w tryb przegladu
funkcji podstawowych, na wyswietlaczu w prawej dolnej czgsci kasety wyswietla si¢ symbol AP. Diody
LED (D0 + D7) odpowiadajace kanatlom, gdzie zaprogramowana zostata funkcja AP, sa w stanie HR, w
kanatach niezaprogramowanych diody LED sa w stanie HG
- po naci$nigciu przycisku KL nastepuje przejscie do podgladu nastgpnej funkcji. Na wyswietlaczu wy-
swietla si¢ kolejny symbol PO, jednocze$nie diody LED (D0 + D7) odpowiadajace kanatom gdzie za-
programowana zostala ta funkcja sa w stanie HR, w kanatach niezaprogramowanych diody LED sa w sta-
nie HG.
Przejscie do kolejnej funkcji po nacisnigciu przycisku KL.
Wyjscie z trybu przegladu nastgpuje:

- po przyjsciu sygnalu awaryjnego na dowolny kanat

- gdy nie naciskany jest przycisk KL przez 10s

7 Funkcje podstawowe glowne

Programowanie funkcji zgodnie z punktem 5 1 przykladem 5.1.

Kazdemu kanalowi moze by¢ przyporzadkowana tylko jedna funkcja podstawowa:
- funkcja awaryjna z pamigcig 1 z wybranym czasem opdZnienia

- funkcja powtarzacza (sygnalizatora) bez opdznienia

- funkcja sygnalizacji pracy silnika lub pompy z wybranym czasem op6znienia

7.1 Funkcja awaryjna z pamigcia [AP] z czasem opoOznienia T

Przy braku sygnatéw wejsciowych, diody LED sa w stanie L. Po pojawieniu si¢ sygnalu wejsciowego na

dowolny kanal np. K1 dioda LED D1 odwzorowujaca ten kanat, przechodzi po czasie T ze stanu L. w stan

4R, z rbwnoczesnym zataczeniem przekaznika buczka KHI1. Stan taki trwa do momentu:

- naci$nigcia przycisku KB (wylaczony zostaje przekaznik buczka KH1), oraz naci$nigcie przycisku KSS,
co sygnalizowane jest przejSciem diody swiecacej LED D1 ze stanu 4R do stanu 1R. Po ustapieniu sygalu
wejsciowego dioda swiecaca LED D1 przechodzi ze stanu 1R w stan L.

- ustgpienia sygnalu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 ze stanu 4R w stan
HR,apo naci$nigciu przycisku KB wylaczony zostanie przekaznik buczka KH1. Po nacis$nigciu przycisku
KSS dioda LED D1 przechodzi w stan L.

W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejsciowego o czasie trwania krotszym od zaprogramowanego czasu

T, dioda LED D1 nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie zalaczony przekaznik buczka KHI1.
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Rys. 6 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z pamigcia i czasem opoznienia T
7.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizatora) [PO]

Jest to funkcja, dla ktérej diody LED przyjmuja jeden z dwoch stanéw L lub HG bez opdznienia, oraz nie zo-
staje zataczony przekaznik buczka KHI1.

Wej K1——
| | |
| HG | | HG:
Dioda D1
| | | |
Przekaznik | | | :
buczka KH1 | | L
Rys. 7 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza
Uwaga:

e w kanatach z wybrana funkcja PO programowanie czasOw opoznienia jest ignorowane

7.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy [SS] z czasem opdznienia T

Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy w np. kanale K1, dioda LED D1 ma stan HG. Po wylaczeniu
silnika 1 ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi po czasie opdznienia T w stan 4R, oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:

- naci$nigcia przycisku KB, nastgpuje wylaczenie przekaznika buczka KH1 oraz po nacisnigciu przy-
cisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan L,

- powrotu sygnalu wejsciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 w stan 1G, a po nacis$nig-
ciu przycisku KB zostaje wylaczony przekaznik buczka KH1, po naci$nigciu przycisku KSS dioda LED
D1 przechodzi w stan HG.

KB KSS KSS KB KSS

o | | i |

Wej K1 L l | | | |

! ‘ | | ‘ Lo | | |

| ‘ ! ! ‘ L ! ‘ !

HG | 4R HG 4R 1G | ' HG

piodapt ||| : L L
I | ] I

Przekaznik i | | | | : |
buczka KH1 | | | | |

Rys. 8 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy z czasem op6znienia T



8 Funkcje podstawowe dodatkowe.

Programowanie funkcji zgodnie z punktem 5 1 przyktadem 5.1.
8.1 Wspolpraca ze stykiem nz [NZ]

W kanatach wejsciowych wspolpracujacych ze stykiem no mozna wybra¢ wspolpracg kanatow ze stykiem
nz.

8.2 Wybor przekaznika buczka KH2 [H2]

W wybranych kanatach z funkcja awaryjna lub kontroli pracy silnika lub pompy mozna aktywowac prze-
kaznik buczka KH2 z jednoczesnym blokowaniem przekaznika buczka KH1.

8.3 Wybor koloru zoltego Swiecenia diody LED [Y]

W wybranych kanatach z funkcja awaryjna lub kontroli pracy silnika lub pompy, mozna wybra¢ swiecenie
diod LED zamiast w kolorze R, w kolorze Y.

8.4  Wybor czasu opoznienia T

Kazdemu kanatowi moze by¢ przyporzadkowany jeden czas opdznienia.

Kaseta wykrywa zmiany stanow wejsciowych, ktore trwaja dtuzej niz wybrany czas op6znienia. W przypad-
ku pojawienia si¢ sygnatu wejSciowego o czasie trwania krotszym od wybranego czasu opdznienia, sygnat

ten nie zostanie zaliczony 1 dioda LED nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie uruchomiony przekaznik
buczka KHI1.

9 Sygnalizacja centralna [AL, AW, UP, WS].

Dowolne kanaty z funkcja awaryjna mozna przypisa¢ do jednego z sygnatéw sygnalizacji centralne;j:

AL (ALarm) , AW (AWaria), UP (UPrzedzenie) oraz WS (Wylaczanie Sygnalizacji centralnej). Aby
aktywowac np. sygnat alarmowy AL, nalezy na wybranych kanatach zaprogramowa¢ w/w funkcje. W mo-
mencie wystapienia sygnatu na ktérymkolwiek z wybranych kanatéw z funkcja AL, zostaje wypracowany
sygnat alarmu, ktory zostaje przestany na listwg¢ WT-SE4-1, na ktorej znajduje si¢ przekaznik KAL poprzez
zlacze GO.

10 Funkcje ogolne dla calej kasety.

Ogoblne funkcje majace wplyw na prace calej kasety mozna zaprogramowaé za pomoca mikroprzetaczni-
koéw dostgpnych na tylnej $ciance kasety 1 wewnatrz kasety. W celu wybrania funkcji ogdlnych nalezy
odpowiednio ustawi¢ mikroprzetaczniki (rys. 9).
Dla catej kasety moga by¢ zaprogramowane:

- funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja PETRO

- wybor trybu pracy przyciskow zewnetrznych LK

- wyrdznienie kasety, ktora zglosita awari¢ WA

ooooo

oo | oocood 10
ON
RBBBBAAA
SREFEIE

@ B 17 E

RESET a

Rys. 9 Obszar programowania funkcji dodatkowych dostepnych na tylnej ptytce elektroniki wewnatrz
kasety
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10.1 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja PETRO
[PETRO = ON], [SS]

Funkcje kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja PETRO programujemy przetaczajac odpowia-
dajacy jej mikroprzetacznik w pozycj¢ ON (rys. 9)
Przy wizualizacji pracy silnika lub pompy np. w kanale K1, dioda LED D1 jest w stanie HG. Po wylaczeniu
silnika 1 ustgpieniu sygnatu wejsciowego dioda LED D1 przechodzi, po czasie opdznienia T, w stan 4R oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH1. Stan taki trwa do momentu:
- naci$nigcia przycisku KB, nastgpuje wylaczenie przekaznika buczka KH1 oraz po naci$nigciu
przycisku KSS dioda LED D1 przechodzi w stan HR, po powrocie sygnatu wejsciowego dioda LED
przechodzi w stan HG,
- powrotu sygnatlu wejSciowego, co sygnalizowane jest przejsciem diody LED D1 w stan 1G, po nacisnig-
ciu przycisku KB zostaje wylaczony przekaznik buczka KH1, a po naci$nigciu przycisku KSS dioda

LED przechodzi w stan HG.
T KB KSS T KSS KB KSS
— = = — (= = =]
— | | | | T T :
Wej K1 | : i | | i
' L : : ' L : :
| | | |
HG | | 4R |HR! HG| 4R | 16| | HG
. | | ' ' |
A 1111 I/ g AR A
Przekaznik | — L i | : i |
buczka KH1 | L | | |

Rys. 10 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy, z sygnalizacja PETRO
10.2  Wybor trybu pracy przyciskow zewne¢trznych kasety [ LK |.

Kaseta posiada mozliwos¢ zmiany logiki dziatania przyciskow zewngtrznych (GK 7, 8). Jezeli mikroprze-
facznik LK = ON (rys. 9) nastapi zmiana logiki dziatania przyciskow zewngtrznych kasety zgodnie z tabela
nr 6, co pozwala na niezalezne kasowanie przekaznikéw buczkéw KH1 1 KH2.

Tabela nr 6
LK Zacisk GK-7| Zacisk GK- 8
OFF KB KSS
ON KB1 KB2

10.3 Wyroznienie kasety, ktora zglosila awari¢ | WA |

Przy pracy grupowej w kasetach gdzie mikroprzetacznik WA = ON (rys. 9) 1 wystapit sygnal awarii na do-
wolnej kasecie dioda LED Uz na tej kasecie przechodzi w stan HY, co pozwala na szybka lokalizacje kase-
ty, na ktorej wystapita awaria. Po naci$nigciu przycisku KB, a nastgpnie KSS na klawiaturze kasety, dioda
LED Uz przyjmuje stan HG.
Uwaga:

e przy wybranej funkcji WA nie jest aktywny zewngtrzny przycisk KSS,

e funkcje WA powinno si¢ aktywowac tylko przy pracy grupowej kaset

11 Przeglad pamigci 6 ostatnich awarii

Aby wyswietli¢ tryb przegladu 6 ostatnich awarii nalezy jednocze$nie nacisnaé i1 przez 4s przytrzymac
przyciski KB 1 KSS na przednim panelu kasety. Dioda LED Uz, ma stan HR. Przeglad odbywa si¢
sekwencyjnie co 4s 1 wyswietla 6 ostatnich awarii na diodach D0 + D15. Jako pierwsza bedzie wyswietlana
ostatnio zapamigtana awaria, jako druga przedostatnia itd. W celu rozrdznienia kolejnosci wystapienia
awarii diody LED zmieniaja kolor 1 czgstotliwos¢ swiecenia. Kolejnos¢ wykrytych stanow awaryjnych przez
kasete wyswietlana jest nastgpujaco: 4R, 1R, HR, 4Y, 1Y, HY.
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Pierwsza } Druga ‘ Tizecia
I | |
4R \ I | IR I | I\ HR
Czwarta | Pigta ‘ Szosta

Junumanu g L L
4Y 1Y \ HY

Rys. 11 Przebieg czasowy ostatnich szesciu awarii

Przeglad awarii zostaje przerwany:

- po nacis$nigciu przycisku KL

- W momencie wystapienia sygnatu awarii na dowolnym kanale
- po przejsciu calego cyklu przegladu szesciu awarii

12

Opis gniazd przylaczeniowych
GI GO

S 00O O © 00 0O
O\,.../© O\..../O

GK GA GH GU
1| +UZ 1| Ko 1 | K®H1-11 1| KU-11
2| -UZ 2| K1 2 |KH1-14 2 | KU-12
|3 | PROG 3| X2 3 |xH1-21 3 [KuU-11
4| coM+ 4| X3 4 [KH1-24 KU-12
5| com+ 5| K4 5 |KH2-11
6| KL 6| K5 6 |KH2-14
7 KB/KB1| 7| K6 7 | KH2-21
| 8 [Kss/KkB2| 8| K7 8 [KH2-24

1 - 4 4 4
2 - - - 4
3 - - - .
4 . . - -
5 - - _
6 . - i
7 . - _
8 . . .

Rys. 12 Opis gniazd przylaczeniowych 1 mikroprzetacznikéw kasety S16B-E4w-2-ss

GI GO

O O O 0 O 0 0 0 0 0
O\..../O O\../O

GK GA GH GU
1| +Uz 1| K0 1| H1-1 1 | KU-11
2| -Uz 2| K1 2| H1-2 2 KU-12
|3| PROG 3 K2 3 | KH121 3 [ KU-11
4| com+ 4] K3 4 |KH1-24) 4[KU-12
5| COM+ 5 K4 5| H2-1
6| KL 6| K5 6| H2-2
7 KB/KB1 7| K6 7 | KH2-21
[8[kss/kp2| [8] K7 8 [Km2-24

1 _ _ . i
2 . . . o
3 h - - -
4 - - - ]
5 . - ]
6 . - ]
7 - - -
8 . - 4

Rys. 13 Opis gniazd przylaczeniowych 1 mikroprzetacznikéw kasety S16B-E4w-2-bs
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13  Laczenie kaset w grupeg

Kasety z programem E4 moga pracowa¢ w dowolnie skonfigurowanej grupie. W tym celu nalezy potaczy¢ 9
przewodowymi przedtuzaczami gniazda GO poprzedniej kasety z gniazdem GI nastgpnej kasety.
Umozliwia to:
- synchronizacj¢ migania diod LED we wszystkich kasetach,
- mozliwo$¢ wykorzystania zewngtrznych przyciskow KB, KSS, KL przytaczonych na dowolna kasete,
- wykorzystanie beznapigciowych stykow przekaznikow KH1, KH2, KU, KAL, KAW, KUP z listwy
posrednie] WT-SE4-1

Uwaga:
e maksymalna ilo$¢ podiaczonych do wspotpracy kaset w grupie to 20 szt.
= T kas | Jkasy [xas
WT-SE4-1[KU] 1 2 n
Kar] - [Kaw] - [xoR] S24B-E4 S8B-E4|  [s16B-E4
.= = 2144
2| 9 2

+Uz

Rys. 14 Laczenie kaset E4 w grupg zastosowaniem listwy WT-SE4-1

W przypadku wykrycia przez kasetg braku sygnatow transmisji przychodzacych na ztacze GI, zapala si¢ na
wyswietlaczu cyfrowym symbol FT oraz wytaczony zostaje przekaznik kontroli napigcia KU. Dioda Uz
przechodzi w stan HR. Jest to informacja dla obstugi o braku zasilania lub braku polaczenia z poprzednia
kaseta. Przykltadowo gdy na kasecie KAS; wyswietli si¢ symbol FT, oznacza to, ze kaseta KAS; nie
przekazuje sygnalow transmisji 1 nalezy przede wszystkim sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczen pomigdzy ka-
setami KAS; 1 KAS,, oraz bezpiecznik kasety KAS;.

14 Sygnalizacja braku napigcia zasilania kasety.

W kasecie znajduje si¢ przekaznik KU, kontrolujacy obecno$¢ napigcia zasilania kasety. W chwili zaniku
napigcia zasilania kasety, przekaznik KU zostaje wylaczony, a wyprowadzone na gniazdo GU styki nz
mozna wykorzysta¢ do sygnalizacji braku napigcia na zewngtrznych uktadach sterujacych.

15 Kontrola braku napigcia zasilania (wykonanie specjalne).

W kasecie S8B-E4 jest mozliwos¢ wykorzystania kanatu K7 jako kanatu informacyjnego o braku napig-cia
zasilajacego kasetg. W tym wykonaniu kaseta kontroluje wytacznie 7 kanatéw wejsciowych (K0 +K6),
kanal K7 jest fizycznie odiaczony od sygnalu wejsciowego informujacy o braku napigcia zasilania kasety.
Gdy nastapi awaria zasilania kasety, dioda D7 przyjmuje stan HR, a pozostale diody w kasecie sa
nieaktywne. Swiecenie diody LED D7 jest podtrzymywane przez czas okolo 6h, pozwalajac w tym czasie
zlokalizowac kasete z awaria zasilania.

WYPOSAZENIE KASETY
Podstawowe - wtyki roztaczne WAGO komplet
- uchwyty mocujace_kaste
- szyldzik z opisem kanatéw wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury, po zdjeciu
przedniej ramki kasety

Dodatkowe - przedtuzacz do transmisji przy pracy grupowej
- listwa posrednia WT-SE4-1
- buczek pradu statego
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