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KODOWANIE KASET

ilo$¢ kanatow

typ obudowy

rodzaj programu

rodzaj wyprowadzen elektr.
’7kod napigciowy
SXX - Xx-x
4|

- 24VDC
1- 14+ 60VDC
B 2 - 80+ 260VDC
16— —— bez - z kablem dtugosci 2m
——[W] - zlacze WAGO roztaczne
24 —— s - zprzedluzaczemi listwa posrednia  WSX-11lub WSX-3 edzie X ilogé
A lub WSX-4 . o Kanalow
(B} P - zprzedluzaczem 2m i listwa posrednia. WSX-6
C E - program podstawowy
D EO0 - program nr 0
L E3 - program nr 3 Wykaz produkowanych kaset
+———E4)- program nr 4 S (szer) w mm
; 192|144 | 96 | 72
. T -sterownikowa 192 X [SI6AS8A| X
Rodzaj programu - _opis gléwnych funkeji 21445248/ 16B S8B| X
E - podstawowy - wszystkie kanaly z pamigcia 96| x X | S4C| S4D

- diody jednokolorowe (czerwone)
- 1 sek opoznienia sygn. We-wy
- logika 4 lub 3 stanowa
- przekaznik buczka KH
EO - program 0 - kanaly z pamigcia
- programowanie w grupach
- diody dwukolorowe (R/G)
- dwa z 8 czasow opdznienia od 0,03-32s
- logika 4 lub 3 stanowa
- przekaznik buczka KH
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- wyroznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)
- mozliwos$¢ wspolpracy kaset w grupie
E3 - program 3 - kanaly z pamigcia
- indywidualne programowanie dla kazdego kanatu z programatora P32
- diody trojkolorowe (R/G/Y)
- 8 czasow opodznienia od 0,03-32s.
- dwa przekazniki buczkow KHI, KH2
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- mozliwos$¢ wspolpracy kaset w grupie
- pamig¢ ostatnich sze$ciu awarii
E4 - program 4 - kanaly z pamigcia
- indywidualne programowanie dla kazdego kanatu kasety z klawiatury
- diody tréjkolorowe (R/G/Y)
- 8 czasow opodznienia od 0,03-32s.
- dwa przekazniki buczkow KHI, KH2
- przekaznik kontroli zasilania KU
- programowanie kasety z klawiatury
- kanaty bez pamigci (powtarza cz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- mozliwos$¢ wspolpracy kaset w grupie
- wypracowywanie zbiorczych sygnatow; Up, Al, Aw
T-sterownikowa - do wspotpracy z wyj$ciowymi kartami sterownikow

Typ obudowy L dla kaset na szyng Ts35
wymiar (HxSxG) 80x41x92 mm w wykona-
niu S16L-E, S16L-E0, S16L-E3 do wspol-
pracy z synoptykiem technologicznym.

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian kontrukcyjnych i technologicznych nie
pogarszajacych jakosci wyrobu.
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna typu S8B-E4 przeznaczona jest do kontroli wizualno-dzwigkowej 8 kanalow
wejsciowych. Kaseta synoptyczna ma za zadanie informowac obstuge o przebiegu procesu tech-
nologicznego, jego przekroczeniach granicznych (max/min poziomu, ci$nienia, temperatury, itp),
pracy silnika lub pompy. Kaseta przeznaczona jest do kontroli matych i $rednich obiektow,
urzadzen przemystowych, ciagéw technologicznych, silnikéw, pomp itp.

DANE TECHNICZNE

ilo§¢ kanatow 8 lub 7+awaria zasilania kasety
temperatura pracy -10°C + +55°C
separacja wejs¢ transoptorowa
rezystancja stykow wejsciowych <5000 Q
czasy opdznienia 8 czaséw od 30ms +~ 32s +1,5%
bez 24VDC -20% + +10%
napigcie zasilania Uz 1. 14+ 60VDC
2. 80 +260VDC
(z buczkiem producenta) 3,8W
pobor mocy (bez buczka producenta) 1,4 W
(praca spoczynkowa) 0,7 W
prog zadziatania ,,1” logiczna bez 12 722V
» 1,2 Uz - 12V
- - Lo " " ,AC1” —250VA
obcigzalnos¢ styku przekaznikow ,,KH”, ,, KU DCI™— 30W
X?)miary kasety ( wys. x szer. x gleb. x gleb. z wtyka- 144x96x86x132 [mm]
wymiary wycigcia ( wys. X szer.) 138 x 91 [mm]
masa 0,4kg
klasa szczelno$ci 1P 40
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Zasady ogolne

Wejsciami kanatow sa:
beznapigciowe styki ,,n0”, zasilane z kasety napigciem Uz poprzez wyjscie COM+ (Rysu-

nek 11)

sygnaly napigciowe z zewnatrz Uzew, o wartosci mniejszej, (ale nie mniejszej niz prog
zadziatania) lub réwnej napigciu Uz, podane na wejscia KO+K?7 (Rysunek 12)

Sygna%aml wyj$ciowymi sa:
diody LED odwzorowujace stany sygnaléw wejsciowych, umieszczone na przednim pane-

lu kasety,

wspolny sygnat (suma sygnatéw awaryjnych), uruchamiajacy zestyki przekaznikoéw bucz-
kow KH1 i KH2 do wykorzystania przez zewngtrzne sygnalizatory; np. buczki H1 i H2,
sygnat kontroli napigcia zasilania, uruchamiajacy styk przekaznika KU.

Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:

KB - Kasowanie Buczka
KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej

KL - Kontrola diod LED i buczka

- kasuje sygnalizacj¢ dzwigkowa
- kasuje sygnalizacj¢ Swietlng

- kontroluje $wiecenie diod oraz
sygnalizacj¢ dzwigkowa
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W kasetach zastosowano trojkolorowe diody LED: czerwona — R; zielona — G; z6tta — Y. Diody
moga przyjmowac cztery stany §wiecenia:

Tabela 1
Stan LED Dla logiki czterostanowj Dla logiki trzystanowj
stan L dioda nie §wieci dioda nie §wieci
stan H dioda $wieci §wiatlem cigglym dioda $wieci §wiatlem cigglym
stan 1 dioda pulsuje z czgstotliwoscia 1Hz Nie wystepuje
stan 4 dioda pulsuje z czgstotliwoscia 4Hz dioda pulsuje z czgstotliwoscia 4Hz

2 Wybor logiki sygnalizacji - LA, LB

Kaseta posiada trzy rozne logiki sygnalizacji: jedna czterostanowa i dwie trojstanowe. W celu
wybrania odpowiedniej logiki, nalezy zgodnie z ponizsza tabela ustawi¢ mikroprzetacznik na
tylnej $ciance kasety w obszarze programowania (Rysunek 2):

Tabela nr 2
Wybor logiki L .
L
B TA ogika
OFF OFF Czterostanowa
OFF ON Trojstanowa A
ON OFF Tréjstanowa B
ON ON Na zyczenie
Praca kasety dla wybranej logiki jest zgodna z nastgpujaca tabela 3:
Tabela 3
L Reakcja kasety
Czynno$é - - — - —
Sygnatl zewngtrzny obstugi Logika cztero- Logika tréj- Logika tréj-
stanowa stanowa A stanowa B
L - Sygnat H1, H2 Sygnat H1, H2 | Sygnat H1, H2
Pojawienie sygnatu Stan 4 Stan 4 Stan 4
Obecnos¢ sygnatu | Przyci$nigcie Stan 4 Stan 4 Stan 4
KB
Obecnos¢ sygnatu Przy;g;r;ch Stan 1 Stan H Stan H
Sygn al' usta[pﬂ' po - Stan L Stan L Stan L
potwierdzeniu
Sygnat ustapit przed ) Sygnat H1, H2 Sygnat H1, H2 | Sygnat H1, H2
potwierdzeniem Stan H Stan 4 Stan H
Brak sygnatu Przycisnigcie Stan H Stan 4 Stan H
KB
Brak sygnatu Przy;(l;r;ch Stan L Stan L Stan L

Po zataczeniu napigcia zasilania Uz wszystkie diody §wiecace Dy - D, zapalaja si¢ na ok. 1s, oraz
uruchomione zostaja przekazniki buczkéw KH1, KH2 na ok. 0,5 s. Dioda Uz jest w stanie 1R,
sygnalizujac tym samym wcze$niejszy zanik napigcia zasilajacego, stan taki trwa do momentu
naci$nigcia przycisku KSS, po czym dioda przechodzi w stan HG (Rysunek 1).
Sprawdzenie sygnalizacji kasety w trakcie jej normalnej pracy odbywa si¢ poprzez nacis$nigcie
przycisku KL, co powoduje zaswiecenie wszystkich diod Dy - D7 na ok. 1 s i zadziatanie prze-
kaznikéw buczkéw KH1, KH2 na ok. 0,5 s.
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3  Zabezpieczenie przed przypadkowym skasowaniem informacji.

Rysunek 1 Zataczenie kasety

Aby uniknaé przypadkowego skasowania informacji §wietlnej przycisk KSS jest zablokowany
do czasu wylaczenia przekaznika KH1 lub KH2 przyciskiem KB (KB1

4  Funkcje programowalne.

Kaseta posiada programowalne funkcje:
—  podstawowe dotycza poszczegdlnych kanatéw, programowane z klawiatury kasety (Tabela
4), vvvlk
— dodatkowe dotycza catej kasety, programowane za pomoca mikroprzetacznikéw w obsza-
rze programowania wewnatrz kasety (dla rzadziej uzywanych funkcji) Rysunek 2.

Tabela 4

Opis funkcji . Symbol na wy- | Kolor diody w progra-
. Funkcja A
w punkcie $wietlaczu mowanym kanale
. waryjna z pamigci
Y] pamigcia XA D=G
PX Dy=R
5.2 Powtarzacz
XA DN:G
PX DN:G
- Kombinacja niedozwolona
XA Dy=R
. PX Dy=R
5.3 Kontrola pracy silnika lub pompy
XA Dy=R
5.4 Wspolpraca z stykiem ,,nz” NZ Dy=R
Aktywacja przekaznika buczka _
5.5 KH2 H2 Dy=R
5.6 Aktywacja koloru zoltego Y Dy=R
Opdznienie wy - we 1s 1T Dy=R
5.7 Opbznienie wy - we 4s 4T Dy=R
Opdznienie wy - we 30ms 03 Dy=R




Opis funkpji Funkja Syplbol na wy- | Kolor diody w progra-
w punkcie $wietlaczu mowanym kanale
Opdznienie wy - we 16s 16 Dy=R
Opdznienie wy - we 60ms 06 Dy=R
5.7 Opdznienie wy - we 8s 8T Dy=R
Opdznienie wy - we 250ms T2 Dy=R
Opdznienie wy - we 32s 32 Dy=R
5.8 Suma wybranych kanatéw AL Dy=R
- Rezerwa -- Dy=R
5.8 Suma wybranych kanatéw AW Dy=R
- Rezerwa -- Dy=R
5.8 Suma wybranych kanatéw UP Dy=R
- Rezerwa - Dy=R
- Rezerwa - Dy=R
- Rezerwa -- Dy=R

4.1 Sposob programowania funkcji podstawowych
By wejs$¢ w tryb programowania funkcji podstawowych nalezy zatozy¢ na gniezdzie GK (Rysu-
nek 13) zworg migdzy sygnatami PROG (GK3) i COM+ (GK4). Na wyswietlaczu, w prawym
dolnym rogu klawiatury, pojawi si¢ pulsujacy symbol PX z czgstotliwoscia 1Hz. Symbol ten jest
skrétem nazwy funkcji programowanej zgodnym z tym co pokazuje Tabela 4. Dioda Dy przej-
dzie w stan 1, a diody D; do D; w stan H, pokazujac stan zaprogramowanej funkcji w kanatach
KO0 - K7. Stan aktywny danej funkcji w poszczegdlnych kanatach wyswietlaja diody Dy — D7:

— gdy dioda emituje sygnal G, oznacza to nieaktywna funkcje na odpowiadajacych tym dio-

dom kanatach,
—  gdy dioda emituje sygnat R, oznacza to aktywna funkcje na odpowiadajacych tym diodom
kanatach.

Dioda pulsujaca na danym kanale oznacza mozliwo$¢ zmiany funkcji z nieaktywnej na aktywna
lub odwrotnie w tym kanale.
Aby zmieni¢ funkcj¢ z nieaktywnej na aktywna (zmiana G na R) nalezy:

— nacisna¢ KSS i przytrzymac,

— nacisna¢ KL,

—  pusci¢ KL,

—  zwolni¢ KSS.
Aby zmieni¢ funkcje z aktywnej na nieaktywna (zmian R na G) nalezy:

— nacisna¢ KB i przytrzymac,

— nacisna¢ KL,

—  pusci¢ KL,

—  zwolni¢ KB.

Zmiana programowanego kanatu nastgpuje po naci$nigciu przycisku:

- KSS — zmiana w gore (np. K1 na K2, K2 na K3 itd.)
- KB — zmiana w dot (np. K7 na K6, K6 na KS itd.)
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Przejscie do nastepnej funkcji programowanej nast¢puje po nacisnigciu przycisku KL co sygna-
lizowane jest zmiana wyswietlanego symbolu na wyswietlaczu. Zmiany te odbywaja si¢ w za-
mknigtym cyklu, gdzie kolejno wystgpuja po sobie nastgpujace symbole: PX, XA, NZ, H2, Y,
1T, 4T, 03, 16, 06, 8T, T2, 32, AL, --, AW, --, UP, -, —, —.

Wyjscie z trybu programowania nastgpuje po roztaczeniu zwory GK3-GK4.

Uwagi:

- Ustawienie fabryczne to wszystkie kanaty awaryjne z pamigcia, z opéznieniem 1
sek.

- Ustawienia fabryczne mozna przywrdci¢ po nacisnigciu przycisku RESET (we-
wnatrz kasety).

- W kanalach z wybrana funkcja Powtarzacz programowanie czasow opdznienia
jest nieaktywne.

- W czasie programowania kaseta w dalszym ciagu reaguje na sygnaty wejsciowe
(uruchamiane sg zestyki buczkow KH1 lub KH2) jednak pelna informacja wizualna na
diodach LED nie jest wyswietlana.

4.2 Przeglad ustawien funkcji podstawowych.

Dla personelu technicznego kaseta E4 umozliwia wiaczenie trybu przegladu ustawien funkcji
podstawowych z panelu przedniego kasety, bez potrzeby wchodzenia w tryb programowania.

W tym celu nalezy jednoczesnie nacisna¢ przyciski: KSS, KL, KB i przytrzymaé. Po chwili
kaseta przejdzie w tryb przegladu, co sygnalizowane jest pojawieniem sig¢ stale §wiecacego sym-
bolu PX na wyswietlaczu.

W trybie tym poruszac si¢ mozna tylko za pomoca klawisza KL, ktéry stuzy do przechodzenia
do podgladu nastgpnej funkcji podstawowej. Sygnalizacja aktywnosci danej funkcji jest zreali-
zowana w taki sam sposob jak podczas programowania kasety, ale bez mozliwo$ci zmiany para-
metrow. Wyjscie z trybu przegladu nast¢puje automatycznie, jesli nie sa naciskane sa zadne
klawisze przez 10 s .

Uwaga: Podczas przegladu kaseta nadal reaguje na sygnaty wejsciowe. Jednak w przeci-
wienstwie do trybu programowania, zaliczenie dowolnego sygnatu wej$ciowego powodu-
je natychmiastowe opuszczenie trybu przegladu.

4.3 Obszar programowania funkcji dodatkowych dla calej kasety cze$ciej urzy-
wanych (dostepnych z tyhu kasety).

Dodatkowe funkcje majace wptyw na pracg catej kasety mozna zaprogramowaé za pomoca
mikroprzelacznikow dostgpnych z tylu wewnatrz kasety. Zestaw funkcji dostgpnych obejmuje
nastepujace pozycje: ST0, ST1, M1, PETRO, LA, LB. W celu wybrania odpowiedniej funkcji
nalezy przetaczy¢ odpowiednia pozycj¢ mikroprzetacznika w pozycje ON. Przyktadowo, by
dokona¢ zmiany logiki na Trdjstanowa B, nalezy zgodnie z Tabela 3 przetaczy¢ przetacznik LB
w pozycj¢ ON, a przelacznik LA pozostawi¢ w pozycji domysinej (OFF).
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Rysunek 2 Obszar programowania funkcji dodatkowych dla calej kasety dostgpnych wewnatrz
kasety

4.4 Obszar programowania funkcji dodatkowych dla calej kasety rzadziej uzy-
wanych.

Zestaw funkcji dostgpnych wewnatrz obejmuje dodatkowe pozycje: LK, WA, PK1, PK2. W
celu zmiany tych funkcji, konieczne jest roztaczenie wszystkich wtykow GK i zdjecie $cianki
tylnej. Programowanie tych funkcji odbywa si¢ za pomoca mikroprzetacznikow. Mikroprzetacz-
nik w pozycji ON to stan aktywny funkcji. Przykladowo by wiaczy¢ dodatkowa sygnalizacje
wyrdznienia kasety zgltaszajacej awarig nalezy przetaczy¢ mikroprzetacznik WA w pozycje ON.

5 Funkcje podstawowe logika czterostanowa - LA=OFF i LB=OFF
5.1 Funkcja awaryjna z pamigcig z czasem op6znienia T

| PX=G | XA=G | funkcja awaryjna z pamigcig |
Przy braku sygnalow wejsciowych diody $wiecace sa w stanie L. Po pojawieniu si¢ sygnatu
wejsciowego na dowolny kanal Kn dioda $wiecaca odwzorowujaca kanat n przechodzi po za-
programowanym czasie zgodnie z tabela nr 4, ze stanu L w stan 4, z rdwnoczesnym urucho-
mieniem zestyku przekaznika buczka KH1 lub KH2. Stan taki trwa do momentu:
- skasowania przyciskiem KB (wylaczony zostaje przekaznik buczka KH1 lub KH2) oraz
nacisnigcie przycisku KSS, co sygnalizowane jest przejsciem diody §wiecacej ze stanu 4 do
stanu 1. Po ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda swiecaca przechodzi ze stanu 1 w stan L.
- ustapienia sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przej$ciem diody ze stanu 4 w stan
H, a po przyci$nigciu przycisku KB wylaczony zostanie przekaznik buczka KH1 lub HK2.
Po przycisnigciu przycisku KSS dioda przechodzi w stan L.
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Rysunek 3 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z pamigcia i z czasem op6znienia T
W przypadku pojawienia si¢ sygnalu wejsciowego o czasie trwania krétszym od czasu T, sygnat
ten nie zostanie zliczony i dioda LED nie zmieni swojego stanu, oraz nie zostanie zataczony
przek0061nik buczka KH1 lub KH2.

5.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizator)

| PX=R | XA=G | Funkcja powtarzacza | Bez opdznien |

Jest to funkcja, dla ktérej diody przyjmuja jeden z dwoch standow L lub HG, oraz nie zostang
zataczone przekazniki buczkow KH1 i KH2. Przy tej funkcji dioda zapala si¢ tylko w kolorze

zielonym.
Wej K] —l
— |
HG HG
Dioda D,

| | |
Przek. buczka | | |
KH1 lub KH2 \ \

Rysunek 4 Przebieg czasowy dla funkcji powtarzacza
5.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z czasem opéznienia T
| PETRO=0OFF | PX=R | XA=R | Kontrola pracy silnika lub pompy |

Przy pracy silnika lub pompy, dioda wyswietla stan HG. Po wytaczeniu silnika i ustapieniu
sygnatu wejsciowego, dioda przechodzi po zaprogramowanym czasie opoznienia T w stan 4R
oraz zalaczony zostaje przekaznik buczka KH1 lub KH2. Po skasowaniu przyciskiem KB nastg-
puje wylaczenie zestyku buczka (KH1 lub KH2), a nastgpnie po potwierdzeniu przyciskiem
KSS dioda przechodzi w stan L. Ponowne uruchomienie silnika, spowoduje przej$cie diody w
stan HG. Jezeli przerwa w pracy silnika byta kréotkotrwata (obstuga nie zdazyta nacisna¢ przyci-
skéw KB i KSS), dioda przyjmuje stan 4R oraz zostaje zalaczony przekaznik buczka KH1 lub
KHZ2, nastgpnie po przywroceniu normalnej pracy silnika lub pompy samoczynnie przechodzi w
stan 1G sygnalizujac niepotwierdzona awari¢. Po skasowaniu przyciskiem KB, a nast¢pnie
potwierdzeniu klawiszem KSS dioda wraca do stanu HG.
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Rysunek 5 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy, funkcja PETRO=OFF
5.4  Wspolpraca ze stykiem ,,nz”

| NZ=R | Wspotpraca z stykiem ,,nz”

W celu wspdtpracy kanatow wejsciowych ze stykiem normalnie zamknigtym ,,nz” nalezy zapro-
gramowac funkcj¢ NZ dla wybranych kanatéw zgodnie z Tabela nr 4.

5.5  Aktywacja zestyku buczka KH2 i blokowanie zestyku buczka KH1
| H2=R | Aktywacja zestyku buczka KH2 i blokowanie zestyku buczka KH1 |

W wybranych kanatach alarmowych lub kanatach kontroli silnika mozna aktywowac zestyk
buczka KH2 oraz zablokowa¢ zataczenie zestyku buczka KH1, za pomoca funkcji H2. Przykta-
dowo, uaktywnienie H2 w kanale 2 spowoduje zataczenie diody LED D, i przekaznika buczka
KH2, gdy na kanale K2 pojawi si¢ sygnal wejsciowy. Programowanie opisuje Tabela 4.

5.6  Wybér swiecenia koloru zéltego

| Y=R | Aktywacja koloru zoltego |

W miejsce koloru czerwonego dla funkcji awaryjnej z pamigcia i funkcji kontroli pracy silnika
lub pompy, mozna wybra¢ kolor z6tty za pomoca funkcji Y (Tabela 4). Przyktadowo, zaprogra-
mowanie Y w kanale 1 odpowiada za§wieceniu diody D; w kolorze zéttym.

5.7  Wybor czasu opéznienia.

Kaseta wykrywa zmiany stanow wejsciowych, ktore trwaja dluzej niz wybrany czas op6znienia.
W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejsciowego o czasie trwania krotszym od wybranego
czasu opoOznienia, sygnat ten nie zostanie zaliczony i dioda LED nie zmieni swojego stanu oraz
nie zostanie uruchomiony zestyk buczka.

Domyslnym czasem opo6znienia dla kanatow bez zaprogramowanej funkcji powtarzacza (pkt.5.2)
wynosi 1 sekunda (17=R). W celu ustawienia innego z dostgpnych czaséw opdznienia dla sygna-
tow wyjsciowych w stosunku do sygnalow wejsciowych, nalezy zaprogramowaé go zgodnie z
Tabela 4.

5.8  Suma sygnalow AL, AW, UP (wypracowane na listwie WT-S4-1).
| AL=R, AW=R, UP=R | Suma sygnatow |

W celu wyprowadzenia zbiorczego sygnatu alarmowego np. AL, nalezy na wybranych kanatach
zaprogramowa¢ w/w funkcje. W momencie wystapienia alarmu na ktérymkolwiek z wybranych
kanatéw z funkcja AL, zostaje wypracowany sygnal sumy i przekazany poprzez gniazda GI/GO
jako informacja do wspotpracujacej z kaseta (lub kasetami) listwy transmisji WT-SE4-1 (patrz
Rysunek 14) na ktorej wypracowywany jest sygnat AL uruchamiajacy przekaznik KAL.
Aktywacja 1 sposob postgpowania dla sygnaldéw AW i UP jest podobny, z tym, Ze na listwie
WT-SE4-1 zostaje uruchomiony odpowiadajacy im przekaznik. Dla AW bedzie to KAW, a dla
UP bedzie to KUP.
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6 Funkcje dodatkowe logika czterostanowa - LA=OFF i LB=OFF
6.1  Eliminacja zaklécen — STO0, ST1.

Wszystkie kanaty wejsciowe kasety maja wbudowane uktady eliminacji zaklocen, pozwalajace
na wyeliminowanie krotkotrwatych zakltdcen o r6znym czasie trwania. Czas eliminacji zaklocen
jest ustawiany na zewnatrz kasety za pomoca dwoch mikroprzetacznikow STO i ST1 w obszarze
programowania (Rysunek 2), zgodnie z ponizsza tabela 5.

Tabela 5
ST1 STO Czas eliminacji zaktocen (w ms)
OFF OFF 2
OFF ON 8
ON OFF 16
ON ON 32

6.2  Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z sygnalizacja alternatywng -
PETRO

| PETRO=0ON | PX=R | XA=R | Kontrola pracy silnika lub pompy |

Przy pracy silnika lub pompy, dioda ma stan HG. Po wylaczeniu silnika i ustapieniu sygnatu
wejsciowego dioda przechodzi po czasie opéznienia T w stan 4R, oraz uruchomiony jest zestyk
buczka KH1 lub KH2. Po skasowaniu przyciskiem KB nastgpuje wytaczenie przekaznika bucz-
ka KH1 lub KH2 oraz po potwierdzeniu przyciskiem KSS, dioda przechodzi w stan HR.
Ponowne uruchomienie silnika spowoduje przejscie diody w stan HG. Jezeli przerwa w pracy
silnika byta krotkotrwata (obstuga nie zdazyta nacisnaé przyciskow KB i KSS), dioda przyjmuje
stan 4R oraz zostaje wiaczony przekaznik buczka KH1 lub KH2 po czym samoczynnie prze-
chodzi w stan 1G gdy praca pompy lub silnika zostata wznowiona.

Funkcj¢ PETRO programujemy przetaczajac odpowiadajacy jej mikroprzetacznik w stan ON w
obszarze programowania na tylnej $ciance kasety (Rysunek 2).

I = & L= =
| [ 5

WejK

ma 4R R HG R . 16| m=a

pioasn, UL
Przek. buczkal 3 | |
HilwH2 | |

Rysunek 6 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy, funkcja PETRO=ON

6.3  Funkcja wyro6znienia pierwszego sygnalu - M1

| M1=0ON | Wyroéznienie pierwszego sygnatu |

W celu wyréznienia pierwszego sygnatu wejsciowego nalezy w obszarze programowania (Rysu-
nek 2) przetaczy¢ mikroprzetacznik opisany jako M1 w pozycje¢ ON. Funkcja realizowana jest
dla wszystkich kanatéw z ustawiong funkcja awaryjna z czasem opoznienia.

Funkcja M1 przydatna jest w obiektach, gdzie sygnaly wejSciowe sa wzajemnie zalezne i wysta-
pienie jednego sygnatu wejsciowego spowoduje wystapienie innych sygnatéw wejsciowych.
Ustalenie, ktory sygnat wejsciowy przyszedt pierwszy w wielu wypadkach bytoby niemozliwe.
Po przyjeciu pierwszego sygnatu wejsciowego na dowolny kanat (np. K3) dioda odpowiadajaca
temu kanatowi (D3) przechodzi w stan 4R oraz zalaczy sig zestyk buczka KH1 lub KH2. Gdy w
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pbzniejszym czasie wyzwolone zostang inne kanaly awaryjne (awaryjne z czasem opoznienia),
diody odpowiadajace tym kanatom beda mogly przejs¢ tylko w stan 1R.

Minimalny czas rozréznienia dwoch lub wigcej kanatéw wejsciowych, przy ktérych nastapi
wyrdznienie pierwszego sygnalu wej sc10weg0 wynosi okoto 1/32 nastaw10neg0 czasu T.

KB SS

KB SS

- = - - -

wJKJ | | | |
| | |

w_l I

| P |

|
Dioda Dy}
! N | iR ‘

[

[ I—"l‘ I—‘—|‘ I—l I—l '_I I—I
DiodaD,| | i |

T i | ] I
[ i i i i
Przek. buczka | | I
KH1 lub KH2 | ! |
' t t

Rysunek 7 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu, funkcja M1=ON
Uwagi:

- Funkcja M1 nie jest realizowana dla kanalow z wybrana funkcja Powtarzacz i Kon-
trola pracy silnika lub pompy.

- Funkcja M1 jest realizowana tylko dla logiki czterostanowej (LA=OFF, LB=OFF)

6.4  Wyboér logiki klawiatury zewnetrznej — LK.

Kaseta posiada dodatkowa mozliwo$¢ zmiany logiki klawiatury zewngtrznej (piny 7, 8 na gniez-
dzie GK). Domyslnym ustawieniem jest zdublowanie klawiatury wewngtrznej i na gniezdzie
znajduja si¢ odpowiedniki sygnatéw KL, KB, KSS. Gdyby jednak zaszta potrzeba kasowania
obu przekaznikow buczkow KH1 i KH2 niezaleznie, za pomoca mikroprzetacznika LK mozna
przyporzadkowa¢ sygnat KB2, zamiast sygnatu KSS na ztaczu GK-8, ktory bedzie stuzyt wy-
lacznie do kasowania zestyku buczka KH2. Automatycznie, sygnat KB na ztaczu GK-7 staje si¢
sygnalem KB1, ktory bedzie stuzyt wylacznie do kasowania przekaznika buczka KH1. Kasowa-
nie sygnalizacji $wietlnej na danej kasecie bedzie si¢ moglo odbywac¢ tylko z klawiatury panelu
przedniego.

Zmiana logiki wptywa na klawiaturg zewnetrzna kasety, w ktdrej zostata ona zmieniona. Ponie-
waz stan tej klawiatury jest transmitowany do innych kaset w przypadku pracy grupowej kaset
(Rysunek 13), zalecane jest by we wszystkich kasetach w grupie mikroprzetacznik LK ustawié
tak samo.

6.5  Wyrodznienie kasety wyzwalajacej zestyki buczkéw — WA.

W przypadku polaczenia wigkszej ilosci kaset w grupg, sygnaty aktywujace zestyki buczka KH1
lub KH2 sg przekazywane do wszystkich kaset w grupie. Jednak skasowanie buczka przyciskiem
KB z przedniego panelu jest mozliwe tylko w kasecie, ktora zgltosita awarig. W tym celu w
kasecie zgtaszajacej awari¢ dioda Uz zmienia swdj stan na 4R, w celu dodatkowego wyrdznienia
jej z grupy. Funkcja ta, jest szczegdlnie uzyteczna w przypadku zgloszenia stanu awaryjnego
przez kilka kaset jednoczes$nie i na podstawie stanu diod LED nie mozna jednoznacznie okreslic,
ktéra z kaset w grupie zglosita stan awaryjny.

Funkcja ta jest aktywowana automatycznie, jesli kaseta wykryje, iz jest potaczona z inng (inny-
mi) kasetami lub z listwa WT-SE4-1. Istnieje tez mozliwo$¢ wymuszenia tego trybu pracy w
przypadku pracy samodzielnej kasety. By aktywowac ta funkcje nalezy przetaczy¢ mikroprze-
tacznik WA (Rysunek 2) w pozycjg ON.
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6.6  Funkcje specjalne PK1, PK2 dla zestykéw KAL, KAW, KUP.
| PK1=X, PK2=X |

W przypadku pracy grupowej z listwa WT-SE4-1, grupa kaset moze sterowac przekaznikami
KAL, KAW, KUP na cztery rdézne sposoby, ktore wybra¢ mozna przetaczaja mikroprzetaczniki

Praca zestykow sumy sygnatéw |

PK1 i PK2 wewnatrz kasety (Rysunek 2).
Reakcja przekaznika na sygnaly zewngtrzne i czynno$¢ obstugi jest wyszczegdlniona w tabeli 6.

Tabela 6
L. Reakcja przekaznika sumy sygnatow na listwie WT-SE4-1
Sygnat f;wne”z' CzZngi.a PKI=OFF | PKI=ON | PKI=OFF | PKI=ON
PK2=OFF PK2=OFF PK2=ON PK2=ON
Pojawienie sig i Zaljczenie, | Zalaczenie, | Zalaczenie, %ir}:i;%ﬁ’
sygnatu poczasie T | poczasie T | poczasie T nienia
Obecno}s}j sygha- Przyc;(s;;lch Zataczony Zataczony Zataczony Zataczony
Obecno}slj sygha- Przylc<1;r1s1QC1e Zataczony Zataczony Wylaczenie Zataczony
Sygnat ustapit po . . .
potwierdzeniu Wylaczenie | Wylaczenie | Wylaczony | Wylaczenie
Sygnat ustapit
przed potwier- - Wylaczenie | Zalaczony Zalaczony Wylaczenie
dzeniem
Brak sygnatu PI‘ZY(;I(S]I;IQCIC Wytaczony Zalaczony Zalaczony Wytaczony
Brak sygnatu Przylc<1;nslqc1e Wylaczony | Wylaczenie | Wylaczenie | Wylaczony
Uwaga: Funkcje z ustawionym PK2=ON s3 obecnie niedostgpne.
KB KB KSS KB KSS

I

L

4R IR

! |
T T
| |
| I
I |
| I
| I
| |
| I
I |
| |
| i
I |
| I
I |
| i ‘
Dioda Dj! i !
| I
| |
I |
| |
I |
| I
| |
| |
| I
I |
| I
|
I

|
I
|
i
|
IR |
i
|
I

i
|
Dioda Dy] l _IHUUHH”UUUUUHHHL*

|
|
|
i
| 1R L1R
i
|
|
|

I
|
I | I

Dioda D,!

Przek. buczka : i
KHI lub KH2 | |
Rysunek 7 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu, funkcja M1=ON
Uwagi:
- Funkcja M1 nie jest realizowana dla kanalow z wybrana funkcja Powtarzacz i Kon-

trola pracy silnika lub pompy.
- Funkcja M1 jest realizowana tylko dla logiki czterostanowej (LA=OFF, LB=OFF)
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7  Logika trzystanowa - LA=ON lub/i LB=ON

Funkcje w logice trojstanowej sa identyczne jak w logice czterostanowej, z ta roznica, ze stany
diod LED sa zgodne z tym, co przedstawia Tabela 3. Funkcja M1 nie jest realizowana w tej
logice ze wzgledu na odmienny sposob sygnalizacji.

8 Przeglad pamigci 6 ostatnich awarii.

Kaseta zapamigtuje informacje o zrédtach 6 ostatnich awarii oraz pozwala uzytkownikowi na ich
automatyczny podglad.

Aby wywota¢ tryb przegladu 6 ostatnich awarii nalezy jednocze$nie nacisnac i przez 4s. przy-
trzymac przyciski KB i KSS na przednim panelu kasety. Wejscie w tryb przegladu awarii sygna-
lizuje dioda Uz, ktdra przechodzi w stan HR na czas trwania przegladu.

Przeglad odbywa sig automatycznie. Zrodta awarii sa wyswietlane na diodach LED w odwrotne;
kolejnosci ich wystapienia, zatem jako pierwsza bedzie wyswietlana ostatnio zapamigtana awa-
ria. W celu rozréznienia kolejnosci awarii diody zmieniaja kolor jak i szybko$¢ pulsowania.
Kolejnos¢ jest nastgpujaca: 4R, 1R, HR, 4Y, 1Y, HY.

i (=]

Kss G
Pierwsza (4s) | Druga (4s) | Trzecia (4s) |

Pamigé awarii |
czerwona czerwona czerwona

| Czwarta (4s) | Piata (4s) | Szésta (4s) |

| zohta | z6tta | z6kta |

Rysunek 8 Przebieg czasowy ostatnich szesciu awarii
W kazdej chwili mozna przerwa¢ przeglad naciskajac przycisk KL.

Uwagi:

- Stany kanatow w wybrana funkcja Powtarzacz nie sa zapamigtywane przez kasete.

- W przypadku pojawienia si¢ dwoch sygnatdéw w tym samym czasie zostaja one za-
pamigtane osobno w takiej kolejnosci jak kaseta rejestruje pozostate zrodta awarii.

- Funkcja przegladu jest dostepna tylko z klawiatury lokalnej kasety.
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9  Wymiary kaset
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Rysunek 9 Wymiary kasety S8B-E4w

10 Sposob polaczenia.
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Rysunek 10 Schemat potaczen zewngtrznych i opis gniazd przyltaczeniowych kasety S§B-E4w
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Rysunek 11 Schemat polaczen zewngtrznych i opis gniazd przytaczeniowych kasety S§B-E4w z
wykorzystaniem napigcia zewngtrznego Uzew
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Rysunek 12 Opis gniazd przylaczeniowych kasety S8B-E4w

11 Laczenie kaset w grupe

Kasety z rodziny E4 moga pracowa¢ w dowolnie skonfigurowanej grupie. W tym celu nalezy
potaczy¢ je kolejno miedzy soba za pomoca 9 przewodowych przedtuzaczy (
Rysunek ). Daje to nastgpujace mozliwosci dla wszystkich potaczonych kaset:
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1. Kasowanie z zestykow buczkow KH1 i KH2 z zewngtrznych przyciskéw KB lub KB1 i
KB2.

2. Zalaczenie wszystkich LED oraz przekaznikéw buczkéw (KH1 i KH2) przyciskiem

KL.

Kasowanie sygnalizacji $wietlnej z zewngtrznego przycisku KSS.

Przesytanie sygnatow zataczenia zestykéw buczkow KH1 1 KH2.

Synchronizacjg pulsacji diod LED w stanach 41 1.

Potaczenie buczkéw i zewngtrznych stykow KB1, KB2 albo KB, KSS i KL na dowolna

kasete.

7.  Wypracowanie wspolnych sygnatow AL, AW, UP po podlaczeniu listwy WT-SE4-1
jako ostatniej w grupie.

AN

BUCZKI KONTROLA
x K ZASIKNIA
Gl GO Gl GO _GI GO GI GO..GI KU
KAS: KAS; KAS; KAS, WESEA
S16B-E4 S24B-E4 S8B-F4 S24B-E4 Kaw
v VvV Y

= ES
-]l
| 2
"imir
af «f =
M| M| &

Rysunek 13 Laczenie kaset E4 w grupg

ALARM UPRZEDZENIE AWARIA

+COM

Uwaga: Kasety E4 potaczone w grupe kontroluja poprawno$¢ transmisji na gniezdzie GI
przy zatozonej wtyczce.

W przypadku wykrycia przez kasete braku sygnatéw transmisji, przychodzacych ze ztacza GI,
zapala sig na jej wyswietlaczu cyfrowym symbol FT oraz wytaczony zostaje przekaznik kontroli
napigcia KU. Dioda Dz przechodzi dodatkowo w stan HR. Jest to informacja dla obstugi tech-
nicznej o mozliwym uszkodzeniu w poprzedniej kasecie. Przyktadowo, gdy na kasecie KAS;
zapali si¢ symbol FT, oznacza to, ze kaseta KAS, nie przekazuje sygnatéw transmisji i nalezy
przede wszystkim sprawdzi¢ poprawno$¢ potaczen pomigdzy kasetami KAS; i KAS,, oraz bez-
piecznik kasety KAS,, itp.

12 Kontrola napi¢cia zasilania.

W kasecie S8B-E4w w wypadku braku napigcia zasilania lub wewngtrznego uszkodzenia bez-
piecznika wytaczaja si¢ zestyki ,,nz” przekaznika KU. Zestyki te sa wyprowadzone na gniezdzie
GU i moga by¢ wykorzystane do powiadomienia obstlugi o tym fakcie, np. za pomoca dodatko-
wego sygnalizatora optycznego lub dzwigkowego.

Kaseta po powrocie napigcia zasilajacego automatycznie zmienia stan diody Uz na 1R, sygnali-
zujac tym samym, ze nastapit zanik i automatyczny powr6t napigcia zasilajacego. Aby skasowac
ta sygnalizacjg nalezy z nacisna¢ klawisz KSS.

13 Kontrola braku napigcia zasilania (wykonanie specjalne).

W kasecie S8B-E4 jest mozliwo$¢ wykorzystania kanatu K7 jako kanalu informacyjnego o
braku napigcia zasilajacego kasete. W tym wykonaniu kanal K7 jest fizycznie zablokowany po
stronie wejscia i kaseta kontroluje wytacznie 7 kanatéw wejsciowych (KO0 — K6). Gdy nastapi
awaria zasilania kasety dioda D przyjmuje stan HR, za$ pozostate diody na kasecie sa nieak-
tywne. Swiecenie diody D, jest podtrzymywane bateryjnie przez czas okoto 6 h, pozwalajac w
tym czasie szybko zlokalizowa¢ uszkodzona kasete.
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WYPOSAZENIE KASETY
Podstawowe: - szyldzik (szyldzik z opisem kanaléw wsuwany do kieszonki z przodu kla-
wiatury, po zdjgciu przedniej ramki kasety).
Dodatkowe: - zasilacz impulsowy,
- buczek pradu statego,

- listwa WT-SE4-1,
- przew6d taczeniowy 9 przewodowy (do pracy w grupie kaset E4).
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DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

Producent: Przedsigbiorstwo Produkcyjno-Handlowo-Ustugowe Wpis do ewidencji: 64443

ELBOK s.c. 64/91
Kazimierz Babczyk, Krzysztof Kowalik, Wiestaw Oskedra 64364
ul. Nad Strumieniem 3, 40-772 Katowice Regon: 272856380

Deklaruje z pelng odpowiedzialno$cia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:
KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S8B-E4w-2
spelniaja wymagania stawiane przez:

1. Dyrektywe: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 89/336/EWG, 92/31/EWG,
93/95/EWG
na podstawie zgodnosci z norma zharmonizowana:

PN-EN-60255-6:2000

PN-92/E-04603/02

PN-88/E-88605

PN-EN 60255-21-1: 1999

PN-EN 60255-21-2: 2000

PN-EN 60255-21-3: 1999

PN-IEC 255-11: 1994

PN-EN 50082-2: 1997

PN-EN 61000-4-2: 1999

PN-EN 61000-4-4: 1999

PN-EN 61000-4-5: 1999

PN-EN 61000-4-11: 1999

— Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki i urzadzenia zabezpieczaja-
ce.

— Wyroby elektrotechniczne. Proby srodowiskowe. Proba Cb wilgotno-
goraco state, stosowana gtownie dla urzadzen [idt IEC68-2-56 (1988), idt
CL CHD 323.2.56 S1].

— Przekazniki energoelektryczne. Izolacja elektryczna. Wymagania
badania[idt IEC 255-5 (1977)].

- Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na wibracje, udary poje-
dyncze i wielokrotne oraz wstrzasy sejsmiczne. Badania odpornosci na
wibracje (sinusoidalne).

- Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na wibracje, udary poje-
dyncze i wielokrotne oraz wstrzasy sejsmiczne. Badania odpornosci na
udary pojedyncze i wielokrotne.

- Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na wibracje, udary poje-
dyncze i wielokrotne oraz wstrzasy sejsmiczne. Badania sejsmiczne.
-Przekazniki energoelektryczne. Zaniki i sktadowe zmienne pomocni-
czych wielkosci zasilajacych pradu statego przekaznikow pomiarowych.
- Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Wymagania ogélne
dotyczace odpornosci na zaburzenia. Srodowisko przemystowe.

- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomia-
réw. Badanie odpornos$ci na wytadowania elektrostatyczne. Podstawowa
publikacja EMC.

- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomia-
row. Badanie odpornosci na serie szybkich elektrycznych stanow przej-
sciowych. Podstawowa publikacja EMC.

-Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomia-
réw. Badanie odpornosci na udary. Podstawowa publikacja EMC.

- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomia-
row. Badanie odpornosci na zapady napigcia, krotkie przerwy i zmiany
napigcia.



