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KODOWANIE KASET

ilo¢ kanatow
typ obudowy
rodzaj programu
rodzaj wyprowadzen elektr.
’7kod napigciowy
SXX - XX - x
4 - 14 +60VDC
8 2 - 80 +260VDC
[16] bez - z kablem dtugosci 2m
- ztacze WA GO roztaczne
2 s -z przedluzaczem i listwa posrednia WSX-11ub WSX-3) oqzie X ilog¢
A lub WSX-4 kanatow
P -zprzedluzaczem 2mi listwa posrednia. WSX-6
C E - program podstawowy
D EOQ - program nr 0 Wykaz produkowanych kaset
L E3 - progam nr 3 S (szen) w mm
—{E4]- program nr 4 192] 144 96 [ 72
1o (SR
Rodzaj programu - opis glownych funkcji =196 x | x [s4c|siD

E - podstawowy - wszystkie kanaly z pamigcia

- diody jednokolorowe (czerwone) Typ obudowy L dla kaset na szyng Ts35

- 1 sek opoznienia sygn. we-wy wymiar (HxSxG) 80x41x92 mm w wykona
- logika 4 lub 3 stanowa -niu S16L-E, S16L-E0, S16L-E3 do wspot-
- przekaznik buczka KH pracy z synoptykiem technologicznym.

EO - program 0 - kanaty z pamigcia
- programowanie w grupach
- diody dwukolorowe (R/G)
- dwa z 8 czasow opdznienia od 0,03-32s
- logika 4 lub 3 stanowa
- przekaznik buczka KH
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- wyrdznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)
- mozliwo$¢ wspolpracy kaset w grupie
E3 - program 3 = kanaly z pamigcia
- indywidualne programowanie dla kazdego kanatu z programatora P32
- diody trojkolorowe (R/G/Y)
- 8 czaséw opdznienia od 0,03-32s.
- logika 4 lub 3 stanowa
- dwa przekazniki buczkow KH1, KH2
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- wyrdznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)
- mozliwo$¢ wspolpracy kaset w grupie
- pamig¢ ostatnich szesciu awarii
E4 - program 4 - kanaly z pamigcia
- programowanie kasety z klawiatury
- diody trojkolorowe (R/G/Y)
- 8 czaséw opdznienia od 0,03-32s.
- logika 4 lub 3 stanowa
- dwa przekazniki buczkow KH1, KH2
- przekaznik kontroli zasilania KU
- programowanie kasety z klawiatury
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”

- wyrdznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)

- mozliwo$¢ wspolpracy kaset w grupie

- wypracowywanie zbiorczych sygnatow; aL,aW, uP albo aL,aW, uP,
T-sterownikowa - do wspolpracy z wyjéciowymi kartami sterownikow

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych nie
pogarszajacych jakosci wyrobu.
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna typu S16B(A)-E4 przeznaczona jest do kontroli wizualno-dzwigkowej 16
kanatéw wejsSciowych. Kaseta synoptyczna ma za zadanie informowac obstuge o przebiegu procesu
technologicznego, jego przekroczeniach granicznych (max/min poziomu, ci$nienia, temp. itp), pracy
silnika lub pompy. Kaseta stuzy do kontroli matych i $rednich obiektow, urzadzen przemystowych,
ciagow technologicznych, silnikéw, pomp itp.

DANE TECHNICZNE

ilo§¢ kanatow 16 lub 15 + awaria zasilania kasety

temperatura pracy -10°C ++55°C

separacja wejs$¢ Transoptorowa

czasy opdznienia 8 czasé6w od 30ms + 32s +1,5%

napigcie zasilania Uz 14 <24 <60 VDC

bezpiecznik WTA 315mA

pobor mocy (max/min) 45/1,5W

prog zadziatania 0-8V_dla,0”
14+60V dla 17

rezystancja stykow wejsciowych <5000 Q

- - Lo " v ,AC1” — 2500VA

obciazalnos¢ styku przekaznikow ,,KH”, ,,KU "DCI™ — 370W

wymiary kasety ( wys. x szer. x gleb. x glebokos¢ z wtykiem) 144%192x64x110 [mm]

wymiary wycigcia ( Wys. x szer.) 138 x 186 [mm]

masa 0,8 kg

klasa szczelno$ci IP 40

ZASADA DZIALANIA
1. Zasady ogolne

Wejsciami kanatow sq :

- beznapigciowe styki ,,no0” zasilane z kasety napigciem Uz poprzez wyjscie COM (rys. 9)

- napigcie zewngtrzne Uzew, w wysokosci napigcia Uz, podane na wejscia Ki+Kis (rys. 10)
Sygnatami wyjSciowymi sa:

- diody LED odwzorowujace stany sygnatow wejsciowych

- wspolny sygnal (suma sygnaléw awaryjnych), zrealizowany przy pomocy stykow przekaznikow

buczkéow KH1 i KH2 do wkorzystania dla zewngtrznych sygnalizatoréw np. buczkow H1 1 H2
- sygnat kontroli napigcia zasilania, styk przekaznika KU

Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:

KB - Kasowanie Buczka - kasuje sygnalizacj¢ dzwigkowa
KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacj¢ Swietlng
KL - Kontrola diod LED i buczka - kontroluje $wiecenie diod oraz sygnalizacjg

dzwigkowa
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W kasetach zastosowano trojkolorowe diody LED: czerwona —R; zielona — G; z6tta — Y. Diody moga
przyjmowac cztery stany §wiecenia.

Tabela nr 1
Stan LED Sposob swiecenia diody
stan L dioda nie §wieci
stan H dioda §wieci $wiatlem ciaglym
stan 1 dioda pulsuje z czgstotliwoscia 1Hz
stan 4 dioda pulsuje z czgstotliwoscia 4Hz

Po zalaczeniu napigcia zasilania Uz wszystkie diody $wiecace D-Dyg zapalaja si¢ na ok. 1s, oraz
uruchomione zostaja przekazniki buczkow KH1, KH2 na ok. 0,5 s. Dioda Uz jest w stanie 1G do
momentu nacisni¢cia przycisku KSS, nastgpnie przechodzi w stan HG. Sprawdzenie kasety odbywa sig
poprzez nacisnigcie przycisku KL, co powoduje zaswiecenie wszystkich diod Dy-Dyg na ok. 1's 1 za-
dziatanie przekaznikéw buczkow KH1, KH2 na ok. 0,5 s.

I
Uz

Dioda Uz : | | I | I | |

|
|
|
|
Diody D1- Dis | }
\
\
[
L
|

Przek. buczka I | |

KH1 i KH2 !

Rys. 1 Zataczenie kasety
1.1. Zabezpieczenie przed przypadkowym skasowaniem informacji.

Aby unikna¢ przypadkowego skasowania informacji §wietlnej przycisk KSS jest zablokowany do czasu
wylaczenia przekaznika KH1 lub KH2 przyciskiem KB.

2. Wybdr logiki

Kaseta posiada logike czterostanowa i trojstanowa. W celu wybrania logiki trojstanowej nalezy zatozy¢
zworg L14 w obszarze programowania rys. 2. Zatozenie zwory na L14 oznacza iz L14=1.
Praca kasety dla wybranej logiki.

Tabela nr 2
- . Logika cztero- Logika trojstano-
Sygnat zewngtrzny Czynnosci obstugi stanowa L14=0 wa L14=1
Pojawienie si¢ sygnalu - S};g?z} ,KSI;:I Z’Ib S}I]églr_ll:f ’KSI;Ialn lrb
Obecnos$¢ sygnatu Przyci$nigcie KB stan 4 stan 4
Obecnos$¢ sygnatu Przyci$nigcie KSS stan 1 stan H
Sygnat ustapit - stan L stan L
Sygnat ustapil przed Sygnat KH1 lub Sygnat KH1 lub
nacisnieciem KB i KSS ) KH2, stan H KH2, stan 4
Brak sygnatu Przyci$nigcie KB stan H stan 4
Brak sygnatu Przycisnigcie KSS stan L stan L




3. Funkcje programowalne.

Kaseta posiada programowalne funkcje:
-podstawowa dotycza poszczegdlnych kanatdw, programowane z klawiatury kasety (tabela 3)
-dodatkowaq dotycza calej kasety, programowane zworami w obszarze programowania (rys. 2)

Tabela nr 3
Opis funk.cji Funkeja S):m})ol na Kolor diody w progra-
w punkcie wySwietlaczu mowanym kanale
) o PX Dn=G
4.1 Awaryjny z pamigcia XA DG
PX Dn=R
4.2 Powtarzacz
XA Dn=G
PX Dn=G
- Niedozwolona
XA Dn=R
PX Dn=R
43 Kontrola pracy silnika lub pompy
XA Dn=R
4.4 Wspélpraca z stykiem ,,nz” NZ Dn=R
4.5 Aktywacja przekaznika buczka KH2 H2 Dn=R
4.6 Aktywacja koloru zoéttego Y Dn=R
Opdznienie wy -we 1s 1T Dn=R
Opdznienie wy - we 4 s 4T Dn=R
Opoznienie wy - we 30 ms 03 Dn=R
47 Opoznienie wy -we 16 s 16 Dn=R
Opoznienie wy - we 60 ms 06 Dn=R
Opoznienie wy -we 8's 8T Dn=R
Opdznienie wy - we 250 ms T2 Dn=R
Opoznienie wy - we 32's 32 Dn=R
4.8 Suma wybranych kanatow aL Dn=R
4.9 Negacja sumy wybranych kanatéw aL Dn=R
4.8 Suma wybranych kanatow aW Dn=R
4.9 Negacja sumy wybranych kanalow aw Dn=R
4.8 Suma wybranych kanatow uP Dn=R
49 Negacja sumy wybranych kanalow uP Dnv=R
- Nieaktywna R1 -
- Nieaktywna R2 -
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3.1 Sposéb programowania funkcji podstawowych
Aby wejs¢ w tryb PROGRAMOWANIE nalezy zatozy¢ na gniezdzie GK (Rys.11) zworg migdzy
sygnalami PROG i +COM ( GK3 z GK4 ) . Na wyswietlaczu, w prawym dolnym rogu klawiatury,
pulsuje PX z czgstotliwoscia 1Hz , dioda D, przechodzi w stan 1, a diody D, do Dy¢ w stan H,
pokazujac zaprogramowanie funkcji kanatow K - K¢ . Napis na wyswietlaczu jest nazwa funkcji
programowane;j. Kolor diod Dy — Dy ;
G (zielony) - oznacza nieaktywna funkcje na odpowiadajacych diodom kanatach
R (czerwony) - oznacza aktywna funkcje na odpowiadajacych diodom kanatach
Migajaca dioda oznacza mozliwo$¢ zmiany funkcji z nieaktywnej na aktywna lub odwrotnie.
Aby zmieni¢ funkcje z nieaktywnej na aktywna (dioda G na R ) nalezy;
-nacisna¢ KSSi trzymaé
-nacisnaé KL
-pusci¢ KL
-pusci¢ KSS
Aby zmieni¢ funkcje z aktywnej na nieaktywna (dioda R na G ) nalezy;
-nacisna¢ KB i trzymaé
-nacisnaé¢ KL
-pusci¢ KL
-pusci¢ KB
Zmiana programowanego kanatu nastgpuje po naci$nigciu przycisku:
-KSS w gore (np. Ky, Ky, Kj itd.)
-KB w dot (]flp K“), K(), Ks ltd)

Przejscie do nastgpnej funkcji programowanej nastgpuje po nacisnigeiu przycisku KL kolejno ( PX, XA,

NZ, H2,Y, 1T, 4T, 03, 16, 06, 8T, T2, 32, aL, aL, aW, aW, uP, uP, R1, R2).

Wyjscie z trybu programowania po roztaczeniu zwory GK3-GK4.

Uwaga: -ustawienia fabryczne - wszystkie kanaty awaryjne z pamigcia z opdznieniem 1 sek. pkt 4.1.
-ustawienie fabrycznych po nacisnigciu przycisku Reset (rys. 2)

-w kanatach z wybrang funkcja powtarzacza programowanie czaséw opdznienia jest nie-

aktywne

-w czasie programowania kaseta reaguje na sygnaly wejsciowe (uruchamiane sa przekazniki

buczkow KH1 lub KH2, natomiast diody LED nie sa wyswietlane).
3.2 Obszar programowania funkcji dodatkowych dla calej kasety.

T0
T1
ETRO|
1
14

Rys.2 Obszar programowania calej kasety
Dla catej kasety dodatkowe funkcje to: STO, ST1, PETRO, M1, L.14. W celu wybrania odpowiedniej

oo o RwN =
o oo awN o

logiki nalezy zaprogramowac kaset¢ za pomoca zworek wewnatrz kasety, zalozenie zwory - funkcja

aktywna (L14=1), brak zwory - funkcja nieaktywna (L.14=0) dla calej kasety.
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Logika czterostanowa L14=0
4.1 Funkcja awaryjna z pamigcia z czasem opdznienia T

| PX=G | XA=G | funkcja awaryjna z pamiecia |

Przy braku sygnalow wejsciowych diody Swiecace sa w stanie L. Po przyjs$ciu sygnatu wejsciowego na
dowolny kanat Ky dioda $§wiecaca odwzorowujaca dany kanat przechodzi po zaprogramowanym czasie,
(tabela 3) ze stanu L w stan 4, z rownoczesnym uruchomieniem przekaznika buczka KH1 lub KH2. Stan
taki trwa do momentu:
- skasowania przyciskiem KB (wylaczony zostaje przekaznik buczka KH1 lub KH2) oraz na-
cisnigcie przycisku KSS, co sygnalizowane jest przejsciem diody §wiecacej ze stanu 4 do stanu 1.
Po ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda §wiecaca przechodzi ze stanu 1 w stan L
- ustapienia sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przej$ciem diody ze stanu 4 w stan H, po
przycisnigciu przycisku KB wylaczony zostanie przekaznik buczka KH1 lub HK2, po przycis-
nigciu przycisku KSS dioda przechodzi w stan L

KB KSS KSS KB KSS

Wej Kll : | } I_ : I ‘ \ i

| | 4R

sewny [N (11—

Przek. buczkal
KH1 lub KH2!

Rys.3 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z pamigcia , z czasem opdznienia T

W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejsciowego o czasie trwania krétszym od czasu T, sygnat ten nie
zostanie zauwazony i dioda LED nie zmieni swojego stanu, oraz nie zostanie zataczony przekaznik

buczka KH1 lub KH2.

4.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizator)

| PX=R | XA=G | Funkcja powtarzacza | Bez opdznien |

Jest to funkcja, dla ktorej diody przyjmuja jeden z dwoch stanéw L lub HG, oraz nie zostang
wlaczone przekazniki buczkow KH1 i KH2. Przy tej funkcji dioda zapala sig tylko w kolorze zielonym.

Wej K]

Dioda Dl

\ \ \
Przek. buczka | \ \
KH1 lub KH2 | |

Rys.4 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza
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4.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z czasem opdéznienia T

| PETRO=0 | PX=R | XA=R| Kontrola pracy silnika lub pompy |

Przy pracy silnika lub pompy, dioda ma stan HG. Po wytaczeniu silnika i ustapieniu sygnatu wejsciowe-
go, dioda przechodzi po zaprogramowanym czasie opdznienia T w stan 4R oraz zataczony zostaje prze-
kaznik buczka KH1 lub KH2 . Po skasowaniu przyciskiem KB nast¢puje wylaczenie przekaznika bucz-
ka (KH1 lub KH2), a nastgpnie przyciskiem KSS, dioda przechodzi w stan L. Ponowne uruchomienie
silnika, spowoduje przejscie diody w stan HG. Jezeli wypad silnika byt krétkotrwaty (obstuga nie zda-
zyta nacisna¢ przyciskow KB i KSS), dioda przyjmuje stan 4R oraz zostaje zataczony przekaznik
buczka KH1 lub KH2 , nastgpnie samoczynnie przechodzi w stan 1G. Po skasowaniu przyciskiem KB,
a nastegpnie KSS dioda przechodzi w stan HG.

|
‘
Wej K,/ |
| | :
|
!

LIIG 4R HG 4R 16 HG
| |
|

]
| |
| |
| |
| |
! |

Dioda D, i |
| |
| |
! I
| |
! |
| |

I

Przek. buczka
KU1 1ok K9

Rys.5 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy PETRO=0
4.4 Wspolpraca ze stykiem ,,nz”

[ NZ=R | Wspélpraca z stykiem ,,nz” |

W celu wspélpracy kanatdéw wejsciowych ze stykiem normalnie zamknigtym ,nz” nalezy
zaprogramowac funkcj¢ NZ dla wybranych kanatéw (tabela nr 3) .

4.5 Aktywacja przekaznika buczka KH2 i blokowanie przekaznika buczka KH1

[ H2=R [ Aktywacja przekaznika buczka KH2 i blokowanie przekaznika buczka KHI1]

W wybranych kanatach alarmowych, lub kanatach kontroli silnika mozna aktywowaé przekaznik
buczka KH2 oraz blokowac zataczenie przekaznika buczka KHI1, za pomocg funkcji H2 np.
uaktywnienie H2 w kanale 2 spowoduje zataczenie LED D2 i przekaznika buczka KH2, gdy w kanale
K, pojawi si¢ sygnat wejsciowy. Programowanie wg tabela nr 3 .

4.6 Wybor $wiecenia koloru zéttego

[ Y=R [ Aktywacja koloru zoltego |

Kolor zo6tty zamiast koloru czerwonego mozna wybra¢ dla funkcji awaryjnej z pamigcia i funkcji
kontroli pracy silnika lub pompy, za pomoca funkcji Y (tabela nr 3). Zaprogramowanie Y w kanale 1
odpowiada zaswiecenie diody D; w kolorze zottym.

4.7 Wybor czasu op6znienia.
W celu ustawienia czasu zadzialania sygnalu wyjsciowego w stosunku do sygnatu wejsciowego nalezy
zaprogramowac go wg tabeli nr 3. Oznacza to wykrywanie sygnaldw wejsciowych trwajacych dtuzej od
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nastawionego czasu opoznienia. W przypadku pojawienia si¢ sygnalu wejsciowego o czasie trwania
krétszym od czasu nastawionego, sygnat ten nie zostanie zaliczony i dioda LED nie zmieni swojego sta-
nu oraz nie zostanie uruchomiony przekaznik buczka.

4.8 Suma sygnalow aL. , aW, uP.

[aL=R | Suma sygnatéw |

W celu wyprowadzenia zbiorczego sygnatu alarmowego al., nalezy na wybranych kanatach zaprogra-
mowaé w/w funkcje. W momencie wystapienia alarmu na ktéorymkolwiek z wybranych kanatéow funkcja
al. zostaje wypracowana i przekazana poprzez gniazda GI/GO do listwy transmisji WT-SE4-1
(rys. 12), na ktérej wypracowany jest sygnat al. (styk przekaznika KAL). Identycznie jest dla aktywacji
sygnatow aW i uP.

4.9 Negacja sumy sygnatow al., aW, uP.

| alL=R | Negacja sumy sygnal(')w|

W celu wyprowadzenia negacji zbiorczego sygnatu alarmowego al, nalezy na wybranych kanatach
zaprogramowa¢ w/w funkcjg. W momencie braku alarmu na ktérymkolwiek z wybranych kanalow
funkcja alL zostaje wypracowana i przekazana poprzez gniazda GI/GO do listwy transmisji WT-SE4-1
(rys. 12), na ktorej wypracowujemy sygnal “aL (styk przekaznika KAL). Identycznie jest dla aktywacji
sygnatow aW i uP.

4.10 Eliminacja zaklocen.

Wszystkie kanaty wejsciowe kasety maja wbudowane uklady eliminacji zaklocen, pozwalajace na
wyeliminowanie zaktdcen o réznym czasie trwania. Czas eliminacji zaklocen jest ustawiany wewnatrz
kasety za pomoca dwoch zworek STO0 i ST1 (w obszarze programowania rys. 2 ), wedtug tabeli 4.

Tabela nr 4
ST1 STO Czas eliminacji zaklécen (ms)
0 0 2
0 1 8
1 0 16
1 1 32

4.11 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy dla zalozonej zworki ,,PETRO”

| PETRO=1 | PX=R | XA=R | Kontrola pracy silnika lub pompy|

Przy pracy silnika lub pompy, dioda ma stan HG. Po wylaczeniu silnika 1 ustapieniu sygnatu
wejsciowego dioda przechodzi po czasie opdznienia zaleznym od T w stan 4R, oraz uruchomiony jest
przekaznik buczka KH1 lub KH2. Po skasowaniu przyciskiem KB (nastgpuje wytaczenie przekaznika
buczka KH1 lub KH2) oraz przyciskiem KSS, dioda przechodzi w stan HR.

Ponowne uruchomienie silnika spowoduje przejscie diody w stan HG. Jezeli wypad silnika byt
krotkotrwaly (obstuga nie zdazyta nacisnaé przyciskow KB i KSS), dioda przyjmuje stan 4R oraz
zostaje wilaczony przekaznik buczka KH1 lub KH2 po czym samoczynnie przechodzi w stan 1G.
Funkcj¢ ,,PETRO” programujemy zakladajac zworg w obszarze programowania ,PETRO” rys.2.



|

| |

Wej K ]
JHG |

| |
| |
Dioda D,/ ”"""""l "" | | || | | ”
| | |
| |

Przek. buczka;
H1 lub H2,

Rys.6 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy dla zatozonej zworki ,,PETRO”
4.12 Funkcja wyroznienia pierwszego sygnalu

| Mi1=1 | Wyro6znienie pierwszego sygnatu |

W celu wyrdznienia pierwszego sygnatu wejsciowego nalezy w obszarze programowania (rys.2) zalozy¢
zwor¢ na M1. Funkcja realizowana jest dla wszystkich kanalow wej$ciowych. Po przyjeciu pierwszego
sygnatu wejsciowego na dowolny kanal (np. K3) dioda odpowiadajaca temu kanatowi ( D3 ) przejdzie w
stan 4R oraz zalaczy si¢ przekaznik buczka KH1 lub KH2. Gdy przyjda pézniejsze sygnaty awaryjne na
inne kanaly, diody odpowiadajace tym kanatom beda mogly przejs¢ tylko w stan 1R. Funkcja M1 przy-
datna jest w obiektach, gdzie sygnaly wejsciowe sa wzajemnie zalezne i wystapienie jednego sygnatu
wejsciowego spowoduje wystapienie innych sygnatéw wejsciowych. Ustalenie, ktory sygnat wejsciowy
przyszedl pierwszy w wielu wypadkach bytoby niemozliwe. Minimalny czas rozréznienia dwoch lub
wigeej kanatow wejsciowych, przy ktorych nastapi wyrdznienie pierwszego sygnatu wejsciowego
wynosi okoto 1/32 nastawionego czasu T.
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Rys.7 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu

Uwaga: funkcja M1 nie jest realizowana dla kanalow z wybrang funkcja Powtarzacz i Kontroli pracy
silnika lub pompy.
funkcja M1 jest realizowana tylko dla logiki czterostanowej (L.14=0)
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5. Logika trzystanowa (L14=1).

Funkcje w logice trojstanowej sa identyczne jak w logice czterostanowej, a stany diod $wiecacych sa
zgodne z tabela nr 2. Funkcja M1 nie jest realizowana w tej logice.

6. Wymiary kasety
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B 144

Rys.8 Wymiary kasety S16B(A)-E4
7. Sposob polaczenia.
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KASOWANIE KONTROLA
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Rys.9 Schemat potaczen zewngtrznych i opis gniazd przytaczeniowych kasety-S16B(A)-E4w
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Rys.10 Schemat potaczen zewngtrznych i opis gniazd przylaczeniowych kasety-S16B(A)-E4w
z wykorzystaniem napigcia zewngtrznego Uzew

GO
@]
© GK GA GB GU GH
1] +UzZ 1 K1 K9 1[Ku-12 [1]KHI-14
2] -z 2] K2 K10 2[Ku-11| [2]KH1-11
3| PROG 3] K3 K11 3Ku-12 | 3[KH1-24
[ 4] com+| 4| K4 | |4 K12 [4[KU-11| [4]KH1-2]
5/ com+ 5| K5 | [5/K13 5|KU-22 |5 |KH2-14
6] LT 6] K6 | [6]K14 6[KU-21 [6]KH2-11
7] RA1 7] k7] [7]K15 7[ku-23 [7]KH2-24
8| RA2 8| k8 | (8] K16 8[Ku-21 [8]KH2-21
1 ] ] ] 1 i i
2 E E = 2 o ]
3 i ] - 3 ] ]
4 o o i 4 o i
5 E E . 5 i |
6 ] ] | 6 i ]
7 o o - 7 o i
8 J ] 8 ] ]

Rys.11 Opis gniazd przytaczeniowych kasety S16B-E4w
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8. Laczenie kaset w grupy

Kasety S24B-E4 i S16B-E4 moga pracowa¢ w dowolnie skonfigurowanej grupie. W tym celu nalezy
potaczy¢ je miedzy soba 9 przewodowym przedtuzaczem (rys.12). Umozliwia to dla wszystkich pota-
czonych kaset:

1. kasowanie z zewngtrznych przyciskow RA1 1 RA2 (KB1 i KB2) przekazniki buczkow KH1
i KH2

2. zalaczenie wszystkich LED oraz przekaznikow buczkéw (KH1 i KH2) przyciskiem LT (KL)

3. przesylanie sygnatow zalaczenia przekaznikow buczkéw KH1 i KH2

4. synchronizacje migania LED-6w

5. polaczenie buczkdw i zewngtrznych stykow RA1 (KB1) , RA2 (KB2) i LT (KL) na dowolng
kasete.

6. wypracowanie sygnatow aL.,aL, aW ,aW , uP, uP (po podtaczeniu listwy WT-SE4-1 jako
ostatniej w grupie).

7. zaprogramowac tylko sumy sygnatow albo negacje sumy sygnalow np. al. dla calej grupy kaset ,
aW dla catej grupy kaset , uP dla catej grupy kaset.

BUCZKI KONTROLA
H1 H2 ZASILANIA
GI GO_GI GO _GI GO _GI GO.. Gl
KAS: KAS: KAS; KAS, WT-SE4-1
S16B-E4 S24B-E4 S16B-E4 S24B-E4
% g g 4 ALARM UPRZEDZENIE AWARIA
9 é(gl =

Rys.12 Laczenie kaset E4 w grupy

Uwaga: Kasety E4 polaczne w grupg kontroluja poprawnos¢ transmisji na gniezdzie GI przy zatozonej
wtyczce.

Po wykryciu przez kasetg braku sygnatow transmisji, przychodzacych z GI, zapala si¢ na wy-

swietlaczu cyfrowym symbol FT oraz wylaczony zostaje przekaznik kontroli napigcia KU.

Dioda Dz przechodzi w stan HR. Dla obstugi jest to informacja o uszkodzeniu w poprzedniej

kasecie np. gdy na kasecie KAS3 zapali si¢ symbol FT, oznacza to kaseta KAS2 nie przeka-

zuje transmisji i nalezy sprawdzi poprawnos$¢ polaczen, bezpiecznik itp.).

9. Kontrola napigcia zasilania.

W kasecie S16B-E4 w wypadku braku napigcia zasilania lub wewngtrznego wytacza si¢ przekaznik
KU, styk ,nz”1i,n0” jest wyprowadzony na gniazdo GU.

10. Kontrola braku napi¢¢ zasilania (wykonanie specjalne).

W kasecie S16B-E4 jest mozliwo$¢ wykorzysta¢ kanat K16 jako kanal informacyjny braku napig¢ za-
silajacych kasete. W tym wykonaniu kanat K4 jest odlaczony od strony wejscia, kaseta kontroluje
15 kanatow wejsciowych (K; — Kjs). Dioda Dy przyjmuje stan HR, gddy nastgpuje awaria zasilania ka-
sety. Wszystkie diody na kasecie gasna , za wyjatkiem diody Dy , ktéra Swieci jeszcze przez okoto 6 h,
pozwalajac szybko zlokalizowa¢ uszkodzona kasetg.



WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe: - szyldzik (szyldzik z opisem kanalow wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury,
po zdjeciu przedniej ramki kasety)
Dodatkowe: - zasilacz impulsowy
- buczek pradu statego

DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

Producent: Przedsigbiorstwo Produkcyjno-Handlowo-Ustugowe wpis do ewidencji: 64443

ELBOK s.c. 64/91
Kazimierz Babczyk, Krzysztof Kowalik, Wiestaw Oskedra 64364
ul. Nad Strumieniem 3, 40-772 Katowice Regon: 272856380

Deklarujemy z petna odpowiedzialnoscia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:

KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S16B(A)-E4
spelnia wymagania stawiane przez:
1. Dyrektywe: Niskonapieciowe wyroby elektryczne 2006/95/'WE
na podstawie zgodnosci z norma zharmonizowana:
PN-EN-60950:2002 -Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatycznej

2. Dyrektywe: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2004/108/WE
na podstawie zgodno$ci z normami zharmonizowanymi:

PN-EN-61000-4-2:1999  -Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i pomiarow—
Badania odpornosci na wyladowania elektrostatyczne — Podstawowa

publikacja EMC

PN-EN-61000-4-4:2005  -Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i pomiarow —
Badanie odpornosci na serie szybkich elektrycznych standow przej§ciowych
PN-EN-61000-4-5:2006 -Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i pomiarow —

Badanie odpornosci na udary

PN-EN-61000-4-11:2007 -Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Metody badan i pomiarow —
Badanie odpornosci na zapady napigcia, krotkie przerwy i zmiany napigcia
PN-EN-55022:200 -Urzadzenia informatyczne — Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych —

Poziomy dopuszczalne i metody pomiarow



