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KODOWANIE KASET

ilo$¢ kanatow

typ obudowy

rodzaj programu

[ rodzaj wyprowadzen elektr.

yikod napigciowy
SXX -Xx-Xx

—1{1]- 14+ 60vDC
8§ — —— 2 - 80+ 260VDC
—— bez - z kablem dlugosci 2m
—— w - zlacze WAGO roztaczne
24 ——[§] -z przedluzaczem i listwa posrednia WSX-1 lub WSX-3 gdzie X ilogé
A———— lub WSX-4 .
| L [P] -zprzedluzaczem 2m i listwa posrednia WSX-6 kanalow
C E - program podstawowy
D EO0 - program nr0 Wykaz produkowanych kaset
L E3- program nr3 S (szer) w mm
E4 - program nr4 192|144 96 | 72
T - sterownikowa 21921 X ISI6A S8A | X
Rodzaj programu - opis glownych funkcji g 19464 SZ;BSI)?B gig SZ(D
E - podstawowy - wszystkie kanaly z pamigcia S

- diody jednokolorowe (czerwone) ~ 1yp obudowy L dla kaset na szyng Ts35

- 1 sek opéznienia sygn. we-wy wymiar (HxSxG) 80x41x92 mm w wykona
- logika 4 lub 3 stanowa -niu S16L-E, S16L-E0, S16L-E3do wspot-
- przekaznik buczkaKH pracy z synoptykiem technologicznym.

EO - program 0 - kanaly z pamigcia
- programowanie w grupach
- diody dwukolorowe R/G)

dwa z 8 czasOw opoznienia od  0,03-32s
- logika 4 lub 3 stanowa
- przekaznik buczkaKH
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem fiz
- wyrdznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)
- mozliwos$¢ wspotpracy kaset w grupie
E3 - program 3 _ kanaly z pamigcia
- indywidualne programowanie dla kazdego kanatu z programatoR32
- diody tréjkolorowe R/G/Y)
8 czasdw opoOznienia od 0,03-32s.
- logika 4 lub 3 stanowa
- dwa przekazniki buczkowKH1 KH2
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem fiz
- wyrdznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)
- mozliwos$¢ wspotpracy kaset w grupie
- pamig¢ ostatnich szeéciu awarii
E4 - program 4 - kanaly z pamigcia
- programowanie kasety z klawiatury
- diody tréjkolorowe R/G/Y)
8 czasOw opdznienia od 0,03-32s.
- logika 4 lub 3 stanowa
- dwa przekazniki buczkowKH1 KH2
- przekaznik kontroli zasilania KU
programowanie kasety z klawiatury
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem fiz
- wyrdznienie pierwszego sygnahidla logiki 4-stanowej)
- mozliwos$¢ wspotpracy kaset w grupie
- wypracowywanie zbiorczych sygnatow; aL, aW, uP albo aL, aW, uP,
T-sterownikowa - do wspotpracy z wyjsciowymi kartami sterownikow
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych n

pogarszajacych jakos$ci wyrobu.
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ZASADA DZIALANIA

Kaseta synoptyczna S16A(B)-E3 sklada si¢ z 16 kanalow sygnalizacyjnych.
Sygnalem wejsciowym jest napigcie +24VDC podawane na wejscia KO — K15. Sygnatami
wyjsciowymi sa trojkolorowe diody LED obrazujace stan sygnalow wejsciowych oraz dwa
sygnaly z przekaznikow buczkow KH1 1 KH2 pozwalajace zewngtrznie realizowacé sumacyjne
sygnaly awaryjne np. przy pomocy zewngtrznej syreny, buczka lub sygnalizacji §wietlne;.
Kaseta posiada trzy przyciski membranowe :

KB - Kasowanie Buczka - kasuje sygnalizacje dzwigkowa
KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacje $wietlng

KL - Kontrola diod LED i przek. buczka - kontroluje Swiecenie diod oraz
zalacza przekaznikow buczkow
KH1 i KH2

Dla zobrazowania sygnatow wejsciowych stuza diody LED, ktére przechodza w stany:

stan dla logiki czterostanowej dla logiki tr6jstanowe;j
stan L. | dioda nie §wieci dioda nie swieci
stan H | dioda $wieci swiattem cigglym dioda $wieci §wiatlem ciaglym

stan 1 | dioda pulsuje z czgstotliwoscia 1Hz | -------------commmmmmm -

stan 4 | dioda pulsuje z czestotliwoscia 4Hz | dioda pulsuje z czgstotliwoscia 4Hz

Po zalaczeniu napigcia zasilania Uz wszystkie diody §wiecace przechodza w stan H na ok.
Isek. oraz uruchomione zostana przekazniki buczkow KH1 1 KH2 na ok. 0,5sek. Dioda Uy

(zasilanie) jest w stanie 1 do momentu nacisnigcia przycisku KSS, nastgpnie przechodzi
KSS KL
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Diody LED

Przek. Buczkow
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KH1 i KH2

Rys.1 Przebieg czasowy po zalaczeniu kasety

1. Funkcje programowalne

Kaseta ma wbudowane programowane funkcje:
- podstawowg programowang wedtug tabeli nr 1
- dodatkowa programowang zgodnie z tabela nr 2



Tabela nr 1
DOti:.Zy Dotyczy wybranego Czasy opoznienia
ca . .
pkt kasetJy kanalu FUNKCJA PODSTAWOWA | zalezne od zatozonych
M, Cn Px zworek
1.1 0 0 0 Awaryjna z pamigcia T3n,T2x , Ty
1.2 0 0 1 Powtarzacz (sygnalizator) Bez opdZnienia
1.3 0 1 1 Kontrola silnika lub pompy T3n,T2x , Tly
1.4 1 X X Wyrdznienie pierwszego sygnatu T3n , T2x, Ty
Tabela nr 2
Dotyczy
pkt wybranego FUNKCJA Czasy opdznienia zalezne
kanatu DODATKOWA od zalozonych zworek
2By | Yn | Ny
2.1 X X 1 Negacja styku wejsciowego ,,nz”
2.2 X 1 X Wybor $wiecenia koloru zéttego Zgodne z wybranymi
23 1 X X Wiaczenie przekaznika buczka KH2 funkcjami z tabeli nr 1
) 1 wylaczenie przekaznika buczka KH1

0 — stan nieaktywny, 1 — stan aktywny X — stan dowolny

Powyzsze funkcje z tabeli nr 1, nr 2 mozna zaprogramowa¢ indywidualnie dla dowolnego
kanatu. Programowanie odbywa si¢ za pomoca zewngtrznego programatora P-32. W miejsce
indeksu y dla funkcji z tabeli nr 1 oraz tabeli nr 2 wstawiamy numer kanatlu przeznaczonego do
zaprogramowania.

Programowanie funkcji PK1, PK2, LA, LB, M1, PETRO oraz ukladu eliminacji zakt6cen
STO0, ST1 odbywa si¢ za pomoca przetacznikow na plycie glownej kasety.

Funkcje PK aktywne sa przy wspotpracy kasety S16A(B)-E3P z listwa posrednia WS16-6.
Jezeli PK1=0 1 PK2=0 (przelaczniki wylaczone) po przyjsciu sygnalu alarmowego na kanat Kn
zostanie pobudzony przekaznik KON na listwie posredniej WS16-6 1 pozostaje zataczony do
momentu ustapieniu sygnatlu alarmowego, po skasowaniu przyciskiem KB 1 KSS. Jezeli PK1=1
(przetacznik P1 zalaczony) przekaznik KON zostaje pobudzony tylko na czas trwania awarii na
kanale Kn, gdy zalaczymy przelacznik PK2 przekaznik KON zostanie pobudzony po
wystapieniu awarii w kanale N do czasu skasowania awarii przyciskami KB 1 KSS.

Funkcja LA 1 LB zmienia warunki §wiecenia diod zgodnie z tabela nr 3.

Tabela nr 3
Reakcja kasety
Sygnatl zewngtrzny Czynnosci obstugi Logika Logika Logika
czterostanowa | trojstanowa A | trojstanowa B
Pojawienie si sygnatu i zalaczenie KH | zalaczenie KH | zalaczenie KH
stan 4 stan 4 stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przyci$nigcie KB Stan 4 Stan 4 Stan 4
Obecnos¢ sygnatu Przyci$nigcie KSS Stan 1 Stan H Stan H
Sygnat ustapit po
naciyéi ieciu K]g i%S 3 - Stan L Stan L Stan L
Sygngl pstgpl} przqd zalaczenie KH | zalaczenie KH | zalaczenie KH
nacisni¢ciem KB 1 -
stan H stan 4 stan 4
KSS
Brak sygnatlu Przycisnigcie KB Stan H Stan 4 Stan H
Brak sygnalu Przycisnigcie  KSS Stan L Stan L Stan L




LOGIKA CZTEROSTANOWA (LA=LB=0)

1.1 Funkcja awaryjna z pamigcia z czasem opoznienia T3y ,T2n , Ty

‘ Cr=0 ‘ Prx=0 ‘ funkcja awaryjna z pamigcia ‘czas opoznienia T3n ,T2n,T1y ‘

Przy braku sygnatow wejsciowych diody $wiecace sa w stanie L. Po przyjsciu sygnatu
wejsciowego na dowolny kanal Ky dioda §wiecaca odwzorowujaca dany kanat, przechodzi po
czasie zaleznym od T3n ,T2x ,T1n ze stanu L w stan 4, z rownoczesnym uruchomieniem
przekaznika buczka KH1 lub KH2. Stan taki trwa do momentu:
- ustapienia sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przej$ciem diody ze stanu 4
w stan H

- potwierdzenia przyciskiem KB (wylaczony zostanie przekaznik buczka ) a nastgpnie
przyciskiem KSS co sygnalizowane jest przejsciem diody swiecacej ze stanu 4 do
stanu 1 (po ustapieniu sygnalu wejsciowego dioda §wiecaca przechodzi ze stanu 1 w

stan L)
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Rys.2 Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z czasem opdznienia T3n ,T2n , Ty

W celu ustawienia czasu zadziatania sygnalu wyjsciowego w stosunku do sygnatlu
wejsciowego nalezy zaprogramowac go za pomoca zewngtrznego programatora P-32 wedhug
tabeli nr 4. Oznacza to wykrywanie sygnatow wejsciowych trwajacych dhuzej od nastawionego
czasu opdznienia. W przypadku pojawienia si¢ sygnalu wejsciowego o czasie trwania krotszym
od czasu nastawionego, sygnal ten nie zostanie zaliczony i1 dioda LED nie zmieni swojego
stanu oraz nie zostanie uruchomiony sygnat dzwigkowy.

Tabela nr 4

T; T, T, Czas opoéznienia (s)
0 0 0 1

0 0 1 0,03

0 1 0 0.06

0 1 1 0,25

1 0 0 4

1 0 1 8

1 1 0 16

1 1 1 32
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1.2 Funkcja powtarzacza (sygnalizator)

‘ Cr=0 ‘ Px=1 ‘ funkcja powtarzacza ‘ Bez opdznien \

Jest to funkcja dla ktorej diody przyjmuja jeden z dwoch stanow L lub H, oraz nie
zostaja pobudzone przekazniki buczkéw KH1 1 KH2. Przy tej funkcji dioda zapala si¢ tylko w
kolorze zielonym. Przyktadowe przebiegi czasowe dla kanatu K1 przedstawiono na rys.7

zielona

I
Dioda D1 l—

Przekaznik buczka

KH1 1 KH2 |

Rys.3 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza

1.3 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy opéznienie T3y , T2y ,T1x

‘ Cy=1 ‘ Pn=1 ‘ Kontrola silnika lub pompy ‘czas opo6znienia T3n ,T2n , Ty ‘

Po zalaczeniu silnika (pompy) i1 podaniu sygnatu na wejscie, odpowiadajaca temu
wejsciu dioda przechodzi ze stanu L do stanu H $§wiecac w kolorze zielonym. Po wylaczeniu
silnika 1 ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda przechodzi po czasie opdznienia zaleznym od
T3n, T2n ,T1y W stan 4 §wiecac w kolorze czerwonym, oraz uruchomiony jest przek. buczka
KH1 lub KH2. Po skasowaniu przyciskiem KB (nastgpuje wylaczenie przekaznika buczka
KH1 lub KH2) oraz przyciskiem KSS dioda przechodzi w stan L. Ponowne silnika
spowoduje przejscie diody w stan H $wiecac w kolorze zielonym. Jezeli wypad silnika byt
krotkotrwaty (obstuga nie zdazyta nacisna¢ przyciskow KB i KSS),dioda przyjmuje stan 4
swiecac w kolorze czerwonym oraz zostaje uruchomiony przekaznik buczka po czym
samoczynnie przechodzi w stan 1 §wiecac w kolorze zielonym. Czas opdznienia nalezy ustawi¢
zgodnie z tabela nr 4.

zalczy od zalcezy od

nastawionego KB KSS nastawionego KB KSS
il &
: | |

|
| |
Wej K1 | | :
|
| | |
] L1
Dioda D1 : zielona W.zielona .
czeryona czer, zielona

Przekaznik buczka
KH1 i KH2

Rys.4 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika Iub pompy



1.3.1 Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy opodznienie T3y ,T2n ,T1y
dla zalagczonego przelacznika ,,PETRO”

| Px=1 | Cx=1| PETRO=1 |Kontrola silnika lub pompy] czas op6znienia T3y ,T2x ,T1x |

Po zalaczeniu silnika (pompy) i1 podaniu sygnatu na wejscie, odpowiadajaca temu
wejsciu dioda przechodzi ze stanu H w kolorze czerwonym do stanu H w kolorze zielonym.
Po wylaczeniu silnika 1 ustapieniu sygnatu wejSciowego dioda przechodzi po czasie
opdznienia zaleznym od T3n, T2n ,T1nx W stan 4 $Swiecac w kolorze czerwonym, oraz
uruchomiony jest przekaznik buczka KH1 lub KH2. Po skasowaniu przyciskiem KB
(nastgpuje wylaczenie przekaznika buczka) oraz przyciskiem KSS dioda przechodzi w stan H
w kolorze czerwonym. Ponowne uruchomienie silnika spowoduje przejscie diody w stan H w
kolorze zielonym. Jezeli wypad silnika byl krotkotrwaly (obstuga nie zdazyla nacisnaé
przyciskow KB i KSS),dioda przyjmuje stan 4 w kolorze czerwonym oraz zostaje
uruchomiony przekaznik buczka po czym samoczynnie przechodzi w stan 1 w kolorze
zielonym. Czas op6Znienia nalezy ustawi¢ zgodnie z tabela nr 4.
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Rys.5 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy dla zataczonej
opcji ,, PETRO”

1.4 Funkcja wyroznienia pierwszego sygnalu

‘ M;=1 ‘ Wyrdznienie pierwszego sygnatu ‘ czas opdznienia T3n ,T2x , Ty ‘

W celu wyrdznienia pierwszego sygnalu wejsciowego nalezy zaprogramowac funkcje

M1, ktora realizowana jest dla wszystkich kanatdéw wejsciowych. Po przyjeciu pierwszego
sygnalu wejsciowego na dowolny kanat (np. K3) dioda odpowiadajaca temu kanatowi ( D3 )
przejdzie w stan 4 oraz zalaczony zostanie przekaznik buczka KH1 lub KH2. W tym czasie
pozostale wzbudzone kanaty zostana ustawione w taki stan, ze diody tych kanaléw beda mogly
przejs¢ tylko w stan 1. Funkcja M1 przydatna jest w obiektach, gdzie sygnaly wejSciowe sa
wzajemnie zalezne 1 wystapienie jednego sygnatu wejsciowego spowoduje wystapienie innych
sygnalow wejSciowych. Ustalenie ktory sygnat wejsciowy przyszedt pierwszy w wielu
wypadkach byloby niemozliwe. Minimalny czas rozréznienia dwoch lub wigcej kanatow
wejsciowych przy ktorych nastapi wyrdznienie pierwszego sygnatu wejSciowego wynosi
okoto 1/32 nastawionego czasu T3n,T2n,T1x.
Uwaga:

- funkcja M1 nie jest realizowana w torach z wybrana funkcja Py

- przy zalaczeniu funkcji M1 nie moga by¢ ustawione funkcje LA, LB
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Rys.5 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu

Dioda D4

Dioda D2

Przekaznik buczkaj
KH1 [ub KH2 |
!

LOGIKA TROJSTANOWA (LA=1,LB=0 lub LA=0, LB=1)

Dla logiki trzystanowej przebiegi podobne jak w punkcie 1, natomiast stan diod $wiecacych
zgodnie z tabela nr 3. Gdy LA=1, LB=0 wybrana jest logika LA, LA=0, LB=1 wybrana jest
logika LB.

2. Funkcje dodatkowe (dotycza logiki cztero i trojstanowej)
2.1 Negacja styku wejsciowego

W celu wspdtpracy kanalow wejsciowych ze stykiem normalnie zamkni¢tym ,,nz”
nalezy zaprogramowac funkcj¢ Ny — Nis.

2.2 Wybor swiecenia koloru zoltego

Kolor z6lty zamiast koloru czerwonego mozna wybra¢ dla funkcji awaryjnej z pamigcia
1 funkcji kontroli pracy silnika za pomoca funkcji Yo do Yis. Zaprogramowanie Y; odpowiada
zapalenie diody D1 w kolorze z6tym.

2.3 Wlaczenie przekaznika buczka KH2 i wylaczenie przekaznika buczka
KH1

W wybranych funkcjach alarmowych mozna zablokowa¢ aktywacje przekaznika buczka
KH1, z jednoczesnym aktywacja przekaznika buczka KH2 za pomoca funkcji 2B,, np.
uaktywnienie 2B, spowoduje blokade zalaczenia przekaznika buczka KH1 oraz zalaczenie
przekaznika buczka KH2 w kanale K2, gdy nastapi awaria w kanale drugim.

3. Zabezpieczenie przed przypadkowym skasowaniem informacji

Aby unikna¢ przypadkowego skasowania informacji $wietlnej przycisk KSS jest
zablokowany do czasu wylfaczenia przekaznika buczka przyciskiem KB.



4. Wykrywanie zaniku zasilania

Przy zaniku napigcia zasilania kasety 1 jego powrocie, dioda Uz przechodzi w stan 1,
ktory trwa do momentu skasowania przyciskiem KSS, po czym przechodzi w stan H.

5. Uklad eliminacji zaklocen.

Wszystkie wejscia kasety maja wbudowane uklady eliminacji zaktocen, pozwalajace na
wyeliminowanie zaktocen o ro6znym czasie trwania. Czas eliminacji zaktdcen jest ustawiany za
pomoca 2 przetacznikow STO 1 ST1, wedhug tabeli nr 5.

Tabela nr 5
ST1 STO Czas eliminacji zaklocen
(ms)
0 0 2
0 1 8
1 0 16
1 1 32

6. Sposob podlaczenia kasety
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Rys. 6 Schemat podiaczen zewngtrznych
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24V tylko dla kasety S16A(B)-E3P
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Rys. 7 Opis gniazda przylaczeniowego kasety S16(A)B-E3 oraz S16(A)B-E3P

7. Wykorzystanie dodatkowych mozliwosci kasety S16(A)B-E3P z listwa

posrednia WS16-6

Listwa posrednia WS16-6 dzigki przekaznikom na listwie, pozwala wyprowadzi¢
beznapigciowe styki, ktore reprezentuja stan kanalow awaryjnych. Listwa WS16-6 pozwala
takze z pomoca przefacznikéw SWI1, SW2,.SW6 tworzy¢ dowolne sumy sygnalow
awaryjnych 1 wypracowac trzy sygnaly: AW (awaria), UP (uprzedzenie), AL (alarm). Na w/w
listwie wprowadzony jest styk przekaznika buczka KH1 , KH2 oraz zasilanie dla buczkow
zewngtrznych H1, H2 (buczki producenta) oraz styki przekaznika zasilania KZ, sygnalizujace
obecno$¢ napigcia zasilana.

8. Zalecenia producenta.

W celu prawidlowego nadzoru nad obiektem zaleca si¢ aby uzytkownik dobral
prawidlowo:

- czasy opoznien w poszczegodlnych kanalach. Zle dobrane czasy moga spowodowaé
nie zaliczenie faktycznej awarii, lub zaliczenie jako awarii krotkich impulsow
zakldcajacych.

- czas eliminacji zaklocen. Zle dobrane czasy eliminaciji zaklécen moga spowodowaé
pominigcie awarii o czasach zblizonych do czasu nastawionego eliminacji zaktdcen.

WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe:- szyldzik (opis kanatow wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury ) po zdjeciu przedniej
ramki kasety)
- kabel przytaczeniowy 2 mb dla kasety S16A(B)-E3
- listwa posrednia WS16-3 + przedtuzacz 2 mb dla S16A(B)-E3-s
- listwa posrednia WS16-6 + przedtuzacz 2 mb dla S16A(B)-E3P
Dodatkowe: - zasilacz impulsowy
- buczek pradu statego
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych

nie pogarszajacych jakosci wyrobu.



DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

Producent: Przedsigbiorstwo Produkcyjno-Handlowo-Ustugowe wpis do ewidencji: 64443

ELBOK s.c. 64/91
Kazimierz Babczyk, Krzysztof Kowalik, Wiestaw Oskedra 64364
ul. Nad Strumieniem 3, 40-772 Katowice Regon: 272856380

Deklarujemy z petna odpowiedzialnoscia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:

KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S16A(B)-E3, S16A(B)-E3P
spelnia wymagania stawiane przez:
1. Dyrektywe: Niskonapigciowe wyroby elektryczne 2006/95/WE na podstawie zgodnosci z norma
zharmonizowana:
PN-EN-60950:2002 - Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatyczne;j
2. Dyrektywe: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2004/108/WE na podstawie zgodnosci z normami
zharmonizowanymi:
PN-EN-61000-4-2:1999 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornosci na wytadowania elektrostatyczne
- Podstawowa publikacja EMC
PN-EN-61000-4-4:2005 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badanie odpornosci na serie szybkich elektrycznych przejsciowych
PN-EN-61000-4-5:2006 -Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
-Metody badan i pomiaréw
-Badanie odpornosci na udary
PN-EN-61000-4-11:2007 -Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
-Metody badan i pomiaréw
-Badanie odpornosci na zapady napigcia, krotkie przerwy i zmiany
napigcia
PN-EN-55022:200 -Urzadzenia informatyczne
-Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych



