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KODOWANIE KASET
ilo$¢ kanatow

typ obudowy

rodzaj programu

’ rodzaj wyprowadzen elektr.

S likod napigciowy
4 —— -—F- 24\V/DC
—1- 14+-60VDC

2 - 80+ 260WIDC

—[bez] z kablem dlugosci 2m

—— W - zlacze WA GO rozlaczne

—[S] - zprzediuzaczem i listwa posrednia WSX-1lub WSX-3) odzie X ilogé
lub WSX-4 kanatow

—— P -zprzedluzaczem 2m i listwa posrednia WSX-6

E - program podstawowy
—EQ- program nr 0

E3- program nr 3 Wykaz produkowanych kaset
E4 - program nr 4 S (szer) w mm

T - sterownikowa 192 | 144] 96 | 72

. s s .e [2]192] X [S16A SBA| X
Rodzaj programu - opis glownych funkcji 2144]524B|S16B[ S8B | X

'_UOT:Dﬁ;?

E - podstawowy - v&{szys‘_[kie kanaty z pamigcia TTo6 [ x X | S4C| S4D
- diody jednokolorowe (czerwone)
- 1 sek opoznienia sygn. We-wy Typ obudowy L dla kaset na szyng Ts35
- logika 4 lub 3 stanowa wymiar (HxSxG) 80x41x92 mm w wykona
- przekaznik buczka KH -niu S16L-E, S16L-EO, S16L-E3 do wspot-
EO - program 0 - kanaly 7 pamiecia pracy z synoptykiem technologicznym.

- programowanie w grupach
- diody dwukolorowe (R/G)
- dwa z 8 czaséw opdznienia od 0,03-32s
- logika 4 lub 3 stanowa
- przekaznik buczka KH
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- wyrdznienie pierwszego sygnatu (dla logiki 4-stanowej)
- mozliwo$¢ wspolpracy kaset w grupie
E3 - program 3 - kanaly z pamigcia
- indywidualne programowanie dla kazdego kanatu z programatora P32
- diody trojkolorowe (R/G/Y)
- 8 czasOw opoznienia od 0,03-32s.
- dwa przekazniki buczkow KH1, KH2
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspotpraca ze stykiem “nz”
- mozliwo$¢ wspolpracy kaset w grupie
- pamig¢ ostatnich sze$ciu awarii
E4 - program 4 - kanaly z pamigcia
- indywidualne programowanie dla kazdego kanatu kasety z klawiatury
- diody trojkolorowe (R/G/Y)
- 8 czas6w opodznienia od 0,03-32s.
- dwa przekazniki buczkow KH1, KH2
- przekaznik kontroli zasilania KU
- programowanie kasety z klawiatury
- kanaty bez pamigci (powtarzacz)
- kontrola pracy silnikow
- wspolpraca ze stykiem “nz”
- mozliwo$¢ wspolpracy kaset w grupie
- wypracowywanie zbiorczych sygnatow; Up, Al, Aw
T-sterownikowa - do wspoélpracy z wyjsciowymi kartami sterownikow

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian kontrukcyjnych i technologicznych nie
pogarszajacych jakosci wyrobu.
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PRZEZNACZENIE

Kaseta synoptyczna ma za zadanie informowac obstuge o przebiegu procesu technologicznego
jego przekroczeniach granicznych ( max/min poziomu, ci$nienia, temp. itp.), pracy silnikow lub pomp.
Kaseta stuzy do kontroli matych i $rednich obiektow, urzadzen przemystowych, ciagéw technologicz-
nych, silnikéw, pomp itp.

DANE TECHNICZNE

ilo$¢ kanatow 16
temperatura pracy -10°C + +55°C
separacja wejs¢ transoptorowa
rezystancja max stykow wejsciowych <5000 O
czas opoOznienia sygnalow wyjscia do wejscia 8 czasOw od 30ms + 32s £1,5 %
napigcie zasilania 24VVDC -20% +10%
(z buczkiem producenta) 3,8 W
pobor mocy (bez buczka producenta) 1,4W
(praca spoczynkowa) 0,7W
prog ,,0” max 12+2VDC
obciazalno$¢ styku przekaznika buczka KH ”f]g Cll”— _O’iﬁ/lég\S/\é)A(\;C
wymiary kasety (wys. x szer. x gleb. x gleb. z wtyczka) Q ijj:gg:gjﬁg EEE
. . A 186x91 [mm]
wymiary wycigcia ( wys. x Szer.) B 138x91 [mm]
masa max 0,4 kg
klasa szczelnosci IP 40
ZASADA DZIALANIA

Kaseta synoptyczna S16-EO(T) przeznaczona jest do kontroli 16 kanatéw sygnalizacyjnych.
Sygnatem wejSciowym jest napigcie wyprowadzone z kasety COMMON lub +Uz podawane na wej-
scia Ko — Kys. Sygnatami wyjsciowymi sa dwukolorowe (R, G) diody LED, obrazujace stan sygnalow
wejsciowych oraz sygnat sumy awarii, zataczajacy przekaznik buczka KH.

Dla zobrazowania sygnaléw wejsciowych stuza diody LED, ktére przechodza w cztery stany:

stan L - dioda nie swieci

stan H - dioda $wieci §wiatlem ciagltym

stan 1 - dioda pulsuje z czgstotliwoscia 1Hz

stan4 - ----- [/ 4Hz
Kaseta posiada trzy przyciski membranowe:
KB - Kasowanie Buczka - wylacza przekaznik buczka KH
KSS - Kasowanie Sygnalizacji Swietlnej - kasuje sygnalizacje $wietlng
KL - Kontrola diod LED i buczka - kontroluje $wiecenie diod LED oraz zalacza

przekaznik buczka KH
Po zalaczeniu napigcia zasilania Uz wszystkie diody LED Dg + Dis przechodza w stan H na ok.1s ,
oraz zalaczony zostaje przekaznik buczka KH na ok. 0,5 sek. Dioda LED Uy jest w stanie 1G (zielona
pulsuje 1Hz) do momentu nacis$nigcia przycisku KSS, nastgpnie przechodzi w stan HG ( zielona $wie-
ci $wiatlem ciagltym).
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Rys. 1 Przebieg czasowy po zataczeniu kasety 1 nacisnigciu przycisku KL
Zabezpieczenie przed przypadkowym skasowaniem informacji.
Aby unikna¢ przypadkowego skasowania informacji Swietlnej przycisk KSS jest zablokowany
do czasu skasowania (wytaczenia) przekaznika buczka KH przyciskiem KB.
1. Funkcje programowalne
W programie EO kanaty wejsciowe Ky - Ki5 zostaty pogrupowane w 6 torow wg tabelki nr 1.
Tabelanr 1

Nr toru 1 2 3 4 o) 6
Kanaly wejsciowe | Ko —Kj Ky — Ks Ke— K7 | Ke—Ki | Kia—Kis | Kig—Kpz

Tory od 1 - 6 moga by¢ zaprogramowane w obszarze programowania (rys. 2) w nizej podanych funk-
cjach;

Nn - wspolpraca ze stykiem normalnie zamknigtym ,,nz”
Pn - powtarzacz (sygnalizator) sygnatow wejsciowych (przy M,=0),
- kontrola silnikow (przy M,=1)
TN - opoznienie zadziatania sygnalu wyj$ciowego od wejsciowego
Cn - wybor drugiego czasu opdznienia
Mi; - wyrdznienie pierwszego sygnalu wejsciowego (alarmowego)
M, - funkcja kontroli silnikow elektrycznych, pomp, wentylatoréw itp. facznie z Py

2. Programowalne kasety.
Programowanie funkcji odbywa si¢ za pomoca mikroprzetacznikow na ptycie gtownej (rys. 2)
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Rys. 2 Obszar programowania na tylnej ptycie kasety
3. Funkcje programowalne dla calej kasety.

Programowanie funkcji : -LA LB (pkt.3.1),
-STO, ST1 (pkt. 3.2),
- M1 (pkt. 3.3),
- S (pkt. 3.4),
- M2 (pkt. 4.3),
-PETRO (pkt.4.5)
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3. 1. Wybor logiki czterostanowej lub trojstanowe;j.

Kaseta posiada mozliwo$¢ zaprogramowania logiki cztero i trojstanowej A i B. W celu wybra-
nia odpowiedniej logiki nalezy mikroprzelacznikiem LA , LB (wewnatrz kasety) zaprogramowac wy-
brang funkcje w obszarze programowania (rys. 2), zgodnie z tabela nr 2.

Tabelanr 2
Stan kasety
Sygnat zewngtrzny | Czynnosci obstugi | Logika czterostanowa | Logika trojstanowa | Logika trojstanowa
LA=0; LB=0 A; LA=1;LB=0 | B;LA=0; LB=1
Pojawienic si¢ sy- LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
gnatu - Zalaczony przek. Zataczony przek. | Zataczony przek.
KH KH KH
Obecno$¢ sygnalu | Przycisnigcie KB LED stan 4 LED stan 4 LED stan 4
Obecnos¢ sygnatu | Przycisnigcie KSS LED stan 1 LED stan H LED stan H
Sygnat ustapit po
na-cisnieciu KB i - LED stan L LED stan L LED stan 4
KSS
Sygnal “Sta‘pﬁ LED stan H LED stan H LED stan 4
naciénfqrczieem KB i - Zataczony przek. Zataczony przek. | Zataczony przek.
KSS KH KH KH
Brak sygnalu Przyci$nigcie KB LED stan H LED stan H LED stan 4
Brak sygnalu Przyci$nigcie KSS LED stan L LED stan L LED stan L

3.2. Funkcja wyro6znienia pierwszego sygnatu.

W celu wyroznienia pierwszego sygnatlu wejSciowego nalezy W obszarze programowania
(rys.6) zataczy¢ mikroprzetacznik M1. Funkcja realizowana jest dla wszystkich kanatéw wejsciowych.

Po przyjeciu pierwszego sygnatu wejsciowego na dowolny kanatl (np. K3) dioda odpowiadajaca
temu kanatowi ( D3 ) przejdzie w stan 4 oraz zataczy si¢ przekaznik buczka KH. Gdy przyjda pozniej-
sze sygnaly awaryjne na inne kanaty, diody odpowiadajace tym kanalom beda mogly przejs¢ tylko w
stan 1. Funkcja M1 przydatna jest w obiektach, gdzie sygnaly wejsciowe sa wzajemnie zalezne i wy-
stapienie jednego sygnatu wejsciowego spowoduje wystapienie innych sygnatow wejsciowych. Usta-
lenie, ktory sygnat wejsciowy przyszedt jako pierwszy w wielu wypadkach bytoby niemozliwe. Mini-
malny czas rozrdznienia dwoch lub awarii dla kanatow wejsciowych, przy ktoérych nastapi wyrdznie-
nie pierwszego sygnatu wejsciowego wynosi okoto 1/32 nastawionego czasu Ta lub Te.
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Rys.3 Przebieg czasowy funkcji wyrdznienia pierwszego sygnatu
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Uwaga: funkcja M nie jest realizowana dla kanalow z wybrana funkcja Powtarzacz i Kontroli Pracy
Silnika lub Pompy , funkcja M1 jest realizowana tylko dla logiki czterostanowej

3.3. Uklad eliminacji zaklécen (ST1, STO0).

Wszystkie wejscia kasety maja wbudowane uktady eliminacji zaktocen, pozwalajace na odfil-
trowanie zaklocen o czasie trwania mniejszym od ustawionego. Czas eliminacji zaktocen jest ustawia-
ny na ptycie gldwnej kasety za pomoca mikroprzetacznikow STO i ST1, wedtug tabeli nr 3.

Tabela nr 3
ST1 STO Czas eliminacji zaklécen (ms)
0 0 2
0 1 8
1 0 16
1 1 32

3.4. Ustawienie kasety do wspélpracy w grupie (SLAVE).

Przy pracy w grupie kaset nalezy jedna kaset¢ zostawi¢ jako ,,MASTER” (S=0), a w pozo-
statych kasetach zaprogramowac¢ ,,SLAVE” (S=1).
Kasety S16-E0 sa przystosowane do wspotpracy w grupie z pomoca gniazda G1 na tylnej $ciance ka-
sety. Przy wspolpracy w grupie kaset, kasety S8-E0, S16-EO i listwa WS24-1 sa potaczone migdzy
soba tasma 9 przewodowa, jedna z kaset wybieramy jako MASTER, pozostale musza by¢ ustawione
jako SLAVE, przez zataczenie funkcji S za pomoca mikroprzetacznika S w obszarze programowania

(rys. 6).
Praca grupowa umozliwia:

1. wylaczenie wszystkich przekaznikéw buczkow KH, kasowanie sygnalizacji §wietlnej wszyst-
kich kaset zataczenie wszystkich LED oraz przekaznikéw buczkow z zewngtrznych przyciskow
KB, KSS, KL przytaczonych na dowolna listwg WS16-1 (WS16-4)

2. przesylanie sygnatow zalaczania przekaznika buczka z dowolnej kasety na wszystkie kasety, co
pozwala podtaczy¢ zewngtrzny buczek KH na dowolng listwg WS16-1 (WS16-4)
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Rys.4 Grupowa praca kaset S8-E0, S16-E0 oraz S24-EO

synchronizacj¢ migania wszystkich diod LED w kasetach potaczonych w grupie
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4. Funkcje programowane dla grup kanalow.

Tabela nr 4
Dotyczy wybranego o _
Pkt kanatu FUNKCJA PROGRAMOWANA Czasy opOznienia zale_z-
ne od zaprogramowania
Cn Pn | Ny
4.1 X 0 X Awaryjna z pamigcig Ta,Ts
4.2 0 1 | X Powtarzacz (sygnalizator) Bez op6znienia
4.3 1 1 X Kontrola pracy silnika lub pompy Ta,TB
4.5 X X | X Programowanie pierwszego czasu opdznienia Zgodnie z tabela nr 6
4.6 X X | X Programowanie drugiego czasu opdznienia Zgodnie z tabela nr 7
4.7 X X 1 Wspolpraca z stykiem ,,nz” Ta,Ts
0 — stan nieaktywny 1 — stan aktywny X — stan dowolny

4.1. Funkcja awaryjna z pamigcia z dwoma czasami opoznienia Ta i Tg

| Cn=X| Py=0 | funkcja awaryjna z pamiecia | czas opoznienia Ta lub Tg|

Przy braku sygnatéw wejsciowych diody $wiecace sa w stanie L. Po przyjSciu sygnatu wej-
sciowego na dowolny kanat K; K3 dioda swiecaca odwzorowujaca dany kanat, przechodzi po czasie
zaleznym od Ta lub Tg ze stanu L w stan 4, z rownoczesnym uruchomieniem przekaznika buczka KH.
Stan taki trwa do momentu:

— ustgpienia sygnatu wejsciowego, co sygnalizowane jest przej$ciem diody ze stanu 4 w stan H
— przy obecnosci sygnatu awarii naci$niecie przycisku KB (wytaczony zostaje przekaznik buczka

KH), a nastgpnie po nacisnigciu przycisku KSS, co sygnalizowane jest przejsciem diody $wie-

cacej ze stanu 4 do stanu 1. Po ustapieniu sygnatu wejsciowego dioda swiecaca odwzorowujaca

dany kanat przechodzi ze stanu 1 w stan L.
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Rys 5. Przebieg czasowy funkcji awaryjnej z pamigcia, z czasem op6znienia Ta i Tg
4.2. Funkcja powtarzacza (sygnalizator)
| Cn=0 | Py=1 | funkcjapowtarzacza | Bez opoznien |
Jest to funkcja, dla ktorej diody przyjmuja jeden z dwoch stanow L lub H, oraz nie zostanie za-

taczony przekaznik buczka KH. Przyktadowe przebiegi czasowe dla kanatu K1 przedstawiono na
rys. 6.
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Rys. 6 Przebieg czasowy funkcji powtarzacza (sygnalizator)
4.3. Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy.

| M,=1 Pyn=1 Cy=X | Kontrolasilnika lub pompy |czas opéznienia Ta lub Tg|

Przy pracy silnika lub pompy, dioda ma stan L. Po wylaczeniu silnika i ustapieniu sygnatu wej-
sciowego dioda Dy przechodzi po czasie opdznienia Ta lub Tg w stan 4, oraz uruchomiony zostanie
przekaznik buczka KH. Po skasowaniu przyciskiem KB (wylacza przekaznik buczka KH), nastgpnie
przyciskiem KSS - dioda Dy przechodzi w stan L. Ponowne uruchomienie silnika dioda nadal w stanie
L. Jezeli wylaczenie silnika byto krotkotrwate (obstuga nie zdazyta nacisnaé przyciskow KB i KSS),
dioda przyjmuje stan 4 oraz zostaje uruchomiony przekaznik buczka KH, po czym dioda przechodzi w
stan 1. Czas op6znienia nalezy ustawic¢ zgodnie z tabela nr5 lub 6.
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Rys. 7 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy

4.4. Funkcja kontroli pracy silnika lub pompy z zalaczona funkcja ,,PETRO” (logika cztero-
stanowa LA=0;LB=0)
| PETRO=1, M,=1| Py=1 | Kontrola pracy silnika lub pompy |czas opdznienia T lub Tg]
Przy pracy silnika lub pompy, dioda ma stan L. Po wylaczeniu silnika i ustapieniu sygnatu wej-
sciowego dioda LED przechodzi, po czasie opdznienia zaleznym od Tg lub T W stan 4, oraz zalaczo-
ny zostaje przekaznik buczka KH. Po skasowaniu przyciskiem KB (nast¢puje wylaczenie przekaznika
buczka KH) oraz przyciskiem KSS, dioda LED przechodzi w stan H. Ponowne uruchomienie silnika
spowoduje przejscie diody LED w stan L. Jezeli wylaczenie silnika byto krotkotrwate (obstuga nie
zdazyta nacisnaé przyciskow KB i KSS), dioda LED przyjmuje stan 4, zostaje zataczony przekaznik
buczka KH, poczym przechodzi w stan 1. Funkcj¢ ,,PETRO” programujemy przetaczajac mikroprze-
tacznik w obszarze programowania (rys. 2) na ptycie gtownej. Czas opdznienia nalezy ustawi¢ zgodnie
z tabela nr 5 lub 6.
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Rys. 8 Przebieg czasowy funkcji kontroli pracy silnika lub pompy dla zataczona funkcja ,,PETRO”
4.5. Programowanie pierwszej grupy czasu opoznienia T (podstawowy dla kasety)

| Cn=0 Pp=0 |Czas opoznienia podstawowy (pierwszy) | czas op6znienia Tp |

W celu ustawienia czasu zadziatania sygnatu wyj$ciowego w stosunku do sygnatu wejsciowego
pierwszej grupy (grupy wg zgodnie z tab. 1), nalezy przetaczy¢ mikroprzetaczniki wedhug tabeli nr 5.
Oznacza to wykrywanie sygnatéw wejsciowych trwajacych dtuzej od nastawionego czasu opdznienia.
W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejsciowego o czasie trwania krotszym od czasu nastawionego,
sygnat ten nie zostanie zaliczony i dioda LED nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie uruchomiony
przekaznik buczka.

Tabela nr 5

iE T T, Czas op6znienia T (S)
0 0 0 1

0 0 1 0,03

0 1 0 0.06

0 1 1 0,25

1 0 0 4

1 0 1 8

1 1 0 16

1 1 1 32

4.6. Programowanie drugiej grupy czasu opoznienia Tg (dla wybranych przez Cy torow)

| Cn=1 Pn=0| Drugi czas op6znienia dla wybranych toréw |czas opdznienia Tg |

W celu ustawienia czasu zadzialania sygnatu wyjsciowego w stosunku do sygnalu wejsciowego
drugiej grupy (grupy wg zgodnie z tab. 1), nalezy przelaczy¢é mikroprzetaczniki wedtlug tabeli nr 6.
Oznacza to wykrywanie sygnatow wejsciowych trwajacych dtuzej od nastawionego czasu opdznienia.
W przypadku pojawienia si¢ sygnatu wejsciowego o czasie trwania krotszym od czasu nastawionego,
sygnat ten nie zostanie zaliczony 1 dioda LED nie zmieni swojego stanu oraz nie zostanie zataczony
przekaznik buczka.

Tabela nr 6
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4.7. Wspélpraca ze stykiem ,,nz” (Ny=1)

W celu wspoélpracy kanatow wejsciowych ze stykiem normalnie zamknigtym ,,nz” nalezy zala-
czy¢ mikroprzetacznik Ny w wybranych kanatach zgodnie z tab 4.

5. Funkcje programowalne dla logiki trojstanowej LA , LB

Dla logiki trojstanowej (przy aktywnej funkcji LA lub LB) kaseta zachuje jak dla logiki cztero-
stanowej, a stany diod §wiecacych zgodnie z tabela nr 3. Funkcja M1 nie jest realizowana w logice

trojstanowe;j.
6. Wybor koloru $wiecenia diod

W celu wyboru jednego z trzech kolorow $wiecenia LED nalezy zatozy¢ odpowiednie zworki

przy danej diodzie wg ponizszej tabeli nr 7.

Tabela nr7
Zc 77 Zc kolgr '
0 0 brak §wiecenia
77 1 0 zielony
0 1 czerwony
1 1 pomaranczowy

Zn=0 brak zwory;

7. Wymiary i sposéb podlaczenia kasety
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Rys. 9. Wymiary kasety S16(A)B-EO(T) (ztacze GI tylko przy pracy grupowe;j)
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Rys. 10. Schemat potaczen zewngtrznych kasety S16A(B)-EO(T)
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Rys 11. Schemat potaczenia kasety S8BA(B)-EOQ z listwa WS8-4
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Rys 12. Opis gniazda przetaczeniowego G kasety S16A(B)-EO
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Rys 13. Opis gniazda przetaczeniowego Gl kasety S16A(B)-EOT (uzywane tylko przy pracy grupowej

kaset EO)
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WYPOSAZENIE KASETY

Podstawowe: - szyldzik (opis kanatow wsuwany do kieszonki z przodu klawiatury, po zdjeciu
przedniej ramki kasety)
- kabel przytaczeniowy 2 mb dla kasety S16-EO
- listwa posrednia WS16-1 (WS16-4) + przedtuzacz 2 mb do S16-EO0
Dodatkowe: - zasilacz impulsowy
- buczek pradu stalego ES-022-48

DEKLARACJA ZGODNOSCI PRODUCENTA

Producent: Przedsigbiorstwo Produkcyjno-Handlowo-Ustugowe wpis do ewidencji: 64443

ELBOK s.c. 64/91
Kazimierz Babczyk, Krzysztof Kowalik, Wiestaw Oskedra 64364
ul. Nad Strumieniem 3, 40-772 Katowice Regon: 272856380

Deklarujemy z pelna odpowiedzialno$cia, ze produkowane przez nas wyroby o nazwie:

KASETA SYNOPTYCZNA TYPU S16A(B)-EO(T)
spetnia wymagania stawiane przez:
1. Dyrektywe: Niskonapigciowe wyroby elektryczne 2006/95/WE na podstawie zgodnos$ci z
norma zharmonizowana:
PN-EN-60950:2002 - Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatyczne;j
2. Dyrektywe: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2004/108/WE na podstawie zgodnosci z
normami zharmonizowanymi:
PN-EN-61000-4-2:1999 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badania odpornosci na wyladowania elektrostatyczne
- Podstawowa publikacja EMC
PN-EN-61000-4-4:2005 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- Metody badan i pomiarow
- Badanie odpornosci na serie szybkich elektrycznych stanow
przejsciowych
PN-EN-61000-4-5:2006 -Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
-Metody badan 1 pomiarow
-Badanie odpornos$ci na udary
PN-EN-61000-4-11:2007 -Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
-Metody badan i pomiaréw
-Badanie odpornos$ci na zapady napigcia, krotkie przerwy
1 zmiany napigcia
PN-EN-55022:200 -Urzadzenia informatyczne
-Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych



